Sterownik Radiowy NW2_OLEK

Sterownik realizujacy funkcje autoazmykania, 12-24V AC/DC, odczyt pozyciji zarejestrowanego
przycisku pilota, kasowanie przycisku pilota bez jego obecnosci, zdalne klonowanie pilota.

antena - opcja

-

NW2_OLEK §>
2 kanaly -~ 819 pilotow h

P> Sterownik umozliwia realizacje funkcji AUTOZAMYKANIA w
napedach bram nierealizujgcych tej funkcji, ale wyposazo-
nych w przewodowe wejscia otworz i zamknij.

P> Posiada dwa przekazniki:
przekaznik1_ otworz i przekaznik2_ zamknij + buzer.

P Po odebraniu rozkazu z przycisku pilota zarejestrowanego
w kanale nr1_otwoérz zostaje zataczony na czas A (1s-999s)
przekaznik 1_otworz.

Po uptywie czasu A i roztaczeniu przekaznika nr1_otworz,
zostaje odmierzony czas autozamykania B (1s-999s).

Po uptywie czas B zostaje zatgczony na czas A przekaznik
nr2_zamknij.

P Po odebraniu rozkazu z przycisku pilota zarejestrowanego w
kanale nr2_zamknij zostaje zataczony na czas A (1s-999s)
przekaznik nr2_zamknij.

P> Mozna tak skonfigurowa¢ sterownik, ze w sposéb mniej bez-
pieczny (tylko analiza cze$ci statej transmisji pilota) mozna
zarejestrowac réwniez piloty nieSYSTEMOWE (piloty innych
producentow nadajacych zgodnie z kodowaniem HCS).

P> Pamie¢ 819 pilotow.

P Kasowanie pilota bez jego obecnosci,

» Odbiornik cyfrowy, do 200m zasiegu,

P> Zasilanie 12-24V DC/AC (napiecie state lub zmienne),

P> Akustyczne potwierdzanie sygnatu pilota,

P> Zarejestrowanym przyciskiem pilota mozna akustycznie
zdalnie odczyta¢ numer pozyciji pilota w sterowniku.

P> Zarejestrowanym pilotem mozna zdalnie sklonowag pilota.

P> Przepust montazowy do opaski zaciskowej.

1.DzIALANIE

Po wtaczeniu zasilania sterownik podaje buzerem model ste-
rownika (118) i numer systemu kodowania. Po wigczeniu za-
silania z naci$nigtym przyciskiem sterownik podaje buzerem
pojemno$¢ pamieci pilotow (819). W dalszej czesci przyciskiem
jest tez kombinacja przyciskow.

1.1. Kanaty (przekazniki) sterownika

P Po odebraniu rozkazu z przycisku pilota zarejestrowanego
w kanale nr1_otworz zostaje zataczony na czas A (1s-999s)
przekaznik 1_otworz.

[>Po uptywie czasu A i roztaczeniu przekaznika nri_otworz,
zostaje odmierzony czas autozamykania B (1s-999s).

[>Po uptywie czas B zostaje zataczony na czas A przekaznik
nr2_zamknij.

P Po odebraniu rozkazu z przycisku pilota zarejestrowanego
w kanale nr2_zamknij zostaje zataczony na czas A (1s-999s)
przekaznik nr2_zamknij.

1.2. Sygnalizacja wiaczenia kanatow

P Wtaczenie przekaznika_1 pilotem SYSTEMOWYM sygnali-
zowane jest jednym sygnatem buzera, a pilotem nieSYSTEMO-
WYM jednym podwéjnym sygnatem buzera.

P Wigczenie przekaznika_2 pilotem SYSTEMOWYM sygnalizo-
wane jest dwoma sygnatami buzera, a pilotem nieSYSTEMO-
WYM dwoma podwajnymi sygnatami buzera.

1.3. Pozycja pilota - informacja zdalna

Znajomo$¢ pozycji zarejestrowanego pilota w sterowniku
umozliwia usunigcie pilota ze sterownika bez jego obecnoci
(np. pilota zgubionego).

Mozna na dwa sposoby zdalnie, akustycznie (punkt 1.4) uzy-
ska¢ numer pozyciji zarejestrowanego pilota w sterowniku.

P> Sposob nr 1: Nalezy nacisna¢ i trzymac przez 3s niezareje-
strowang kombinacje przyciskow zarejestrowanego pilota.

P Sposdb nr 2: (mozna ten sposob programowo wytaczyc).
Nalezy szybko 5 razy nacisna¢ zarejestrowany przycisk pilota.
Uwaga - naciskanie pilota aktywuje kanat, nalezy o tym pamig-
ta¢ sprawdzajgc pozycije pilota tym sposobem.

P W czasie podawania pozycji sterownik nie reaguje na pilota.

P> Mozna rowniez lokalnie (przyciskiem na sterowniku) uzyska¢
pozycje przycisku pilota - punkt 3.1.




1.4. Informacja akustyczna sterownika

Informacje stanowig trzy grupy sygnatéw buzera sterownika
rozdzielone krotkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w
pierwszej, drugiej i trzeciej grupie. Liczba sygnatéw w pierw-
szej grupie to pierwsza cyfra (setki), liczba sygnatow w drugiej
grupie to druga cyfra (dziesigtki), a liczba sygnatow w grupie
trzeciej to trzecia cyfra (jednostki). Zero sygnalizowane jest po-
jedynczym przedtuzonym sygnatem.

Np: dwa krotkie, dtugi, a potem pie¢ krotkich sygnatow buzera
oznacza liczbg 205.

Dla sterownika w zalezno$ci od sytuacji liczba 205 oznacza:
pilota zarejestrowanego na pozyciji 205, 205 zarejestrowanych
pilotow, czas monostabilny A 205s lub czas autozamykania B.
Mozliwe pozycje pilotéw w sterowniku: 001- 819. Mozliwa licz-
ba zarejestrowanych pilotow w sterowniku: 000-819. Mozliwy
czas monostabilny A:001-999. Mozliwe czasy autozamyka-
nia B:1-999s).

1.5. Wprowadzanie liczb do sterownika

Przyktad: wprowadzenie liczby 302.

[>Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk na sterowniku (pierwsza
cyfra 3). Poczekaé, buzer krotko zasygnalizuje akceptacje
pierwszej cyfry.

[>Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk na sterowniku, az do mo-
mentu krotkiego sygnatu buzera, a nastepnie zwolni¢ przycisk.
Zostata wprowadzona druga cyfra - zero.

[>Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku - trzecia
cyfra 2.

Dla sterownika w zalezno$ci od sytuacji, wprowadzona liczba
302, oznacza che¢ skasowania pilota zarejestrowanego na po-
zycji 302, ustawienia czasu monostabilnego A na 302s lub czas
autozamykania 302s. Mozliwe liczby 001- 999.

2.REJESTRACJA PILOTOW
W2 OLEK

1x | jeden sygnat | Rejestrowanie przycisku pilota w
kanale nr1_otworz
Rejestrowanie przycisku pilota w
kanale nr2_zamknij

n
>

dwa sygnaty

w
>

trzy sygnaty | Usuwanie dostgpnego pilota

2.1. Rejestracja przyciskow w sterowniku

»2.1.1.Rejestracja przyciskow pilota w kanale nr1-otworz
Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk konfiguracyjny na sterowniku. Po
zwolnieniu przycisku, po chwili, stycha¢ jeden krotki sygnat
buzera. Od tego momentu kontroler czeka 5s na naciéniecie
przycisku rejestrowanego pilota w kanale nr.1-otworz. Potwier-
dzeniem rejestracii pilota jest sygnat buzera. Sterownik ponow-
nie czeka 5s na naciénigcie kolejnego przycisku pilota. Po 5s
bezczynnosci sterownik gra hymn kibica, podaje akustycznie
liczbg zarejestrowanych pilotow - liczba trzycyfrowa - punkt
1.4. i przechodzi do normalnej pracy.

2.1.2.Rejestracja przyciskow pilota w kanale nr2-zamknij

Nacisng¢ i zwolni¢ 2x przycisk konfiguracyjny na sterowni-
ku. Po zwolnieniu przycisku, po chwili, stycha¢ dwa sygnaty
buzera. Od tego momentu kontroler czeka 5s na naciéniecie
przycisku rejestrowanego pilota w kanale nr2-zamknij. Potwier-
dzeniem rejestracii pilota jest sygnat buzera. Sterownik ponow-
nie czeka 5s na nacisniecie kolejnego przycisku pilota. Po 5s
bezczynnosci sterownik gra hymn kibica, podaje akustycznie
liczbe zarejestrowanych pilotow - liczba trzycyfrowa - punkt
1.4. i przechodzi do normalnej pracy.

2.2.Usuwanie pilota

Nacisna¢ i zwolni¢ 3x przycisk konfiguracyjny na sterowniku.
Po zwolnieniu przycisku, po chwili, stycha¢ trzy sygnaty bu-
zera. Od tego momentu sterownik czeka 5s na nacisnigcie
dowolnego przycisku pilota, ktéry ma zosta¢ usuniety. Potwier-
dzeniem usunigcia catego pilota jest sygnat buzera. Sterownik
ponownie czeka 5s na nacisniecie kolejnego przycisku pilota.
Po 5s bezczynnosci sterownik gra hymn kibica, podaje aku-
stycznie liczbe zarejestrowanych pilotow - liczba trzycyfrowa
- punkt 1.4. i przechodzi do normalnej pracy.

3.KONFIGURACJA STEROWNIKA

Konfiguracji dokonuje si¢ przyciskiem na sterowniku stu-
chajagc buzera. Nalezy zwolni¢ przycisk po ustyszeniu od-
powiednich sygnatéw buzera.

Funkcja

1 dugi | Lokalny odczyt pozycji uzytego pilota,
sygnat | Usuwanie pilota 0 znanej pozycji, bez pilota
1 krotki | Czas A monostabilny kanatu: 12

- wprowadzi¢ xxx s,

2 krotkie | Czas B czas autozamykania

- wprowadzi¢ xxx s

1dziatajg tylko piloty systemowe, 2 wszystkie piloty
3 klonowanie pilota -NIE, 4 klonowanie - TAK,

5 zdalny odczyt pozyciji 5x - NIE, 6 odczyt 5x - TAK
4 krotkie | 1 Reset: Czas A-1s, Czas B-20s,

potem 1 | Zdalny odczyt pozycji - TAK, Klonowanie - TAK

3.1.0dczyt pozyciji i usuwanie pilota

Znajomo$¢ numeru pozyciji zarejestrowanego pilota w sterow-
niku umozliwia usuniecie pilota ze sterownika bez jego obec-
noéci (np. pilota zgubionego).

W stanie normalnej pracy nacisngC i przytrzyma¢ przycisk
na sterowniku, a gdy po 4s ustyszymy dfugi sygnat buzera,
zwolni¢ przycisk. W ciagu 15s mozna zaczaé odczyt pozycji
dostepnego pilota, albo kasowanie indywidualnego niedostep-
nego pilota, 0 znanej pozycji.

P Po naci$nieciu przycisku zarejestrowanego pilota, sterownik
podaje numer pozycji pilota (pkt. 1.4).

3 krotkie
potem 6

Przycisk zwolniony po:




»>Kasowanie niedostepnego pilota polega na wprowadzeniu
jego numeru pozycji w sterowniku przyciskiem w sposéb opi-
sany w punkcie 1.5. Po wprowadzeniu numeru pozycji pilota
sterownik buzerem podaje wprowadzony numer (punkt 1.4.).
Jezeli zasygnalizowany buzerem numer pozyciji jest zgodny z
pozycja pilota ktorego chcemy skasowa¢, nalezy w ciagu 3s
krotko nacisna¢ przycisk sterownika - potwierdzeniem skaso-
wania pilota jest dtugi sygnat buzera.

Jezeli zasygnalizowany buzerem numer pozycji nie jest po-
prawny, to nie nalezy naciska¢ przycisku sterownika, a po
trzech sekundach podwdjny sygnat buzera zacheca do po-
nownego skasowania lub odczytu pilota.

Po skutecznym, lub nieskutecznym kasowaniu pilota, mozna
ponownie w ciggu 15s odczyta¢ numer pozycji dostepnego
pilota, albo rozpocza¢ kasowanie niedostepnego pilota o zna-
nym numerze pozycji.

3.2. Czas monostabilny A kanatow nr1 i nr2
[>W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk
na sterowniku, a gdy po dtugim sygnale ustyszymy pojedyn-
czy krotki sygnat buzera, zwolni¢ przycisk.

[>Sterownik oczekuje na wprowadzenia trzech cyfr - trzycyfro-
wego czasu monostabilnego A (001-999s), (punkt 1.5).

[>Po wprowadzeniu czasu A sterownik podaje czas monosta-
bilny A - (punkt 1.4.), gra hymn kibica i przechodzi do normal-
nej pracy.

3.3. Czas autozamykania B

[>W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk
na sterowniku, a gdy po dtugim sygnale ustyszymy pojedyn-
czy krotki sygnat buzera, a nastepnie podwajny sygnat bu-
zera, zwolnic¢ przycisk.

[>Sterownik oczekuje na wprowadzenia trzech cyfr - trzycyfro-
wego czasu autozamykania B (001-999s), (punkt 1.5).

[>Po wprowadzeniu czasu B sterownik podaje czas autoza-
mykania B - (punkt 1.4.), gra hymn kibica i przechodzi do nor-
malnej pracy.

3.4. System, klonowanie, odczyt zdalny

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, a nastepnie
gdy po 16s ustyszymy trzy sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk
sterownika. Nastgpnie sterownik generuje 6 krotkich sygnatow
buzerem. Jezeli nacisniemy przycisk sterownika po:
P> pierwszym sygnale - dziafajg i rejestrowane sg tylko piloty
zmiennokodowe SYSTEMOWE,
P> drugim sygnale buzera - dziatajg i rejestrowane s piloty zmien-
nokodowe SYSTEMOWE oraz wszystkie piloty z uktadem HCS -
analizowana jest tylko ich cze$¢ statokodowa transmisji,
P> trzecim sygnale - niemozliwe jest zdalne klonowanie pilota,
P> czwartym sygnale - mozliwe jest klonowanie pilota, pkt. 3.6,
P> pigtym sygnale - nie jest mozliwy zdalny odczyt pilota po
pieciokrotnym naci$nieciu zarejestrowanego jego przycisku,
P> szostym sygnale buzera - mozliwy jest zdalny odczyt pilota po
pieciokrotnym naci$nieciu zarejestrowanego przycisku.

3.5. Reset sterownika

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a nastepnie
gdy ustyszymy cztery krotkie sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk.
Nacisniecie przycisku po pierwszym sygnale - kasowanie pa-
mieci pilotow i przywrocenie ustawien fabrycznych. Nastgpnie
hymn kibica sygnalizuje przejscie sterownika do normalnej
pracy.

Ustawienia po resecie sterownika:

Czas A-1s, Czas B-20s, - mozna klonowa¢ zdalnie pilota, mozna
uzyskaé pozycje pilota po pigciokrotnym nacisnieciu zareje-
strowanego przycisku.

3.6. Zdalne klonowanie pilota

Przyciski w sklonowanym pilocie dziatajg identycznie, jak w pi-
locie - wzorcu, zalecane jest kopiowanie identycznych pilotow,
mamy wtedy pewno$c¢, ze przyciski pilota wzorca wystepujg w
pilocie klonie.

Pilot klon nie moze by¢ zarejestrowany w systemie - jezeli
wystepuije, nalezy go przedtem wykasowaé. Nalezy zgodnie z
punktem 3.4. wybra¢ mozliwo$¢ zdalnego klonowania pilota.
[>Nalezy w poblizu sterownika przez min. 3s naciska¢ do-
wolny przycisk pilota klona, stycha¢ jeden sygnat buzera,
[>naciska¢ przycisk pilota wzorca, stycha¢ dwa sygnaty
buzera,

[>naciskac przycisk pilota klona, stycha¢ trzy sygnaty buzera,

[>naciska¢ przycisk pilota wzorca, hymn kibica sygnalizuje
skuteczne sklonowanie pilota.

4.DANE TECHNICZNE
Nazwa Wartos¢ Uwagi
1 | Zasilanie 12V-24V napiecie state lub zmienne
2 | Pobor pradu | 10mA przekazniki wytaczone
3 | Wyjscia 24V/0,5A 2 przekazniki
4 | Czestotliwos¢ | 433.92 MHz ~ |modulacja ASK
5 | Wymiary 41x37x17mm




Przycisk nacisnigty Buzer Funkcja

sygnat buzera

Raz krotko Jeden sygnat Rejestrowanie naciénietych przyciskow pilota w kanale nr1-otwérz

Drugi raz krétko Podwajny sygnat Rejestrowanie nacisnietych przyciskow pilota w kanale nr 2-zamknij

Trzeci raz krotko Potrojny sygnat Kasowanie naci$nietego pilota

Przycisk zwolniony po: Funkcja Opis

Jeden dtugi Odczyt pozycji pilota | Po naci$nigciu zarejestrowanego pilota, sterownik buzerem podaje nr jego pozycji

Kasowanie pilota
0 znanej pozyciji

Wprowadzenie pozycji pilota przyciskiem, sterownik buzerem podaje wprowadzong
pozycje, potem krétkie nacisnigcie przycisku - pilot usunigty

Jeden krotki sygnat
buzera

Czas A pracy obu
kanatow

Sterownik oczekuje na wprowadzenie czasu monostabilnego A (001-999s)

buzera - potem 6

Dwa krotkie sygnaty  |Czas B autozamykanie | Sterownik oczekuje na wprowadzenie czasu autozamykania B (001-999s)
buzera
Trzy krotkie sygnaty  |dziatajg Piloty SYSTE- | Nacisniecie przycisku po pierwszym sygnale buzera - dziatajg tylko piloty zmiennoko-

MOWE lub wszystkie

dowe SYSTEMOWE, po drugim dziatajg wszystkie piloty

Zdalne klonowanie
pilota

Naciéniecie przycisku po trzecim - niemozliwe klonowanie pilota, po czwartym
- mozliwe klonowanie pilotow,

Odczyt pozycii pilota
po jego pieciokrotnym

Nacisniecie przycisku po pigtym - brak odczytu pilota po pigciokrotnym nacisnigciu
zarejestrowanego przycisku, po szostym - odczyt pozyciji pilota buzerem sterownika

nacisnieciu po pieciokrotnym nacisnieciu zarejestrowanego przycisku pilota
Cztery krotkie sygnaty |Reset Naci$niecie przycisku po pierwszym sygnale buzera - kasowanie pamieci pilotow
buzera - potem 1 i przywrocenie ustawien fabrycznych
Hymn kibica zwolnienie przycisku po hymmie kibica oznacza przejscie sterownika do normalnej pracy

Drugi Hymn kibica
po 5s

zwolnienie przycisku po drugim hymmie kibica oznacza na przemian, witgczenie/wytaczenie sygalizacji aku-
stycznej sterownika podczas normalnej pracy i przejscie sterownika do normalnej pracy

Uwaga:

Nazwa sterownika ,OLEK” pochodzi od imienia instalatora, ktory zgtosit pomyst i potrzebe takiego sterownika.

Dzigkujemy.
KARTA GWARANCYJNA

Gwarancja obejmuje urzadzenie nabyte na terytorium Polski i
trwa 3 lata od daty jego produkciji. Jezeli w ciggu 3 lat od daty
produkcji wystapig usterki w jego dziataniu z przyczyn zaleznych
od producenta, zostang one bezpfatnie usuniete, lub urzadzenie
zostanie wymienione na nowe. Wykonanie naprawy gwarancyjnej,
ani wymiana urzadzenia w ramach gwarancji, nie powodujg prze-
dtuzenia terminu gwarancji.

Gwarancja producenta nie obejmuje:

uszkodzen mechanicznych, uszkodzen termicznych, zalania urza-
dzenia, uszkodzenia, baterii, uszkodzen wynikajacych z ingerencji
uzytkownika, wszelkich elementéw urzadzenia, ktre zuzywaja sie
w ramach normalnej pracy np. z wytarcia nadrukéw, zarysowania.
Odpowiedzialno$¢ producenta ograniczona jest do detalicznej
wartosci urzadzenia wskazanej w cenniku producenta obowigzu-
jacym w dniu zgtoszenia reklamacii.

Producent nie odpowiada za utrate, uszkodzenie lub zniszczenie
urzadzenia wynikte z innych przyczyn, niz wady w nim tkwigce
oraz nie odpowiada za szkody spowodowane wadami produktu.
W szczegblnosci uprawnienia z tytutu gwarancji nie obejmujg
prawa do domagania sie zwrotu utraconych zyskow w zwigzku
z awarig urzadzenia. Gwarancja na sprzedany towar nie wytacza,
nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien konsumenckich wynika-
jacych z przepisow bezwzglednie obowigzujacych.

Urzadzenie nalezy odesta¢ wraz z kartg gwarancyjng i wypetnionym
formularzem reklamacyjnym (do pobrania na www.proxima.pl w za-
ktadce do pobrania) na adres firmy.

)54

Proxima sp.j. jest niezaleznym producentem automatyki

m bramowej. Nazwy innych producentow zostaty wymienione
wytacznie po to, aby wyjasnic¢ przeznaczenie urzadzenia.

Zabrania sie wyrzucania tego urzadzenia razem z odpa-
dami domowymi. Wedtug dyrektywy WEEE obowigzuja-
cej w UE, to urzadzenie podlega selektywnej zbiorce.
UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:
Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze urzadzenie jest
zgodne z dyrektywa 2014/53/UE.

Pefny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod
adresem internetowym: www.proxima.pl

Data sprzedazy:

PROXIMA

Proxima sp.j.
87-100 Torun, ul. Polna 23a
tel. 56 660 2000, www.proxima.pl



