Przycisk nacisnigty Buzer
Raz krotko jeden sygnat

Funkcja

Rejestrowanie nacinigtych przyciskow pilota w kanale nr 1

Drugi raz krotko podwajny sygnat Rejestrowanie naci$nigtych przyciskow pilota w kanale nr 2

Trzeci raz krotko potrojny sygnat Kasowanie naciénigtego pilota

Przycisk zwolniony po:  Funkcja Opis

Jeden dtugi Odczyt pozyciji pilota | po naci$nigciu zarejestrowanego pilota, sterownik buzerem podaje nr jego pozycji
sygnat buzera

Kasowanie pilota
0 znanej pozycji

wprowadzenie pozycii pilota przyciskiem, sterownik buzerem podaje wprowadzong
pozycje i krotkie nacisnigcie przycisku - kasuje pilota

Jeden krotki sygnat

Tryb pracy kanatu | naciénigcie przycisku sterownika po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera

buzera, nr1 tryb bistabilny kanatu, po drugim krotkim wybiera tryb TDUN, a po trzecim diugim
potem trzy sygnaty sterownik oczekuje na wprowadzenie czasu trybu monostabilnego (001-999s)

Dwa krotkie sygnaty | Tryb pracy kanatu | nacinigcie przycisku sterownika po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera
buzera, nr2 tryb bistabilny kanatu, po drugim krotkim wybiera tryb TDUN, a po trzecim dfugim
potem trzy sygnaty sterownik oczekuje na wp ie czasu trybu mor (001-999s)

Trzy krotkie sygnaty Niewykorzystane | Naciénigcie przycisku sterownika po pierwszym i drugim sygnale buzera - niewy-
buzera, korzystane,

potem szes¢ sy

Zdalne klonowanie | naciénigcie przycisku sterownika po trzecim - niemozliwe klonowanie pilota,
pilota po czwartym - mozliwe klonowanie pilotow

Odczyt pozycji pilo- | nacisnigcie przycisku sterownika po piatym - brak odczytu pilota po pigciokrotnym

ta po jego pieciokrot- | nacisnigciu
nym nacinigciu

sterownika po pieci

1ego przycisku, po széstym - odczyt pozycji pilota buzerem
iSnigciu zarejestrowanego przycisku pilota

Cztery krotkie sygnaty | Reset
buzera, potem jeden

nacisnigcie przycisku sterownika po pierwszym sygnale buzera - kasowanie
pamigci pilotow i przywrocenie ustawien fabrycznych

7. Dane techniczne

Lp Nazwa Wartosé Uwagi

1 | Zasilanie 12/24V AC/DG 22?50[:2 stafe lub

2 | Poborpradu | 10mA przekazniki wytaczone
3 | Wyjécia 2 x 24V-1A przekazniki NO

4 | Czestotliwos¢ | 868,7MHz

8. Ustawienia fabryczne

Oba kanaty pracujg jako ilne 1s, mozna
klonowa¢ zdalnie pilota, mozna uzyskaé pozycje pilota po pie-
ciokrotnym naciénigciu zarejestrowanego przycisku.

9. Wyprowadzenia

|
NI

Nw2 Antena 1224y
|-/1 - r{ - AC/DC
8§98 S8

Przekaznik Przekaznik - Zasilanie

Przepust montazowy w obudowie umozliwia montaz opaska zaciskowa.

PRQXIMA

Proxima sp.j.
87-100 Torun, ul. Polna 23a
tel. 56 660 2000, www.proxima.pl

stel‘owni k Radiowy Nw2_8 1 9 kompatybilny z SOM M E R

Najmniejszy dwukanatowy sterownik na rynku o niespotykanych mozliwosciach.
819 pilotow, 24V AC/DC, buzer, dwa kanaty - trzy tryby pracy, odczyt pozycji zarejestrowa-
nego pilota, kasowanie pilota bez jego obecnosci, klonowanie pilota.

Proxima jest niezaleznym p
przeznaczenia produktu Proxima.

NW2_819

2 kanaty - 819 pilotow

37x41x15 mm

Najwazniejsze zalety:
© Naprawdg Maty - najmniejszy na rynku,
dwa kanaty przekaznikowe + buzer,
19 pilotow SOMMER 868MHz
@ trzy tryby pracy kazdego kanatu:

- bistabilny z resetem,

- TDJN (Tak Diugo Jak Naciskasz),

monostabilny 1-999s, z rozdzielczoscig 1s,
asowanie pilota bez jego obecnosci,
odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiggu,
@ zasilanie 24V AC/DC (napigcie state lub zmienne),
0zna zarejestrowac nawet 4 przyciski i 10 kombinacji przyci-

skow pilota czteroprzyciskowego, i dwa przyciski, i jedng kombi-

nacjg przyciskow pilota dwuprzyciskowego,
@ akustyczne potwierdzanie odebrania sygnatu pilota, inaczej

dlakanatunr 1inr2,
© zarejestrowanym pilotem mozna akustycznie zdalnie odczyta¢

jego pozycje w sterowniku,
zarejestrowanym pilotem mozna zdalnie sklonowa¢ pilota,
0 wigczeniu zasilania sterownik podaje buzerem pamigé pilotow
odczyt liczby zarejestrowanych pilotow,
© otwoér montazowy - montaz opaska zaciskowa,

j. Nazwy innych producentow zostaty uzyte wytacznie w celu wyjasnienia

1. Dziatanie sterownika

1.1. Naciénigcie zarejestrowanego przycisku (lub dowolnej za-
rejestrowanej kombinacii przyciskow) pilota wiacza/zmienia stan
kanatu/kanatow. Kazdy kanat moze pracowa¢ w jednym z trzech
trybow:

- tryb bistabilny z resetem (reset - dwusekundowe naciskanie
pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne, gdy operujac
pilotem nie widzimy reakcji albo chcemy zsynchronizowa¢ dwa
kanaty bistabilne) - po naci$nigciu pilota przekaznik zmienia stan.
- monostabilny - po naci$nieciu pilota przekaznik pozostaje
wigczony przez zaprogramowany czas 1-999s. Naci$nigcie przy-
cisku pilota, gdy przekaznik jest wtaczony, wytacza go.

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) - przekaznik pozostaje wta-
czony tak dtugo, jak naciskamy przycisk pilota + 0.5s.

Czas 0.5s stuzy do eliminaciji przerwy w dziataniu przekaznika
wywotanego chwilowg utratg zasiggu.

Po 20s w celu oszczgdnosci baterii pilot przestaje nadawac.
Mozna omina¢ tg niedogodno$¢ zwalniajac na moment przy-
cisk co 5-20s. Kazde chwilowe zwolnienie i nacisnigcie przyci-
sku pilota przedtuza nadawanie pilota o kolejne 20s, a przerwa
w nadawaniu mniejsza niz 0.5s jest przez sterownik ignorowana,
1.2. Wiaczenie przekaznika dla trybu bistabilnego, monosta-
bilnego i TDJN oraz dodatkowo wytaczenie przekaznika dla trybu
bistabilnego jest potwi w iku.
Uzycie pilota SOMMER sterujacego kanatem nr 1 jest sygnalizo-
wane jednym sygnatem buzera.

Uzycie pilota SOMMER sterujacego kanatem nr 2 jest sygnalizo-
wane dwoma sygnatami buzera.

1.3. Zdalna infi 0 pozycji j go pilota
w sterowniku

Znajomo$¢ pozycji zarejestrowanego pilota w sterowniku umozli-
wia usunigcie pilota ze sterownika bez jego obecnosci (np. pilota
zgubionego).

Mozna na dwa sposoby zdalnie akustycznie (punkt 2.1.) uzy-
ska¢ numer pozycji zarejestrowanego pilota w sterowniku.
Sposob nr 1: Nalezy nacisnaé i trzymac przez 3s niezarejestro-
wany przycisk lub niezarejestrowang kombinacje przyciskow
zarejestrowanego pilota.

Sposob nr 2: (mozna ten sposob programowo wytaczyc),
Nalezy szybko 5 razy nacisna¢ zarejestrowany przycisk pilota.
Uwaga - naciskanie pilota aktywuje zarejestrowany kanat, na-
lezy o tym pamigta¢ sprawdzajac pozycjg pilota tym sposobem.
Mozna réwniez lokalnie uzyska¢ pozycig pilota - punkt 5.1.




2. Trzycyfrowe informacje akustyczne

2.1. Informacja trzycyfrowa

Informacje stanowia trzy grupy sygnatéw buzera sterowni-
ka rozdzielone krotka przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera
W pierwszej, drugiej i trzeciej grupie. llos¢ sygnatow w pierwszej
grupie to pierwsza cyfra (setki), ilo$¢ sygnatéw w drugiej grupie
to druga cyfra (dziesiatki), a ilo$¢ sygnatow w grupie trzeciej
to trzecia cyfra (jednostki). Zero sygnalizowane jest pojedynczym
przedtuzonym sygnatem.

Np: dwa krotkie, diugi, a potem pig¢ krotkich sygnatow buzera
oznacza liczbg 205.

W zaleznoéci od sytuacii liczba 205 oznacza: pilota zarejestrowa-
nego na pozycji 205, 205 zarejestrowanych pilotow lub czas mo-
nostabilny kanatu 205s. Mozliwe pozycje pilotow w sterownlku
001-819. Mozliwa liczba zarej ych pilotow w I
000-819. Mozliwe czasy monostabilne kanatow: 001- 999.

3. Wprowadzanie liczby do sterownlka

3.1. Wp ie liczby trzycy j

Przyktad: wprowadzenie liczby 302.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk na sterowniku (pierwsza cyfra 3).
Poczeka, buzer krétko zasygnalizuje akceptacje pierwszej cyfry.
Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, az do momentu
krotkiego sygnatu buzera, a nastgpnie zwolni¢ przycisk. Zostata
wprowadzona druga cyfra pozycji pilota - zero.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku - trzecia cyfra 2.
W zaleznosci od sytuacji, wprowadzona liczba 302, oznacza
cheé sk ia pilota zarej Jo na pozycji 302 lub
ustawienia czasu monostabilnego dowolnego z kanatow na
302s. Mozliwe liczby 001-999.

4. Rejestrowanie pilotow, kasowanie pilota
W stanie normalnej pracy krotko nacisngé przycisk na sterow-
niku. Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat buzera. Od tego
momentu sterownik czeka 5s na rejestracjg pilota w kanale nr 1
- punkt 4.1.

Ponowne krotkie naciénigcie przycisku na sterowniku potwier-
dzane jest dwoma sygnatami buzera i od tego momentu ste-
rownik czeka 5s na rejestracjg pilota w kanale nr 2 - punkt 4.1.
Ponowne krotkie naciénigcie przycisku na sterowniku potwier-
dzane jest trzema sygnatami buzera i od tego momentu sterow-
nik czeka 5s na wyrejestrowanle pllota ze sterownika - punkt 4.2.
4.1. Rej przy [piloto

W ciggu 5s nacisnaé przymskl/kombmaqe przyciskow pilota ma-
jacego sterowa¢ wybranym kanatem. Pojedynczy sygnat buzera
oznacza rejestracjg pilota.

Zarejestrowany pilot przedtuza czas czekania na rejestracjg na-
stepnego pilota o 5s. Po 5s sterownik gra hymn kibica, podaje
akustycznie liczbg zarejestrowanych pilotow (punkt 2.1.) i prze-
chodzi do normalnej pracy.

4.2. Aby wyrejestrowac dostepnego pilota z pamigci ste-
rownika nalezy nacisna¢ dowolny (nawet niezarejestrowany)
przycisk zarej pilota. K ie potwierdzane jest
sygnatem buzera.

Po skasowaniu pilota sterownik czeka 5s na kolejnego pilota, gra
hymn kibica, podaje akustycznie liczbg zarejestrowanych pilotow
(punkt 2.1.) i przechodzi do normalnej pracy.

5. Konfigurowanie sterownika

Programowanie sterownika odbywa sig przy pomocy przycisku

i sygnatow buzera.

W stanie normalnej pracy, nacisna¢ i przytrzymac przycisk

na ptytce sterownika -

- po 4s ustyszymy diugi sygnat buzera,

- po kolejnych 4s ustyszymy krotki sygnat buzera,

- po kolejnych 4s ustyszymy dwa krétkie sygnaty buzera,

- po 4s kolejnych ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera,

- i w koricu po kolejnych 4s ustyszymy cztery krotkie sygnaty

buzera.

Zwolnienie przycisku na sterowniku:

- po jednym dfugim sygnale - odczyt pozycji dostepnego pilota
w sterowniku i kasowanie niedostepnego indywidualnego pilo-
ta 0 znanej pozycji - punkt 5.1.

- po jednym krotkim sygnale buzera - ustawienia trybu pracy
kanatu nr 1 - punkt 5.2.

- po dwach krotkich sygnatach buzera - ustawienia trybu pra-
cy kanatu nr 2 - punkt 5.2.

- po trzech krotkich sygnatach buzera

- zdalne klonowanie pilota mozliwe lub niemozliwe,
- zdalny odczyt pozyciji pilota w sterowniku drugim sposobem
mozliwy lub niemozliwy - punkt 1.3. i punkt 5.3.

- po czterech krotkich sygnatach buzera - przywrécenie usta-
wien fabrycznych i kasowanie pamigci pilotow - punkt 5.4.
5.1. Odczyt pozycji w sterowniku dostepnego pilota, kaso-
wanie pojedynczego niedostgpnego pilota o znanej pozycji
W stanie normalnej pracy nacisnaé i przytrzymaé przycisk
na sterowniku, a gdy po 4s ustyszymy dtugi sygnat buzera, zwol-
ni¢ przycisk. W ciagu 15s mozna zacza¢ odczyt pozycji dostgpne-

go pilota, albo kasowanie indywidualnego niedostgpnego pilota.

Po nacisnigciu przycisku j pilota, sterow-

nik podaje pozycje pilota (punkt 2.1.).

pnego pilota polega
na wprowadzenlu jego pozycji w sterowniku przyciskiem w spo-
sOb opisany w punkcie 3.1. Po wprowadzeniu pozycji pilota
przyciskiem, sterownik buzerem podaje wprowadzong pozycje
pilota do skasowania (punkt 2.1.).

Jezeli zasygnalizowana pozycja buzerem jest zgodna z pozycjg
pilota, ktdrego chcemy skasowac, nalezy w ciggu 3s krotko na-
cisng¢ przycisk sterownika - potwierdzeniem skasowania pilota
jest dfugi sygnat buzera.

Jezeli zasygnalizowana pozycja buzerem nie jest poprawna,
to nie nalezy naciska¢ przycisku sterownika, a po 3s podwojny
sygnat buzera zachgca do ponownego skasowania lub odczy-
tu pilota. Po skutecznym lub nieskutecznym kasowaniu pilota,
mozna ponownie w ciggu 5s odczyta¢ pozycjg dostepnego pilota
albo rozpocza¢ kasowanie niedostgpnego pilota 0 znanej pozycji.
5.2. Tryb pracy kanatu nr 1inr 2

Kanat nr 1. W stanie normainej pracy nacisna¢ i przytrzymac
przycisk na sterowniku, a gdy po diugim sygnale ustyszymy poje-
dynczy krotki sygnat buzera, zwolni¢ przycisk - punkt 5.2.1.
Kanat nr 2. W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzyma¢
przycisk na sterowniku, a gdy po dfugim sygnale ustyszymy po-
jedynczy krotki sygnat buzera, a nastgpnie podwdjny sygnat
buzera, zwolni¢ przycisk - punkt 5.2.1.

5.2.1. Dalej sterownik generuje dwa krotkie i jeden dtugi sygnat
buzera. Naciénigcie przycisku po pierwszym krotkim sygnale

buzera wybiera tryb bistabilny kanatu, naciénigcie przycisku

po drugim krotkim sygnale buzera wybiera tryb TDJIN.

Po trzecim dtugim sygnale buzera sterownik oczekuje na wpro-

wadzenie trzech cyfr - trzycyfrowego czasu trybu monostabilne-

go (001-999s) - punkt 3.1.

Jezeli zostat wybrany tryb bistabilny lub TDJN, to sterownik gra

hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Jezeli wpl y zostat czas bilny, to sterownik po-

daje czas monostabilny (punkt 2.1.), gra hymn kibica i przecho-

dzi do normalnej pracy.

5.3. Klonowanie pilotow i odczyt pozycii pilotow

Nacisng¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, a nastepnie

gdy po 16s ustyszymy trzy krétkie sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk.

Sterownik generuje 6 krotkich sygnatow buzerem.

Jezeli nacisniemy przycisk sterownika:

- po pierwszym sygnale - niewykorzystany,

- po drugim sygnale - niewykorzystany,

- po trzecim sygnale buzera - niemozliwe jest zdalne klonowania
pilota,

- po czwartym sygnale buzera - mozliwe jest zdalne klonowanie
pilotow - punkt 6.,
- po plqtym sygnale - nie jest mozliwy zdalny odczyt pilota
po pieciokrotnym naci$nigciu zarej przycisku pilota,

- po szostym sygnale - mozliwy jest zdalny odczyt pilota
po pieciokrotnym nacisnigciu zarejestrowanego przycisku pi-
lota - sposob nr 2, opcja przydatna wowczas, gdy wszystkie
przyciski pilota i ich kombinacje sg wykorzystane i nie mozna
skorzystac z wygodnego sposobu nr1 odczytu wykorzystUJq-
cego Jo przycisku/kombinacji
przyciskow zarejestrowanego pilota (sposobu, ktdry nie powo-
duje aktywaciji kanatu podczas odczytu),

5.4. Reset sterownika

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a nastepnie,

gdy po ok. 20s ustyszymy cztery krotkie sygnaty buzera, zwolnic

przycisk. Naci$nigcie przycisku po pierwszym sygnale - przy-

wrocenie ustawien fabrycznych i kasowanie pamigci pilotow.

Nastepnie hymn kibica sygnalizuje przejécie sterownika do nor-

malnej pracy.

6. Zdalnie klonowanie pilota

Przyciski w sklonowanym pilocie dziatajg identycznie, jak w pi-
locie - wzorcu, zalecane jest kopiowanie identycznych pilotow,
mamy wtedy pewno$¢, ze przyciski pilota wzorca wystepuja
w pilocie klonie.

Pilot klon nie moze by¢ zarejestrowany w sterowniku. Jezeli wy-
stepuje, nalezy go przedtem wykasowac.

Nalezy zgodnie z punktem 5.3. wybra¢ mozliwo$¢ zdalnego
klonowania pilota.

Nalezy w poblizu przez min. 3s ¢ dowolny
przycisk pilota klona, stycha¢ jeden sygnat buzera, naciska¢
przycisk pilota wzorca, stycha¢ dwa sygnaty buzera, naciskac
przycisk pilota klona, stycha¢ trzy sygnaty buzera i w koficu
naciska¢ przycisk pilota wzorca, hymn kibica sygnalizuje sku-
teczne sklonowanie pilota.

KARTA GWARANCYJNA

Gwarancja obejmuje urzadzenie nabyte na terytorium Pol-
skii trwa 3 lata od daty jego produkcii. Jezeli w ciggu 3 lat od
daty produkcji wystapia usterki w jego dziataniu z przyczyn
zaleznych od producenta, zostana one bezptatnie usunigte
lub urzadzenie zostanie wymienione na nowe. Wykonanie
naprawy gwarancyjnej ani wymiana urzadzenia w ramach
gwaranql nie powodulq przediuzenla terminu gwaranciji.
nie obej

Uszkodzen mechamcznych uszkodzen termicznych, zalania
urzadzenia, uszkodzenia, uszkodzen wynikajacych z ingeren-
cji uzytkownika, wszelkich elementow urzgdzenia, ktore zuzy-
waja si¢ w ramach normalnej pracy np. z wytarcia nadrukow,
zarysowania. Odpowiedzialno$¢ producenta ograniczona jest
do detalicznej warto$ci urzadzenia wskazanej w cenniku pro-
ducenta obowiazujacym w dniu zgtoszenia reklamacji.

Producent nie odpowiada za utrate, uszkodzenie lub znisz-
czenie urzadzenia wynikte z innych przyczyn, niz wady w
nim tkwigce, oraz nie odpowiada za szkody spowodowane
wadami produktu. W szczegdlnosci uprawnienia z tytutu
gwarancji nie obejmuja prawa do domagania sig zwrotu utra-
conych zyskow w zwigzku z awarig urzadzenia. Gwarancja
na sprzedany towar nie wytacza, nie ogranicza ani nie za-
wiesza uprawnier konsumenckich wynikajacych z przepisow
bezwzglednie obowiazujacych. Urzadzenie nalezy odesta¢
wraz z karta gwarancyjna i wypetnionym formularzem rekla-
macyjnym (do pobrania na www.proxima.pl w zakfadce do
pobrania) na adres firmy.

Zabrania si¢ wyrzucania tego urzadzenia razem z
E odpadami domowymi. Wedtug dyrektywy WEEE

obowigzujacej w UE, to urzadzenie podlega selek-

tywnej zbiorce.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:

Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze urzadze-

nie jest zgodne z dyrektywa 2014/53/UE.

Petny tekst deklaracii zgodnosci UE jest dostepny

pod adresem internetowym: www.proxima.pl

Proxima sp.,. jest niezaleznym producentem auto-
matyki bramowej. Nazwy innych producentow
zostaty wymienione wytacznie po to, aby wyjasni¢
przeznaczenie urzadzenia.
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