4. Dane techniczne

Lp Nazwa

1 | Zasilanie 12V-24V napigcie state lub
AC/DC zmienne

Wartosé Uwagi

2 | Pobor pradu 10mA przekazniki wytaczone

3 | Wyjscia/wyjécie | 24V-1A 1 lub 2 przekazniki NO

4 | Czestotliwos¢ | 868,7MHz  |modulacja ASK

5. Wyprowadzenia
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6. Ustawienia fabryczne

Kanat / kanaty sterownika pracujg jako monostabilne 1s.
Brak przyciskow pilotow w pamieci.

Przepust montazowy w obudowie umoZliwia montaz opask zaciskowa.

KARTA GWARANCYJNA

Gwarancja obejmuje urzadzenie nabyte na terytorium Pol-
ski i trwa 3 lata od daty jego produkcji. Jezeli w ciagu 3 lat od
daty produkcji wystapig usterki w jego dziataniu z przyczyn
zaleznych od producenta, zostang one bezptatnie usunigte
lub urzadzenie zostanie wymienione na nowe. Wykonanie
naprawy gwarancyjnej ani wymiana urzadzenia w ramach
gwarancji, nie powodujg przedfuzenia terminu gwarancii.

G ja pi nie je:

Uszkodzen mechanicznych, uszkodzen termicznych, zalania
urzadzenia, uszkodzenia, uszkodzen wynikajacych z ingeren-
cji uzytkownika, wszelkich elementéw urzadzenia, ktore zuzy-
Wwajg si¢ w ramach normalnej pracy np. z wytarcia nadrukow,
zarysowania. Odpowiedzialno$¢ producenta ograniczona jest
do detalicznej wartosci urzadzenia wskazanej w cenniku pro-
ducenta obowigzujgcym w dniu zgtoszenia reklamagii.

Producent nie odpowiada za utrate, uszkodzenie lub znisz-
czenie urzadzenia wynikte z innych przyczyn, niz wady w
nim tkwigce, oraz nie odpowiada za szkody spowodowane
wadami produktu. W szczegdlnosci uprawnienia z tytutu
gwarancji nie obejmujg prawa do domagania sig zwrotu utra-
conych zyskow w zwigzku z awarig urzadzenia. Gwarancja
na sprzedany towar nie wytacza, nie ogranicza ani nie za-
Wwiesza uprawnien konst kich wynikajacych z przepisow
bezwzglednie obowiazujgcych. Urzadzenie nalezy odesta¢
wraz z karta gwarancyjng i wypetnionym formularzem rekla-
macyjnym (do pobrania na www.proxima.pl w zakfadce do
pobrania) na adres firmy.

E Zabrania si¢ wyrzucania tego urzadzenia razem z

odpadami domowymi. Wedtug dyrektywy WEEE
obowigzujacej w UE, to urzadzenie podlega selek-
tywnej zbiorce.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:
Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze urzadze-
nie jest zgodne z dyrektywa 2014/53/UE.

Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostgpny
pod adresem internetowym: www.proxima.pl

Proxima sp.j. jest niezaleznym producentem auto-
matyki bramowej. Nazwy innych producentow
zostaty wymienione wytacznie po to, aby wyjasni¢
przeznaczenie urzadzenia.
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PRQOXIMA

Proxima sp.j.
87-100 Torun, ul. Polna 23a
tel. 56 660 2000, www.proxima.pl

Sterownik Radiowy NMH1 i NMH2

wspotpracuje z szarymi pilotami z niebieskimi przyciskami pilotow HORMANN, zastepuje radio
HE1 lub HE2, jedno lub dwa wyjscia przekaznikowe, 41 przyciskow pilotow, 12-24V AC/DC, buzer,
Proxima jest niezaleznym producentem automatyki bramowej. Nazwy innych producentéw zostay uzyte wy-
tacznie w celu wyjasnienia przeznaczenia produktu Proxima.

Najwazniejsze zalety:

@ zastepuje radio HE1 lub HE2,

jeden NMH1 / dwa NMH2 kanaty przekaznikowe + buzer,

© trzy tryby pracy:

- bistabilny z resetem, (reset - dwusekundowe naciskanie
przycisku pilota wymusza wytaczenie przekaznika -
wygodne, gdy operujac pilotem nie widzimy reakcji),

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz),

- monostabilny 1-999s, z rozdzielczoscig 1s,

mozna zarejestrowaé 41 réznych przyciskow pilotow Hor-

mann,

mozna usuna¢ pojedynczy przycisk pilota, pilot z usuwanym

przyciskiem musi by¢ dostepny,

odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiegu,

zasilanie 12-24V AC/DC (napiecie state lub zmienne),

akustyczne potwierdzanie odebrania sygnatu pilota - inaczej

dlakanatunriinr2,
informacja o ilodci
pilotow,

otwor montazowy - montaz opaskg zaciskowa,

po wiaczeniu zasilania sterownik podaje buzerem rozmiar

pamigci przyciskow pilotow - 41,

przyciskow

s

Réznice w stosunku do He1, He2:

1. Odbiorniki NMH1 i NMH2 oprécz trybu monostabilnego 1s,
posiadaja takze dodatkowe tryby umoziiwiajace ich wykorzysta-
nie nie tylko do sterowania brama.

2. Odbiorniki NMH1 i NMH2 rejestruja nie tylko przycisk jedne-
go pilota, ale az 41 réznych przyciskow pilotéw Hormann. Dzigki
temu uzytkownicy, ktorzy posiadajg pilota Hérmann, ze wszyst-
kimi wykorzystanymi przyciskami w innych instalacjach, moga je
zarejestrowa¢ w jednym odbiorniku.

3. Odbiorniki NMH1 i NMH2 posiadajg uniwersalne wyjscia
przekaznikowe, zamiast nieco mniej wygodnych wyj$¢ typu open
kolektor ze wspdlng masa.

4. Odbiorniki NMH1 i NMH2 umozliwiajg usunigcie pojedyn-
czego przycisku pilota, pilot z usuwanym przyciskiem musi by¢
dostepny.

przycisk P

NMH2
37x41x15 mm

NMH1

1. Dziatanie sterownika

Naci$nigcie zarejestrowanego przycisku pilota wigcza/zmienia
stan przekaznika kanatu/kanatow.

Kazdy kanat moze pracowa¢ w jednym z trzech trybow:

- tryb bistabilny z resetem (reset - dwusekundowe naciskanie
pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne, gdy operujac
pilotem nie widzimy reakcji, albo chcemy zsynchronizowa¢ dwa
kanaty bistabilne) - po naciénieciu pilota przekaznik zmienia stan,
- monostabilny - po naci$nigciu pilota przekaznik pozostaje
wigczony przez zaprogramowany czas 1-999s, nacinigcie przy-
cisku pilota, gdy przekaznik jest wtaczony, wytacza go,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) - przekaznik pozostaje wia-
czony tak dtugo, jak naciskamy przycisk pilota + 0.5s.

Czas 0.5s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu przekaznika
wywotanego chwilowa utratg zasiggu.



2. Rejestrowanie przyciskow pilotow, kaso-
wanie przyciskow pilota

W stanie normalnej pracy krotko nacisnac przycisk P na ste-
rowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat buzera. Od
tego momentu sterownik czeka 5s na rejestracjg przycisku pilota
wkanale nr 1 - punkt 2.1.

Ponowne krotkie naciénigcie przycisku P na sterowniku potwier-
dzane jest dwoma sygnatami buzera.

Od tego momentu sterownik czeka 5s na rejestracjg przycisku
pilota w kanale nr 2 (tylko model NMH2) - punkt 2.1.

Ponowne krotkie naciénigcie przycisku P na sterowniku po-
twierdzane jest trzema sygnatami buzera i od tego momentu
sterownik czeka 5s na wyrejestrowanie przycisku pilota ze ste-
rownika - punkt 2.2.

2.1. Rei ia preyciskéw pilotapil

W ciagu 5s nacisna¢ przycisk pilota majacego sterowaé wybra-
nym kanatem. Pojedynczy sygnat buzera potwierdza rejestracje
pilota. Sterownik czeka 5s na nacisnigcie kolejnego przycisku
pilota, gra hymn kibica, podaje akustycznie liczbg zarejestrowa-
nych przyciskow pilotow i przechodzi do normainej pracy.

2.2. Aby wyrejestrowa¢ dostepny przycisk pilota z pamig-
ci sterownika nalezy nacisna¢ przycisk pilota, ktory ma zosta¢
usunigty. Kasowanie potwierdzane jest przedtuzonym sygnatem
buzera.

Po skasowaniu przycisku pilota sterownik czeka 5s na nacisnig-
cie kolejnego przycisku pilota, gra hymn kibica, podaje akustycz-
nie liczbg zarejestrowanych przyciskow pilotow i przechodzi
do normalnej pracy.

Informacije o iloéci zarejestrowanych przyciskow pilotéw stano-
wig dwie grupy sygnatow buzera sterownika rozdzielone krotkg
przerwa.

Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej i drugiej grupie. llos¢
sygnatow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (dziesiatki), a ilo¢
sygnatow w drugiej grupie to druga cyfra (jednostki).

Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedfuzonym sygnatem.
Np: dwa krotkie sygnaty, a potem dtugi oznacza liczbg 20.

Krétko nacisna¢ i zwolni¢ przycisk P, aby
przej$¢ dalej, ponownie krétko nacisnac i zwolni¢ przycisk P

3. Konfigurowanie sterownika

Programowanie sterownika odbywa sig przy pomocy przycisku

P na sterowniku i sygnatow buzera w dwoch / trzech grupach.

W stanie normalnej pracy, nacisnac i przytrzymaé przycisk P

sterownika -

- po 4s ustyszymy jeden krotki sygnat buzera,

- po kolejnych 4s ustyszymy dwa krotkie sygnaty buzera,
(tylko model NMH2),

- po 4s kolejnych ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera,

Zwolnienie przycisku P na sterowniku:

- po jednym krétkim sygnale buzera - ustawienia trybu pracy

kanatu nr 1 - punkt 3.1.,

- po dwach krotkich sygnatach buzera - (tylko model NMH2)
ustawienia trybu pracy kanatu nr 2 - punkt 3.1.,

- po trzech krotkich sygnatach buzera - przywrécenie usta-
wien fabrycznych i kasowanie pamigci pilotow - punkt 3.2.

3.1. Tryb pracy kanatu nr 1 i nr 2 (nr 2 tylko model NMH2)
Kanat nri W stanie normalnej pracy nacisnaé i przytrzymaé
przycisk P na sterowniku, a gdy ustyszymy pojedynczy sygnat
buzera, zwolni¢ przycisk - punkt 3.1.1.

Kanat nr 2 (tylko model NMH2). W stanie normalnej pracy na-
cisna¢ i przytrzymac przycisk P na sterowniku, a gdy ustyszymy
pojedynczy krotki sygnat buzera, a nastgpnie podwojny sygnat
buzera, zwolni¢ przycisk - punkt 3.1.1.

3.1.1 Dalej sterownik generuje dwa krotkie i jeden dtugi sygnat
buzera. Naciéniecie przycisku P sterownika po pierwszym krot-
kim sygnale buzera wybiera tryb bistabilny kanafu, nacisniecie
przycisku P sterownika po drugim krotkim sygnale buzera wy-
biera tryb TDJN. Po trzecim dfugim sygnale buzera sterownik
oczekuje na wprowadzenia trzech cyfr - trzycyfrowego czasu try-
bu monostabilnego (001-999s) przyciskiem P sterownika.
Przyktad: Ustawmy czas kanatu 302s.

Po trzecim diugim sygnale nacisna¢ krétko trzy razy przycisk P
na sterowniku (pierwsza cyfra 3). Poczekac, buzer krotko zasy-
gnalizuje akceptacie pierwszej cyfry.

Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk P na sterowniku, az do momentu
krotkiego sygnatu buzera, a nastepnie zwolnic przycisk. Zostata
wprowadzona druga cyfra pozycji przycisku pilota - zero.
Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk P na sterowniku - trzecia cyfra 2.
Po chwili sterownik podaje akustycznie wprowadzony czas.
Informacje stanowi trzy grupy sygnatow buzera sterownika roz-
dzielone krotkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierw-
szej, drugiej i trzeciej grupie.

llo$¢ sygnatow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (setki se-
kund), ilo$¢ sygnatow w drugiej grupie to druga cyfra (dziesiatki
sekund), a ilo$¢ sygnatow w grupie trzeciej to trzecia cyfra (se-
kundy). Zero sygnalizowane jest pojedynczym przediuzonym
sygnatem.

Np: trzy krotkie, dtugi, a potem dwa krotkie sygnaty buzera ozna-
cza ustawiony czas monostabilny 302s.

Jezeli zostat wybrany tryb bistabilny lub TDJN, to sterownik gra
hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny, to sterownik po-
daje czas monostabilny - gra hymn kibica i przechodzi do nor-
malnej pracy.

3.2. Reset sterownika

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a nastgpnie gdy
ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk. Nastgp-
nie nacisnaé przycisk po pierwszym sygnale buzera. Pamigé
przyciskow pilotow zostata skasowana i zostaty przywrdcone
ustawienia fabryczna (kanat / kanaty sterownika pracujg jako
monostabilne 1s). Nastgpnie hymn kibica sygnalizuje przejscie
sterownika do normalnej pracy.
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Nacisnag; trzymaci zwolnic przycisk P
sterownika w momencie A-B-C,

potem nacisnag przycisk P
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kasowanie wszystkich przyciskow pilotow,

[ ] kanaly monostabilne 15

c#

NMH2 Konfiguracia odbiornika jed

NMH1

Nacisnag, trzymaci zwolni¢ przycisk P
sterownika w momencie A-C,

potem nacisnag przycisk P,

lub wprowadzic¢ przyciskiem P trzy cyfry

meP

L Kanat nr1

monostabilny-

naleZy wprowadzi¢ czas
przyciskiem P (trzy cyfry)

bistabilny

TDIN

A

RESET
kasowanie wszystkich przyciskow pilotow,
[ ] kanaly monostabilne 1s

c#

Rejestrowanie przyciskow pilotow, kasowanie przyciskow pilota - odbiornik jednokanatowy NMH1

Przycisk P nacisnigty  Buzer Funkcja

raz krotko

jeden sygnat

Rejestrowanie nacisnietych przyciskow pilota w kanale nr 1

drugi raz krétko

potrojny sygnat

Kasowanie nacisnigtego przycisku pilota

Konfiguracja - odbiornik jednokanatowy NMH1

Przycisk P zwolniony po:  Funkcja Opis

Jeden krotki sygnat buzera, | Tryb kanatu nr 1 | naciénigcie przycisku po pierwszym krétkim sygnale buzera wybiera tryb bistabilny|

potem trzy sygnaty kanatu, po drugim krétkim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dfugim sterownik ocze-|
kuje na wprowadzenie czasu trybu monostabilnego (001-999s)

Trzy krotkie sygnaty buzera, | Reset naci$nigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera - kasowanie pamigci pilotow

potem jeden i przywrdcenie ustawien fabrycznych

Rejestrowanie przyciskow pilotow, kasowanie przyciskow pilota - odbiornik dwukanatowy NMH2

Przycisk P nacisnigty Buzer Funkcja

raz krotko

jeden sygnat

Rejestrowanie nacisnigtych przyciskow pilota w kanale nr 1

drugi raz krétko

podwajny sygnat

Rejestrowanie nacisnigtych przyciskow pilota w kanale nr 2

trzeci raz krétko

potrojny sygnat

Kasowanie nacisnigtego pilota

Konfiguracja - odbiornik dwukanatowy NMH2

Przycisk P zwolniony po:  Funkcja Opis

Jeden krotki sygnat buzera, | Tryb kanatu nr 1 | naciénigcie przycisku P po pierwszym krétkim sygnale buzera wybiera tryb bistabil-|

potem trzy sygnaty ny kanatu, po drugim krotkim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dfugim sterownik|
oczekuje na wp dzenie czasu trybu mor bilnego (001-999s)

Dwa krotkie sygnaty Tryb kanatu nr 2 | naciéniecie przycisku P po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera tryb bistabil-

buzera, ny kanatu, po drugim krotkim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dfugim sterownik|

potem trzy sygnaty oczekuje na wp ie czasu trybu mor jo (001-999s)

Trzy krotkie sygnaty buzera, | Reset nacisnigcie przycisku P po pierwszym sygnale buzera - kasowanie pamieci pilotow

potem jeden i przywrdcenie ustawien fabrycznych




