Buzer Funkcja

Jeden dtugi sygnat

Przycisk nacisniety
Raz krétko

Dwuetapowa rejestracja przyciskow pilotow BFT MITTO w kanale nri,

Drugi raz krétko* Jeden krotki sygnat

Rejestrowanie przyciskow pilota innych producentéw w kanale nri,

Trzeci raz krotko

Podwojny dtugi sygnat | Dwuetapowa rejestracja przyciskow pilotow BFT MITTO w kanale nr2,

Czwarty raz krotko*™

Podwajny krotki sygnat| Rejestrowanie przyciskow pilota innych producentow w kanale nr2,

Piaty raz krétko

Potrojny krotki sygnat | Kasowanie nacisnigtego pilota

*sygnaty wystepuja tylko, gdy dziataja piloty BFT Mitto oraz piloty innych producentéw, opcja 5.2

Przycisk PRG . .

zwolniony po: Funkcja Opis

Jeden krotki Tryb pracy kanatu nr1 | nacisniecie przycisku po pierwszym sygnale buzera wybiera tryb bistabilny kanatu,

sygnat buzera, po drugim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dtugim sterownik oczekuje na wprowa-

potem trzy sygnaty dzenie czasu trybu monostabilnego (001- 999s),

Dwa krotkie Tryb pracy kanatu nr2 | naciéniecie przycisku po pierwszym sygnale buzera wybiera tryb bistabilny kanatu,

sygnaly buzera, po drugim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dtugim sterownik oczekuje na wprowa-

potem trzy sygnaty dzenie czasu trybu monostabilnego (001- 999s),

Trzy krotkie Piloty BFT lub nacisnigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera - dziafaja tylko piloty zmiennoko-

sygnaty buzera, wszystkie dowe BFT, po drugim sygnale buzera - dziatajg wszystkie piloty,

t t

potem cztery sygnaty Sygnalizacja nacisniecie przycisku po trzecim sygnale buzera - dziatanie kanatu nie jest sygna-

zmiany stanu kanafu | lizowane buzerem sterownika, po czwartym sygnale buzera - dziatanie kanafu jest
sygnalizowane buzerem sterownika,
Cztery krotkie sygnaty | Reset nacisnigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera - kasowanie pamieci pilotow
buzera, potem jeden i przywrocenie ustawien fabrycznych,

9. Gwarancja

Gwarancja producenta obejmuje urzgdzenie nabyte na teryto-
rium Polski i trwa 3 lata od daty jego produkcji. Jezeli w ciagu 3
lat od daty produkciji wystapig usterki w jego dziataniu z przyczyn
zaleznych od producenta, zostang one bezptatnie usuniete, lub
urzadzenie zostanie wymienione na nowe. Wykonanie naprawy
gwarancyjnej, ani wymiana urzadzenia w ramach gwarancji, nie
powoduijg przedtuzenia terminu gwarancji.

Gwarancja producenta nie obejmuje:

Uszkodzen mechanicznych, uszkodzen termicznych, zalania,
uszkodzen wynikajacych z aktywnosci silnych pél, w tym pél
elektromagnetycznych, przepig¢ elektrycznych, z ingerencii uzyt-
kownika oraz z normalnego zuzycia w ramach normalnej pracy.
Odpowiedzialno$¢ producenta ograniczona jest do detalicznej
wartoci urzagdzenia wskazanej w cenniku producenta obowigzu-
jacym w dniu zgtoszenia reklamaciji. Producent nie odpowiada za
utrate, uszkodzenie lub zniszczenie urzadzenia wynikte z innych
przyczyn, niz wady w nim tkwigce, oraz nie odpowiada za szkody
spowodowane wadami produktu.

W szczegoinosci uprawnienia z tytutu gwarancji nie obejmujg
prawa do domagania sig zwrotu utraconych zyskow w zwigzku z
awarig urzadzenia. Gwarancja na sprzedany towar nie wyfacza,
nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien konsumenckich wyni-
kajacych z przepiséw bezwzglednie obowigzujacych.

Urzadzenie nalezy odesta¢ wraz z tg gwarancyjng i wypefnionym
formularzem reklamacyjnym (do pobrania na www.proxima.pl w za-
kfadce do pobrania) na adres firmy.

Zabrania si¢ wyrzucania tego urzadzenia razem z odpa-

dami domowymi. Wedtfug dyrektywy WEEE obowiazujg-
cej w UE, to urzadzenie podlega selektywnej zbiorce.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:
c Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze urzadzenie jest
zgodna z dyrektywa 2014/53/UE.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod
adresem internetowym: www.proxima.pl
Proxima sp.j. jest niezaleznym producentem automatyki bramo-
wej. Nazwy innych producentow zostaty wymienione wytacznie po
to, aby wyjasni¢ przeznaczenie urzadzenia.

PRQOXIMA

PROXIMA
87-100 Torun

ul. Polna 23A, tel. 56 660 2000 www.proxima.pl ~ 03.2024

©

Sieciowy Sterownik Radiowy LN_LT naysiny:BFT

Zasilanie 230VAC, zatgczanie zarowek LED, dwa kanaty - trzy tryby pracy, 585 pilotow.

UWAGA. Antena moze
znajdowaé sie pod napie-
ciem 230VAC. W zadnym
razie nie nalezy jej skracac.

Najwazniejsze zalety:

© Zaprojektowany specjalnie do zatgczania pilotem radiowym

i przyciskiem zarowek LED ktére przy zataczaniu pobierajg
znacznie wigkszy prad niz wynika to z ich mocy znamionowe;.
Znaczny prad podczas zataczania zaréwki LED prowadzi do
sklejania stykow przekaznikow. | tak np: przekaznik mogacy
sterowaé o$wietleniem zarowym o mocy 150W, pracuje po-
prawnie tylko z zaréwkami LED o mocy znamionowej do 10W.

© dwa kanaly - taczna obcigzalno$¢ kanatow 150W bez wzgledu

na rodzaj zrodta Swiatta - LEDowe, zarowe, elektroluminescen-
cyjne (Swietlowki).

585 pilotow = zmiennokodowe BFT SYSTEMOWE + (opcja
programowana) dowolne piloty z uktadem HCS pracujacego
w pasmie 433.92MHz - analizowana jest czg$¢ stata transmisji
(28 bitow - ponad 250mIn kombinacji),

@ trzy tryby pracy:

- bistabilny z resetem,
- TDJN (-Tak Dtugo Jak Naciskasz),
- monostabilny 1-999s, z rozdzielczoscig 1s,

@ odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiegu,
@ zasilanie 230VAC / 50Hz
© mozna zarejestrowac nawet 4 przyciski i 10 kombinacji przyci-

skow pilota czteroprzyciskowego i dwa przyciski, i jedng kombi-
nacje przyciskow pilota dwuprzyciskowego,

@ kilka przyciskow lub kombinacja przyciskéw kazdego pilota,

moze sterowa¢ jednym lub dwoma kanatami,

@ akustyczne potwierdzanie odebrania sygnatu pilota - inaczej

dla pilota zmiennokodowego BFT i inaczej dla pilota nie-
SYSTEMOWEGO z HCSem, inaczej dla kanatu nr 1 i nr 2,
- mozna te sygnalizacje programowo wyfaczy¢.

1. Dziatanie sterownika

1.1. Naciéniecie zarejestrowanego przycisku (lub dowolnej za-
rejestrowanej kombinacii przyciskow) pilota wtgcza/zmienia stan
kanatu/kanatow. Nacisniecie tacznika S1 wigcza/zmienia stan
kanatu nr 1, a nacisnigcie facznika S2 wtgcza/zmienia stan ka-
natu nr 2. Kazdy kanat moze pracowac w jednym z trzech trybow:
- tryb bistabilny z resetem (reset - dwusekundowe naciskanie
pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne, gdy operujac
pilotem nie widzimy reakcji, albo chcemy zsynchronizowaé dwa
kanaty bistabilne) - po naci$nigciu pilota przekaznik zmienia stan,
- monostabilny - po naciénieciu pilota przekaznik pozostaje
wigczony przez zaprogramowany czas 1- 999s, naciéniecie przy-
cisku pilota, gdy przekaznik jest wiaczony, wytacza go,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) — przekaznik pozostaje wia-
czony tak dtugo, jak naciskamy przycisk pilota + 0.5s.

Czas 0.5s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu przekaznika
wywotanego chwilowg utratg zasiegu.

Po 20s w celu oszczednosci baterii pilot przestaje nadawac.
Mozna oming¢ te niedogodno$¢ zwalniajgc na moment przy-
cisk co 5-20s. Kazde chwilowe zwolnienie i naciénigcie przyci-
sku pilota przediuza nadawanie pilota o kolejne 20s, a przerwa
w nadawaniu mniejsza niz 0.5s jest przez sterownik ignorowana,

1.2. Wigczenie przekaznika dla trybu bistabilnego, monosta-
bilnego i TDJN, oraz dodatkowo wytaczenie przekaznika dla
trybu bistabilnego, jest potwierdzane buzerem sterownika-
mozna te sygnalizacje programowo wytaczyc.

Uzycie pilota zmiennokodowego BFT sterujgcego kanatem nr 1
jest sygnalizowane jednym sygnatem buzera, a pilota nieSYSTE-
MOWEGO jednym podwajnym sygnatem buzera.

Uzycie pilota zmiennokodowego BFT sterujacego kanatem nr 2
jest sygnalizowane dwoma sygnatami buzera, a pilota nieSYS-
TEMOWEGO dwoma podwojnymi sygnatami buzera.

Uwaga: Akustyczng sygnalizacje zmiany stanu kanatu mozna
programowo wytaczy¢ - punkt 5.2 - trzeci i czwarty sygnat buzera.
1.3. Przecigzenie sterownika. Jezeli obcigzenie sterownika
spowoduje zbyt duzy wzrost temperatury sterownika, zatagczone
obcigzenie bedzie odtaczane na kilka sekund i ponownie zatg-
czane na 1s. Im wyzsza temperatura sterownika tym na diuzej
odtaczane jest obcigzenie, az do jego trwatego odtaczenia.
Przecigzeniu sterownika towarzyszy rowniez przerywany sygnat bu-
zera. Miganie i sygnat buzera ustepujg po ostygnieciu sterownika.
1.4. Po wigczeniu zasilania z nacinigtym przyciskiem na ste-

rowniku, sterownik podaje swoim buzerem numer systemu, od-
bierang czestotliwos¢ i pojemnos¢ pamieci pilotow - 585 - pkt2.



2. Trzycyfrowe informacje buzerem

Informacje stanowig trzy grupy sygnatow buzera sterownika roz-
dzielone krotka przerwa.

Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej, drugiej i trzeciej gru-
pie. Liczba sygnatéw w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (set-
ki), liczba sygnatow w drugiej grupie to druga cyfra (dziesiatki),
a liczba sygnatéw w grupie trzeciej to trzecia cyfra (jednostki).
Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym sygnatem
buzera.

Np: dwa krotkie, dtugi, a potem pie¢ krotkich sygnatow buzera
oznacza liczbe 205.

W zaleznosci od sytuacji liczba 205 oznacza:

- 205 zarejestrowanych pilotow,

- lub czas monostabilny kanatu 205s.

Mozliwa liczba zarejestrowanych pilotéw w sterowniku: 000-585.
Mozliwe czasy monostabilne kanatow: 001-999.

3. Wprowadzanie liczby trzycyfrowej

Przyktad: wprowadzenie liczby 302.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk PRG na sterowniku (pierwsza
cyfra 3). Poczekaé, na sygnat buzera potwierdzajacy zakonicze-
nie wprowadzania pierwszej cyfry.

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk PRG na sterowniku, az do mo-
mentu krotkiego sygnatu buzera, a nastepnie zwolni¢ przycisk
PRG. Zostata wprowadzona druga cyfra - zero.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk PRG na sterowniku - trzecia
cyfra 2.

W zalezno$ci od sytuaciji, wprowadzona liczba 302, oznacza:
- ustawienia czasu monostabilnego dowolnego z kanatow na 302s.
Mozliwe do wprowadzenia liczby to 001-999.

4. Rejestrowanie pilotow, kasowanie pilota

W stanie normalnej pracy krotko nacisnaé przycisk na sterow-
niku. Potwierdzeniem jest jeden dtugi sygnat buzera i sterownik
czeka 5s na rejestracje przyciskow pilota BFT MITTO w kanale nr1
- punkt 4.1.

Ponowne (drugie) krotkie naciénigcie przycisku na sterowniku
potwierdzane jest: jednym krotkim sygnatem buzera. Od tego
momentu sterownik czeka 5s na rejestracje przyciskéw pilota innego
producenta w kanale nri- punkt 4.2. Uwaga: jeden krotki sygnat
buzera wystepuje tylko gdy dziatajq piloty BFT i piloty innych
producentéw - opcja 5.2

Ponowne (trzecie) krotkie nacisnigcie przycisku na sterowniku
potwierdzane jest dwoma dtugimi sygnatami buzera i od tego mo-
mentu sterownik czeka 5s na rejestracie pilota BFT MITTO w kanale
nr2 - punkt 4.1.

Ponowne (czwarte) krotkie nacisniecie przycisku na sterowniku
potwierdzane jest dwoma krotkimi sygnatami buzera i od tego
momentu sterownik czeka 5s na rejestracie przyciskow pilota innego
producenta w kanale nr2 - punkt 4.2. Uwaga: dwa krotkie sygnaty
buzera wystepuje tylko gdy dziataja piloty BFT i piloty innych
producentow - opcja 5.2

Ponowne (piate) krotkie nacisniecie przycisku na sterowniku po-
twierdzane jest trzema krétkimi sygnatami buzera i od tego mo-
mentu sterownik czeka 5s na wyrejestrowanie pilota ze sterownika
- punkt 4.3.

4.1. Rejestracja przyciskow pilotow BFT odbywa sie w dwoch
etapach. Sterownik przez 5s czeka na nacinigcie tzw. ukrytego
przycisku pilota BFT (w nowych pilotach BFT MITTO nalezy rowno-
czesnie przycisna¢ i przytrzyma¢ dwa goérne przyciski), w pilotach
zamiennikach nalezy nacisna¢ wszystkie przyciski pilota. Po sku-
tecznym nacisnieciu tzw. ukrytego przycisku - buzer wigcza si¢ na
3 sekundy, w czasie ktorych nalezy nacisna¢ przycisk pilota ktory
ma zosta¢ zarejestrowany. Skuteczna rejestracja konczy sygnat
buzera. Réwniez przekroczenie czasu trzech sekund konczy sy-
gnat buzera.

4.2. Rejestracja przyciskow pilotow innych producentow.
Sterownik przez 5s czeka na nacisnigcie i zwolnienie przycisku
pilota. Skuteczna rejestracja potwierdzana jest podwéjnym sygna-
tem buzera.

UWAGA. Jezeli sterownik nie reaguje sygnatem buzera na spraw-
nego pilota, oznacza to petng pamig¢ pilotow.

4.3. Aby wyrejestrowa¢ dostepnego pilota z pamieci sterow-
nika nalezy nacisnaé dowolny (nawet niezarejestrowany) przycisk
zarejestrowanego pilota. Kasowanie potwierdzane jest sygnatem
buzera. Po skasowaniu pilota sterownik czeka 5s na kolejnego
pilota, gra hymn kibica, podaje sygnatami buzera liczbg zare-
jestrowanych pilotéw (punkt 2) i przechodzi do normalnej pracy.

5. Konfigurowanie sterowniké

Programowanie sterownika odbywa si¢ przy
pomocy przycisku PRG i buzera sterownika.

W stanie normalnej pracy, nacisnaé

i przytrzymag przycisk PRG na pfytce sterownika:

- po 4s ustyszymy krotki sygnat buzera,
- po kolejnych 4s ustyszymy dwa krotkie sygnaty buzera,
- po kolejnych 4s ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera,
- i w koncu po kolejnych 4s ustyszymy cztery krotkie sygnaty
buzera.
Zwolnienie przycisku PRG na sterowniku:
- po jednym krétkim sygnale buzera - punkt 5.1.:
- ustawienia trybu pracy kanatu nr 1.
- po dwach krotkich sygnatach buzera - punkt 5.1.:
- ustawienia trybu pracy kanatu nr 2.
- po trzech krotkich sygnatach buzera - punkt 5.2.:
- ustawienie mozliwosci rejestracii tylko pilotow BFT,
zmiennokodowych lub wszystkich pilotow z uktadem HCS,
- sygnalizacja zmiany stanu kanatu buzerem
- po czterech krotkich sygnatach buzera - punkt 5.3.:
- przywrécenie ustawien fabrycznych i kasowanie pamieci pi-
lotow .

5.1. Tryb pracy kanatu nr 1inr 2

Konfigurowanie kanatu nr 1 W stanie normalnej pracy naci-
snac i przytrzymac przycisk PRG na sterowniku, a gdy ustyszymy
pojedynczy krotki sygnat buzera, zwolni¢ przycisk PRG - dalej
patrz punkt 5.1.1.

Konfigurowanie kanatu nr 2 W stanie normalnej pracy naci-
snac i przytrzymac przycisk PRG na sterowniku, a gdy ustyszymy
pojedynczy krotki sygnat buzera, a nastepnie podwaojny sygnat
buzera, zwolni¢ przycisk PRG - dalej patrz punkt 5.1.1.

5.1.1 Dalej sterownik generuje dwa krotkie i jeden dfugi sygnat
buzerem. Nacisniecie przycisku PRG po:

- pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera tryb bistabilny
kanatu,

- drugim krotkim sygnale buzera wybiera tryb TDJN,

- trzecim diugim sygnale buzera sterownik oczekuje na wpro-
wadzenia trzech cyfr - trzycyfrowego czasu trybu monostabilne-
go (001-999s) - (punkt 3.).

Jezeli zostat wybrany tryb bistabilny lub TDJN, to buzer sterowni-
ka gra hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny, to sterownik po-
daje czas monostabilny - (punkt 2.), gra hymn kibica i przecho-
dzi do normalnej pracy.

5.2. Ustawienia ograniczen: obstugiwane piloty i sygnaliza-
cja dziatania kanatow

Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk PRG na sterowniku, a nastep-
nie gdy po 12s ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera, zwolni¢
przycisk PRG.

Nastepnie buzer sterownik generuje 4 krétkie sygnaty.

Jezeli naci$niemy przycisk PRG sterownika po:

- pierwszym sygnale - dziatajg i rejestrowane s tylko piloty
zmiennokodowe BFT,

- drugim sygnale buzera - dziatajg i rejestrowane sg piloty
zmiennokodowe BFT oraz wszystkie piloty z uktadem HCS -
analizowana jest tylko ich cze$¢ statokodowa transmisji,

- trzecim sygnale - dziatanie kanatu nie jest sygnalizowana bu-
zerem,

- czwartym sygnale - dziatanie kanatu jest sygnalizowana buzerem,
5.3. Reset sterownika

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk PRG na sterowniku, a nastgpnie
gdy po ok. 16s ustyszymy cztery krotkie sygnaty buzera, zwolni¢
przycisk PRG. Naciénigcie przycisku PRG po pierwszym sy-
gnale - przywrocenie ustawien fabrycznych i kasowanie pamieci
pilotéw - punkt 8. Nastepnie hymn kibica buzerem sygnalizuje
przejscie sterownika do normalnej pracy.

6. Wyprowadzenia
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7. Dane techniczne

Lp Nazwa Wartos¢ Uwagi
1 | Zasilanie 230AC/50Hz | +/- 10%
2 | Pobor pradu 12mA/0.6W
3 | Wyjscia 2x75W 2 x triak
4 | Czestotliwo$¢ odbioru 433.92MHz

8. Ustawienia fabryczne

Oba kanaty sterownika pracuja jako bistabilne, rejestrowane sa
piloty SYSTEMOWE i piloty nieSYSTEMOWE, mozna klonowa¢
zdalnie pilota, dziafanie kanatu sygnalizowana jest buzerem ste-
rownika.

UWAGA. Antena moze znajdowa¢ si¢ pod napieciem 230VAC.
W Zzadnym razie nie nalezy jej skracac.

Zaciski S1i S2 moga znajdowac sig pod napieciem 230VAC.



