Sieciowy Sterownik Radiowy LN_L i LN_P kompatybilny z ALLDUCKS

zasilanie 230VAC, dwa kanaty przekaznikowe 3A/230VAC, trzy tryby pracy kanatow, 24 piloty,
Proxima jest niezaleznym producentem automatyki bramowej. Nazwy innych producentéw zostaty uzyte wytacznie w celu wyjasnienia
przeznaczenia produktu Proxima.

Najwazmejsze zalety:

© dwa kanaty przekaznikowe - obcigzalno$¢ 3A/230VAC,

3 wykonywany w dwoch wersjach:
- LN_P z wyj$ciami przekaznikowym bezpotencjatowymi NO,
- LN_L z wyj$ciami 2x (230VAC / 800W),

© 24 piloty = piloty Ducati Home Automation + (opcja konfigu-
rowana) dowolne piloty z uktadem HCS pracujace w pasmie
433.92MHz - analizowana jest czgS¢ stata transmisji (28bi-
tow - ponad 250min kombinacii),

© trzy tryby pracy:
- bistabilny,
- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz),
- monostabilny 1-999s, z rozdzielczoscig 1s,

@ odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiegu,

> zasilanie 230VAC / 50Hz

© mozna rejestrowa¢ kombinacje (réwnoczesne nacisnigcie)
przyciskow pilota,

© kilka przyciskow lub kombinacja przyciskow kazdego pilota,
moze sterowa¢ jednym lub dwoma kanatami,

© optyczne potwierdzanie odebrania sygnatu pilota - inaczej
dla pilotéw ALLDUCKS i inaczej dla pilota z HCSem, inaczej
dlakanatunr1inr2,

© po wigczeniu zasilania sterownik podaje diodg LED pojem-

no$¢ pamieci pilotow - 24.

Sterownik jest kompatybilny z pilotami:
AllDucks, Ducati Home Automation,

Sterownik obstuguje statokodowo:

dowolne piloty z uktadem HCS firmy Microchip i czestotliwosci
433.92MHz, np: Gorke, Elmes, Satel, CAMESpace, DTM, Ni-
ceSmilo, BFT-Mitto, Tytan, SEO, Beninca TO.GO i TWK, FAAC
FIX, FAAC RC, Wisniowski, Inel, Solo,Tousek, Key i wiele, wiele,
innych,

1. Dziatanie sterownika

1.1. Naciéniecie zarejestrowanego przycisku (lub dowolnej za-
rejestrowanej kombinacii przyciskow) pilota wtacza/zmienia stan
kanatu/kanatéw. Nacisnigcie tacznika S1 wigcza/zmienia stan
kanatu nr 1, a naci$nigcie tacznika S2 witgcza/zmienia stan ka-
natu nr 2.

Kazdy kanat moze pracowa¢ w jednym z trzech trybow:

- tryb bistabilny - po naciénigciu pilota przekaznik zmienia stan,
- monostabilny - po naci$nigciu pilota przekaznik pozostaje wta-
czony przez zaprogramowany czas 1- 999s, nacisniecie przyci-
sku pilota, gdy przekaznik jest wigczony, wytacza go,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) — przekaznik pozostaje wta-
czony tak dtugo, jak naciskamy przycisk pilota + 0.5s.

Czas 0.5s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu przekaznika
wywotanego chwilowg utratg zasiegu.

Po 20s w celu oszczednosci baterii pilot przestaje nadawac.
Mozna oming¢ tg niedogodno$¢ zwalniajgc na moment przy-
cisk co 5-20s. Kazde chwilowe zwolnienie i nacisniecie przyci-
sku pilota przedfuza nadawanie pilota o kolejne 20s, a przerwa
w nadawaniu mniejsza niz 0.5s jest przez sterownik ignorowana,
1.2. Wiaczenie przekaznika dla trybu bistabilnego, monosta-
bilnego i TDJN oraz dodatkowo wytaczenie przekaznika dla trybu
bistabilnego jest potwierdzane dioda LED w sterowniku.
Uzycie pilota ALLDUCKS sterujacego kanatem nr 1 jest sygna-
lizowane jednym bty$nieciem diody LED, a pilota z HCSem jed-
nym podwajnym btysnieciem diody LED.

Uzycie pilota ALLDUCKS sterujacego kanatem nr 2 jest sygnali-
zowane dwoma bty$nieciami diody LED, a pilota z HCSem dwo-
ma podwojnymi btyénieciami diody LED.



2. Trzycyfrowe informacje diodg LED
Informacje stanowig trzy grupy mignie¢ diody LED sterownika
rozdzielone krotka przerwa.

Nalezy liczy¢ migniecia diody LED w pierwszej, drugiej i trze-
ciej grupie. Liczba mignig¢ w pierwszej grupie to pierwsza cyfra
(setki), liczba mignie¢ w drugiej grupie to druga cyfra (dziesiatki),
a liczba mignie¢ w grupie trzeciej to trzecia cyfra (jednostki).
Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedfuzonym wigcze-
niem diody LED.

Np: dwa krotkie, dtugi, a potem pig¢ krotkich btyskow diody LED
oznacza liczbe 205.

Np. liczba 205 oznacza: czas monostabilny kanatu 205s.
Mozliwe czasy monostabilne kanatow: 001- 999s.

3. Dwucyfrowe informacje dioda LED
Informacje stanowig dwie grupy mignie¢ diody LED sterownika
rozdzielone krotka przerwa.

Nalezy liczy¢ migniecia diody LED w pierwszej i drugiej grupie.
Liczba mignie¢ w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (dziesiatki),
a liczba mignie¢ w grupie drugiej to druga cyfra (jednostki).

Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym wigcze-
niem diody LED.

Np: dwa krotkie btyski i dtugi btysk diody LED oznaczajg liczbe 20.
Liczba 20 oznacza 20 zarejestrowanych pilotow.

Mozliwe liczby 00-24

4. Wprowadzanie liczby trzycyfrowej
Przyktad: wprowadzenie liczby 302.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk PRG na sterowniku (pierwsza
cyfra 3). Poczeka¢, az dioda LED krotko bty$nie potwierdzajac
zakonczenie wprowadzania pierwszej cyfry.

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk PRG na sterowniku, az do mo-
mentu krotkiego btysku diody LED, a nastgpnie zwolni¢ przycisk
PRG. Zostata wprowadzona druga cyfra pozycii pilota - zero.
Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk PRG na sterowniku - trzecia
cyfra 2.

Woprowadzona liczba 302 ustawia czas monostabilny wybranego
kanatu na 302s.

Mozliwe wprowadzane liczby to 001-999.

5. Rejestrowanie pilotow, kasowanie pilota
W stanie normalnej pracy krotko nacisnaé przycisk PRG
na sterowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki btysk diody
LED. Od tego momentu sterownik czeka 5s na rejestracje pilota
w kanale nr 1 - punkt 4.1.

Ponowne krotkie nacisniecie przycisku PRG na sterowniku po-
twierdzane jest dwoma btyskami diody LED i od tego momentu
sterownik czeka 5s na rejestracie pilota w kanale nr 2 - punkt 5.1.
Ponowne krotkie naciniecie przycisku PRG na sterowniku po-
twierdzane jest trzema btyskami diody LED i od tego momen-
tu sterownik czeka 5s na wyrejestrowanie pilota ze sterownika
- punkt 5.2.

5.1. Rejestracja przyciskow pilota/pilotow

W ciggu 5s nacisna¢ przyciski’kombinacje przyciskow pilota
majacego sterowaé wybranym kanatem. Pojedynczy btysk diody
LED oznacza rejestracje pilota ALLDUCKS, a btysk podwojny
rejestracje pilota z HCSem.

Zarejestrowany pilot przedtuza czas czekania na rejestracje
nastepnego pilota 0 5s. Po 5s sterownik btyska diodg LED
hymn kibica, podaje dioda LED liczbe zarejestrowanych pilotow
(punkt 2.) i przechodzi do normalnej pracy.

5.2. Aby wyrejestrowa¢ dostepnego pilota z pamieci ste-
rownika, nalezy nacisnaé dowolny (nawet niezarejestrowany)
przycisk zarejestrowanego pilota. Kasowanie potwierdzane jest
btyskiem diody LED.

Po skasowaniu pilota sterownik czeka 5s na skasowanie kolej-
nego pilota, gra hymn kibica, podaje diodg LED liczbe zareje-
strowanych pilotéw (punkt 2.) i przechodzi do normalnej pracy.

6. Konfigurowanie sterownika*

Programowanie sterownika odbywa si¢

przy pomocy przycisku PRG i diody LED.

W stanie normalnej pracy, nacisngé

i przytrzyma¢ przycisk PRG na ptytce sterownika:

- po 4s zobaczymy btysk diody LED,

- po kolejnych 4s zobaczymy dwa btyski diody LED,

- po 4s kolejnych zobaczymy trzy btyski diody LED,

- iw koncu po kolejnych 4s zobaczymy cztery btyski diody LED.

Zwolnienie przycisku PRG na sterowniku:

- po jednym btysku diody LED - ustawienia trybu pracy kanatu
nr1- punkt 6.1.

- po dwach btyskach diody LED - ustawienia trybu pracy kanatu
nr2 - punkt 6.1.

- po trzech bfyskach diody LED - ustawienie mozliwosci reje-
stracji tylko pilotow ALLDUCKS lub pilotéw ALLDUCKS i pilo-
tow z uktadem HCS - punkt 6.2.

- po czterech btyskach diody LED- przywrdcenie ustawien fa-
brycznych i kasowanie pamieci pilotow - punkt 6.3.

6.1. Tryb pracy kanatu nr 1 i nr 2

Konfigurowanie kanatu nr 1. W stanie normalnej pracy naci-

sna¢ i przytrzymaé przycisk PRG na sterowniku, a gdy zobaczy-

my pojedynczy btysk diody LED, zwolni¢ przycisk PRG - dalej

patrz punkt 6.2.1.

Konfigurowanie kanatu nr 2. W stanie normalnej pracy naci-

sna¢ i przytrzymac przycisk PRG na sterowniku, a gdy po dtugim

btysku zobaczymy pojedynczy btysk diody LED, a nastepnie
podwajny btysk diody LED, zwolni¢ przycisk PRG - dalej patrz

punkt 6.2.1.

6.2.1. Dalej sterownik generuje dwa krotkie i jeden dtugi sygnat

diodg LED. Naci$niecie przycisku PRG po:

- pierwszym krotkim btysku diody LED wybiera tryb bistabilny
kanatu,

- drugim krotkim btysku diody LED wybiera tryb TDJN,

- trzecim dtugim btysku diody LED sterownik oczekuje na wpro-
wadzenie trzech cyfr - trzycyfrowego czasu trybu monostabil-
nego (001-999s) - punkt 3.



Jezeli zostat wybrany tryb bistabilny lub TDJN, to sterownik bty-

ska hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny, to sterownik po-

daje czas monostabilny (punkt 2.), btyska hymn kibica i prze-

chodzi do normalnej pracy.

6.2. Obstugiwane piloty

Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk PRG na sterowniku, a nastep-

nie, gdy po 12s zobaczymy trzy btyski diody LED, zwolni¢ przy-

cisk PRG.

Nastepnie sterownik generuje 2 krotkie btyski dioda LED.

Jezeli nacisniemy przycisk PRG sterownika po:

- pierwszym btysku - dziatajg i rejestrowane sg tylko piloty ALL-
DUCKS,

- drugim btysku diody LED - dziatajg i rejestrowane sg piloty
ALLDUCKS oraz wszystkie piloty z uktadem HCS - analizo-
wana jest tylko ich czg$¢ statokodowa transmisji,

6.3. Reset sterownika
Nacisna¢ i przytrzymac przycisk PRG na sterowniku, a nastepnie
gdy po ok. 16s zobaczymy cztery krotkie btyski diody LED, zwol-
ni¢ przycisk PRG. Naci$nigcie przycisku PRG po pierwszym
btysku - przywrocenie ustawien fabrycznych i kasowanie pamieci
pilotéw. Nastepnie hymn kibica dioda LED sygnalizuje przejscie
sterownika do normalnej pracy.

7. Wyprowadzenia

Sterownik LN_P  230VAC Sterownik LN_L 230VAC

8. Dane techniczne

Lp Nazwa Wartosé Uwagi
1 | Zasilanie 230AC/50Hz | +/- 10%
2 |Poborpradu |12 mA/0.6W | przekazniki wytaczone

Wyjscia LN_P
Wyjscia LN_L
4 | Czestotliwose

2 x 3A/230AC | bezpotencjatowe styki NO
2 x 800W 230AC bez bezpiecznika
433.92MHz

3

9. Ustawienia fabryczne
Oba kanaty sterownika pracujg jako monostabilne 1s, rejestro-
wane sg piloty ALLDUCKS i piloty z HCSem.

UWAGA. Antena moze znajdowac si¢ pod napieciem 230VAC.
W zadnym razie nie nalezy jej skracac.
Zaciski S1i S2 moga znajdowac sie pod napieciem 230VAC.

10. Gwarancja
Szczegoty dotyczace gwaranciji znajdujg sie na karcie gwarancyjnej oraz
na stronie www.proxima.pl w zakfadce - do pobrania.

Jak wskazuje symbol zamieszczony obok, zabrania si¢ wyrzucania urzadze-
nia razem z odpadami domowymi. Nalezy wiec przeprowadzi¢ ,selektywng
zbiorke odpadow”, zgodnie z metodami przewidzianymi przez obowiazujace
przepisy lub odda¢ urzadzenie do sprzedawcy podczas dokonywania zakupu
nowego ekwiwalentnego urzadzenia.
UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:
Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze urzadzenie sterownik LN_L i LN_P kompatybil-
ne z systemem ALLDUCKS jest zgodne z dyrektywa 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji
zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem internetowym: www.proxima.pl
w zaktadce do pobrania

max3A max :
250VAC | 2x800W |
P2 Pt is2 i B0V s s
DT/ /20 £®$®¢/ /L
v AAAA A A x A
Przycisk PRG . i
zwzglniony po: Funkcja Opis
Jedenbtysk diody LED, | Tryb pracy kanatunr 1
potem trzy btyski

nacisnigcie przycisku po pierwszym bfysku diody LED wybiera tryb bistabilny kanatu,
po drugim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dtugim sterownik oczekuje na wprowa-
dzenie czasu trybu monostabilnego (001-999s),

Dwa btyski diody LED,
potem trzy btyski

Tryb pracy kanatu nr2

nacisnigcie przycisku po pierwszym bfysku diody LED wybiera tryb bistabilny kanatu,
po drugim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dtugim sterownik oczekuje na wprowa-
dzenie czasu trybu monostabilnego (001-999s),

Trzy biyski diody LED,
potem dwa byski

Piloty SYSTEMo-
we lub wszystkie

nacisniecie przycisku po pierwszym blysku diody LED - dziafajg tylko piloty ALL-
DUCKS, po drugim btysku diody LED - dziatajg wszystkie piloty,

Cztery btyski diody
LED, potem jeden

Reset

nacisniecie przycisku po pierwszym btysku diody LED - kasowanie pamieci pilotow
i przywrdcenie ustawien fabrycznych,

g Dioda LED Funkcja

raz krotko jeden blysk Rejestrowanie naciénietych przyciskow pilota w kanale nr 1
drugi raz krétko podwajny btysk Rejestrowanie nacisnigtych przyciskow pilota w kanale nr 2
trzeci raz krétko potrdjny biysk Kasowanie nacisnigtego pilota
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