Instrukcja obstugi napedu i centrali .
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Ogolne wymagania w zakresie bezpieczenstwa

A\ Producent i Sprzedawca nie bierze na siebie zadnej odpowiedzialno$ci za ewentualne szkody powstate
w wyniku postgpowania niezgodnego z niniejszg instrukcja.

1. Niestosowanie si¢ do instrukcji prowadzi do nieprawidfowego montazu, co moze grozi¢ uszkodzeniem
sprzetu lub zagrozeniem zycia Uzytkownika.

2. Przed przystapieniem do jakichkolwiek prac montazowych nalezy wytgczy¢ zasilanie.

3. Wszystkie czynnosci niezbedne dla realizacji automatyki, muszg by¢ przeprowadzane wytacznie przez
personel doswiadczony i wykwalifikowany. Instalator musi dostarczy¢ wszelkich informacji dotyczacych
recznej obstugi napedu w sytuaciji awaryjnej oraz przekaza¢ Uzytkownikowi instrukcje dotyczaca bezpie-
czenhstwa dostarczang z wyrobem.

4. Centrala sterujgca powinna by¢ zamontowana na $cianie lub stupie w odlegto$ci co najmniej 1,4 metra
od ziemi.

5. Zabrania sig Uzytkownikom wykonywania jakichkolwiek czynnosci, oprocz tych, ktérych przeprowadze-
nie zostato wyraznie wskazane i opisane w instrukcji. Celem dokonania napraw, zmian ustawien czy kon-
serwacji nadzwyczajnej, nalezy zwrocic si¢ do Instalatora.

6. Konserwacja: sprawno$¢ systemu nalezy sprawdza¢ przynajmniej raz w miesigcu, szczegélnie spraw-
no$¢ urzadzen zabezpieczajgcych.

7. Nie wolno zostawia¢ opakowania (plastikow, polistyrenu itp.) w zasiegu dzieci, gdyz materiaty takie
stanowig powazne zrddto zagrozenia. Podczas pracy udzadzenia, w poblizu bramy nie mogg znajdowaé
sig dzieci lub dorosli.
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l. Specyfikacja napedu

Parametr Warto$¢
Zasilanie 230V AC +/- 10%
Moc 600W
Moment obrotowy 70 Nm
Zakres predkosci wyjsciowej 10-50 obr/min
Maksymalna powierzchnia bramy 30 m?
Srednica watu wyjsciowego 25,4 mm
Maksymalna liczba obrotow watu 19
Zakres temperatur pracy -20°C~+50°C
Stopien ochrony IP44
Wymiary 330x135x218 mm
Waga 12 kg

1. Przekfadnia

2. Enkoder

3. Zaciski

4. Plastikowy korpus

5. Silnik

6. Przewdd przetacznika bezpieczenstwa
7. Przektadnia fancuchowa

8. tancuch

9. Przetagcznik sterowania
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Il. Montaz

Naped przeznaczony jest do sterowania przemystowymi bramami segmentowymi. Istniejg dwie mozliwosci
montazu napedu: bezpo$rednio do watu lub za posrednictwem tancucha. Domysinie jest on skonfigurowany
do napedzania poprzez wat. Jezeli Uzytkownik ma zamiar wybra¢ opcje z taficuchem, to musi dodatkowo
dobra¢ odpowiednig kombinacje tancucha oraz kot zgbatych.

Napedzanie watem Napedzanie fancuchem

1. Kotek rozporowy 1. Koto zgbate napedzane
2. Uchwt mocujacy 2. Wat bramy

3. Sruba mocujaca 3. taricuch

4, Silnik 4. Uchwyt mocujacy

5. Klin 5. Koto zebate napedowe
6. Wat bramy 6. Wat bramy

7. Tuleja mocujgca 7. Silnik

II. 1. Sprawdzanie poprawnosci otwierania i zamykania bramy

-
Po montazu bramy nalezy wyregulowaé¢ napigcie @"&
sprezyn skretnych. Zamykanie oraz otwieranie bramy
w sposob reczny powinno przebiega¢ ptynnie i bez

szarpnig¢. Dodatkowo nalezy zwréci¢ uwage na
kierunek obrotu sprezyn.




II. 2. Montaz uchwytu do $ciany

Bioragc pod uwage wymiary napedu, nalezy wybra¢
odpowiednie miejsce montazu na $cianie. Nastepnie
nalezy przytozy¢ uchwyt mocujacy, wywierci¢ otwory
i przymocowac go do Sciany.

II. 3. Mocowanie napedu do uchwytu

Nalezy wtozy¢ tuleje mocujaca oraz nasadzi¢ na nig
naped. Przykreci¢ naped do uchwytu za pomocg
czterech $rub.

II. 4. Ustawianie pozycji umozliwiajgcej wsunigcie klina

W celu zasprzeglenia przektadni nalezy pociggnaé
w dot czerwong raczke A. Nastepnie za pomocy
tancucha nalezy ustawi¢ silnik w takim potozeniu, aby
mozliwe byto swobodne wsunigcie klina we wpust
pomigdzy watem a silnikiem.




II. 5. Montaz klina i pierscienia

Nalezy wsuna¢ klin pomigdzy wat a tuleje silnika.
Dalej nasung¢ na wat pierscien mocujacy i zacisng¢
go na wale.

Il Instalacja elektryczna silnika

Po Sciagnieciu obudowy nalezy podfaczy¢ silnik z centralg sterujacg za posrednictwem przewodow
dotgczonych do zestawu wedtug ponizszego schematu.
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1. Enkoder

2. Przewéd enkodera

3. Zaciski dla podtaczen

4. Przewéd wytacznika zabezpieczajacego

5. Przewody do podtaczenia silnika: U - niebieski, V - brazowy, W - czarny,
uziemienie - z6tto -zielony

6. Przewody do podtaczenia enkodera: GND - czarny, HC - pomarariczowy
HB - fioletowy, HA - niebieski, 5V - czerwony

7. Przefacznik bezpieczenstwa



IV. Rgczne otwieranie bramy

W razie potrzeby otwieranie oraz zamykanie bramy moze odbywac¢ sie za pomoca fancucha. Przed uzyciem
tafcucha nalezy pociagna¢ do konca za czerwong raczke A aby zostat zasprzeglony mechanizm tancucha
z mechanizmem silnika. Przetacznik bezpieczenstwa odtaczy zasilanie. Po wykonaniu danej czynnosci
mozna w bezpieczny sposéb otwiera¢ brame za pomocg taficucha.

tancuch nalezy ciaggna¢ réwnomiernie i bez szarpnie¢ w celu uniknigcia uszkodzenia mechanizmu
tafcucha. W celu przywrocenia do sterowania automatycznego nalezy do konca pociagna¢ zielong
raczke B, spowoduje to przetaczenie wytacznika zabezpieczajacego. Naped powrdci do normalnej pracy
elektrycznej. Jezeli tancuch do recznego otwierania nie jest uzywany, zalecane jest jego przymocowanie
do Sciany.

A Uwaga!

1. Jezeli po uzyciu recznego sterowania na wyswietlaczu widnieje komunikat STATUS: PR. tANCUCH, i
brama nie moze by¢ sterowana elekirycznie, by przywréci¢ naped do pracy w trybie elektrycznym, nalezy
pociggnac¢ zielong raczke B.

2. Sterowanie za posrednictwem fancucha, czyli w trybie recznym powinno by¢ uzywane tylko w
szczegolnych przypadkach, takich jak awaria lub brak zasilania. tancuch nie moze by¢ stosowany do
pracy regularnej.

3. Co miesigc nalezy sprawdza¢ czy procesy otwierania i zamykania przebiegajg poprawnie, czy brama
jest wywazona, czy potozenia krancowe sg doktadnie ustawione. W przypadku jakichkolwiek niezgodnosci
nalezy dokona¢ odpowiednich regulacii.

V. Przyktadowe problemy i ich rozwigzanie

Problem Mozliwe przyczyny Rozwigzanie
Naped nagle zatrzymuje si¢ . . .
podczas pracy, ale kontrolka przy- Errgﬂe%ée ‘:‘Zp;z;zgg;ovg&gy:szch 1. Wyregulowa¢ sprezyne rownowazaca.
cisku GORA/DOL nadal $wieci, co rac &b p P 2. Znalez¢ punkt oporu i wyeliminowac go.
o0znacza, ze naped pracuije. pracy.
P Mozliwe, ze naped znajduje sie w ; “
Naped nie dziata. irybie pracy recznej. Pociagna¢ raczke B.
. .. | Urzadzenie przesungto si¢ na Upewnic sie, ze urzadzenie jest poprawnie
E::%en:]ci);vse wil;%g?ésvgofozema szynie lub zresetowaly sig zamontowane i ustawi¢ na nowo potozenia
y ap ) potozenia krarncowe. krafcowe.
Znaczaca zmiana potozen Zmienit sig poziom rownowagi -
krarcowych bramy. bramy. Wyregulowaé rownowage bramy.




I. Specyfikacja centrali

Parametr Wartos¢
Zasilanie 230V AC +/- 10%
Moc znamionowa 800W

Programowanie potozen krancowych

Menu ekranowe

Tryby pracy Manualny, automatyczyny, czuwania
Czestotliwosé 433,92 MHz
Pamigé 25 pilotow
Zakres temperatur pracy -20°C~+50°C
Stopien ochrony IP44
Wymiary 395x270 x 185 mm
Waga 2,5kg

II. Schemat podtaczenia napedu do centrali sterujacej

1. Przewéd zmiany trybu pracy
2. Przewdd enkodera

3. Przewdd hall line

4. Przewod silnika
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lll. Schemat podtaczenia centrali sterujgcej

1. Przewéd zmiany trybu pracy
2. Przewdd enkodera

3. Przewdd hall line

4. Przewod silnika

Przewod enkodera 5. Przewdd zasilania

Przewéd zmiany
trybu pracy

IV. Obstuga interfejsu
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Wyswietlacz

Programowanie pozycji krancowych

Wyswietlanie awarii

Ustawienie parametrow

Wybor trybu pracy



Wysoko$¢ otarcia bramy

Brama przemust

=15

TRTE:
STATUS:

Automat

OTHIERAMIE

‘Ustl‘ ‘Etad‘ ‘USTE‘ ‘TI"‘HI’.‘!‘

Programowanie pozycji krancowych
13 Kodow btedu/awarii
19 parametréw pracy

3 Tryby pracy

V. Programowanie pozycji kraicowych

Eit-ama przemast 5 I
TRTE:! Automat
STATUS: ak

|Ustl‘ |Ei{qd| ‘Ust2‘
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Tryb pracy

Status operacii

W celu rozpoczecia programowania
ustawien krancowych nalezy nacisnaé
»Ust1”.

Nacisna¢ ,0K”, aby ustawi¢ pozycje
krancowe.

Nacisna¢ ,Wro¢”, jesli pozycie
kraficowe s3 zaprogramowane.



Macisnij przucisk 0twdrz,
Fietrunek
prauichowy?

Nacisna¢ przycisk ,0tworz”.
Jesli brama jedzie w gore,
nacisna¢ ,Tak”. Je$li brama
jedzie w dét, nacisna¢ ,Nie”,
TAK MIE system automatycznie zmieni

0000 |
. 8

Limit otwarcia
Fi 156828

Nacisna¢ przycisk ,Otworz”,
aby ustawi¢ brame w odpo-
wiedniej pozycji gornej i naci-
$nij ,0K”.

Parametr ,P:15608”

podany prawidfowo.

Limit zamknigcia
Fr 4768
Nacisna¢ przycisk ,Zamknij”,
aby ustawi¢ brame w odpo-
wiedniej pozycji dolnej i naci-

$nij ,0K”.

0000

Ustawienia OR!

Pomyslnie zaprogramowano
pozycje kraficowe. Nacisnaé

i »Wro¢”, aby wroci¢ do menu
Hia&

000®

Po wykonaniu dwoch powyzszych krokdw sprawdzi€, czy praca bramy w gore lub w dét jest zgodna z
wymaganiami. Jesli tak, zadne dodatkowe ustawienia nie bedg potrzebne, drzwi bedg dziata¢ w swoim
domysinym trybie pracy. Jesli tak nie jest, nalezy ustawi¢ parametry w menu ustawien parametrow.




VI. Informacja o btedach

Erama przemdst [
TRTE: Automat
STATUS: ok
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VII. Wybor trybu pracy

*

Etama przemnys 108 ¥
TRTE: Automat

STATUS: ok
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VIIl. Menu Ust2 (funkcje)

®

Brama przemgs 108 ¥

TRTE: Automat

STATUS: [l

‘Ustl‘ |thd| ‘UstE‘

[Tr‘gb|

Jesli po wigczeniu napedu
$wieci sie kontrolka ERR,
nalezy nacisna¢ przycisk
,Btad” w celu wyswietlenia
kodu btedu.

Przyktad:

ERR 1 - nie ustawiono pozy-
cji krancowych.

Lista btedow dostepna na
stronie 19 instrukcji.

Tryb Automat - otwiera brame¢ w petni, bra-
ma pozostaje otwarta do momentu uptywu
czasu autozamykania.

Tryb Manualny - naciéniecie przycisku
OTWORZ lub ZAMKNIJ automatycznie
otwiera lub zamyka brame.

Tryb Czuwania - przytrzymanie przycisku
OTWORZ lub ZAMKNIJ powoduje ruch
bramy. Zwolnienie przycisku powoduje jej
zatrzymanie.

Nacisna¢ przycisk ,Ust2”.



Hasto
21

[+ ][]

2]

u»ae\

OO

(&

O

1, Jezuk

4, Doruslne

2, Htasciwosci
3 Blokada sustenu
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IX. Menu Wtasciwosci - 19 funkcji napedu

Wpisa¢ hasto - 21, aby wej$¢ do menu.

1. Wybor jezyka.

2. Ustawienie 19 roznych parametrow
pracy bramy.

3. Blokada systemu. Instalator ustala
po jakiej ilosci wykonanych cykli brama
zostanie zablokowana. Brame mozna
odblokowa¢ wpisujgc hasto.

4. Przywracanie ustawien fabrycznych.
Oprécz wyboru jezyka oraz ustawien
zabezpieczajgcych system, wyszystkie
funckje zostang zresetowane.

1, Jezuk

B 2 tasciuosci

3. Blokada sustenuy
4, Domuslne

E
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Parametr Opis Zakres wartosci Fabryczna warto$¢

1 Predkosé OTWORZ Predko$¢ otwarcia 10% - 100% 40%

2 Predkos¢ ZAMKNIJ Predkos$¢ zamknigcia 10% - 100% 30%

3 tagodny START Dtugo$¢ migkkiego startu 15-100 30

4 tagodny STOP Dtugos¢ migkkiego stopu 15-100 25

5 Auto Zamykanie Czas op6znienia autozamykania 0-120s (0's = brak) 3s

6 Przyspieszenia Czas przy$pieszenia 2-20s 2s

7 Listwa Ciénienie Bezwtadnos¢ napedu 20 - 600 impulsy 20 impulsy

13



8 Wczesny STOP Martwa strefa listwy krawgdziowej 0 - 100 impulsy 20 impulsy

9 Czas op6znenia Opoznienie komunikacji 02-2s 02s
10 Predko$¢TR. wolny Predko$¢ bramy w trybie pracy krokowej 10% - 100% 10%
11 Tryb Manualny O Tryb manualny otwieranie Ciggty lub powolny (przytrzymaj) Ciggly
12 Tryb Manualny Z Tryb manualny zamykanie Ciggty lub powolny (przytrzymaj) Ciagly
13 Konf. przekaznik Ustawienia wyj$¢ przekaznikowych Wytaczone Wytaczone
Ostrzezenie o awarii
Pracuje

Maxlimit zamykania
Maximit otwierania
Brak limit otworz
Brak limit zamknij

14 Czes¢. otwarcie Czesciowe otwarcie 0-100% 50

15 Ustawienia LCD Ustawienia ekranu Zawsze jasny lub 60 s auto wyt. 60 s auto wyt.

16 Podczerwien Typ fotokomérek NO lub NC NO

17 Tryb sensor Typ detektora NO lub NC NO

18 Tryb listwy Typ listwy ciénieniowej Sygnat impulsowy, Poziom sygnatu NO

19 Tryb zdalny Sterowanie pilotem Tryb trzech przyciskow lub tryb jednego Tryb jednego przycisku

X. Blokada systemu

Centrala pozwala na ustawienie specjalnego hasta, aby ograniczy¢ limit otwar¢ bramy. Naped zostanie za-
blokowany po przekroczeniu limitu otwar¢. Naped mozna odblokowac, wpisujac wczeéniej nadane hasto.

I
. Hasto
Domyslne hasto “0000”
HEa8a
1, Jezuk N
2, Htasciuosci + s || ok || s

o . Blokada sustemuy
4, DomgElne © @ ‘% ©

Lo ] (v ] [[os]] pree]

= 1. Cukl pracy
2. Hasto seruisu
11z
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SEIGIE

Wprowadzic llos¢ cykli
Cukl pracy. {

Wprowadzi¢ nowe hasto

Howe hasto 1. Cukl pracy
BEAA B 2 Hasto uzutkownika
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XI. Ustawienia fabryczne

1, dezuk

2, Htasciuosci

3. Blokada systemu W celu przywrécenia ustawier fabrycznych
= 4, Domyslne nalezy wybra¢ pozycie nr 4 ,Domysine” i na-

cisng¢ ,OK”. Potwierdzi¢ naciskajac ,OK”.

O 00O

XIl. Podtaczenie urzadzen zewnetrznych

XII. 1. Podtaczenie przycisku ,dzwonkowego” (Tryb Krok po Kroku)

Przycisk podtaczy¢ do wejscia ,0SC” i ,COM”. Naciskajac podtgczony przycisk, brama bedzie pracowac w
systemie Krok po Kroku — (OPEN-otworz, STOP, CLOSE-zamknij, STOP...).

b 0SC
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XIl. 2. Podtaczenie wejscia otwarcia czg$ciowego bramy
Pod wejscie ,PART” i ,COM” mozna réwniez podtaczy¢ przycisk ,dzwonkowy”. Naciskajac podtaczony
przycisk, brama cze$ciowo sie otworzy. Wysokos¢ otwarcia ustawiamy w Menu Parametréw pod nr 14,
- Przycisk typu dzwonkowego w trybie AUTO, otworzy brame do ustalonej wysokosci, a nastepnie zamknie
ja po ustalonym czasie autozamykania.
- Przycisk typu dzwonkowego w trybie MANUAL, otworzy brame do ustalonej wysoko$ci, aby zamkna¢
brame ,nalezy nacisnaé przycisk DO, na centrali.

Ll =] o ;e ==
SE3=EEE =S 2558
L= o I = L R B < B - T — = R )
olon alalo 0 6 0 o6 0 n o na
OHOLOHOOOOOOO®

XIl. 3. Drzwi serwisowe DIND (DOOR IN DOOR)

Jedli w bramie zamontowane sg drzwi serwisowe, pod centrale nalezy podtaczy¢ czujnik otwarcia drzwi.
Wejscie pracuje w trybie ,NC”. Czujnik nalezy podtaczy¢ pomiedzy ztacza ,,DIND” oraz ,COM”.

b 24Y
b 05C
DIND
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XIl. 4. Podtaczenie fotokomorek

Wejscie IR pracuje w trybie NO (normalnie rozwarte) lub NC (normalnie zwarte). Istnieje mozliwos¢ zmiany
trybu w Menu Parametréw nr 16. Fotokomorki podigczane sg do wejsc: ,24V”, wspbéina masa ,COM” oraz
sygnat IR (NO lub NC).
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b 05C
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b DIND
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XII. 5. Podtaczenie detektora petli indukcyjnej

@ p COM
@ b o

Wejscie LOOP pracuje w trybie NO (normalnie rozwarte) lub NC (normalnie zwarte). Istnieje mozliwo$¢
zmiany trybu w Menu Parametréw nr 17, typ Detektora Petli. Detektor podtaczany jest do wejsé: ,24V”,
wspolna masa ,COM” oraz sygnat ,LOOP”.

b 24¥
b 05C
P PART
p_DIND
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XII. 6. Podtaczenie listwy optycznej lub cisnieniowej

@ b M

Wejscie EDGE moze procowac w trybie Sygnat impulsowy lub trybie Poziom sygnatu. Sygnat impulso-
wy ma dwa typy: NO (normalnie rozwarte) lub NC (normalnie zwarte). Poziom sygnatu wybieramy przy
podtaczeniu sygnatu cyfrowego z listwy optycznej na wejscie EDGE. Istnieje mozliwo$¢ zmiany trybu w
Menu Parametrow nr 18, Typ listwy. Efektywny zasieg ochrony listwy optycznej lub ci$nieniowej, mozna
dostosowa¢ w menu parametréw poz. nr 7. Podtaczenie odpowiednio do portow ,24V” (brazowy), ,COM”
(biaty) i ,EDGE” (zielony).
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XII. 7. Podtaczenie przetacznika trojprzyciskowego OTWORZ, STOP, ZAMKNIJ
Nalezy podtaczyé trojkanatowy przycisk kolejno do wejs¢ ,UP"-otwérz, ,DOWN”-zamknij, ,STOP” i ,COM”.
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XII. 8. Wyjscie na lampe ostrzegawczg

Domysine zasilanie lampy to 230V AC. Lampe nalezy podtaczy¢ do dwdch ztacz znajdujacych pod ozna-
czeniem ,,LAMP”. Podczas pracy napedu lampa bedzie miga¢, gdy brama zakonczy ruch lampa ostrze-
gawcza zgasnie.
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XIl. 9. Wyjscie przekaznikowe

W Menu Parametrow nr 13 — wyjscie przekaznikowe, sg do dyspozycji dwa wyjécia przekaznikowe, kazde
z nich ma 6 opcji do wyboru.

B L. Frzekaznikl > Wyfgczone
= Freakatmie Ostrzt?zenle o0 awarii
Pracuje

Maxlimit otwierania - w petni otwarta
Maxlimit zamykania - w petni zamknigta
Brak limit otworz - otwiera sig

Brak limit zamknij - zamyka sig
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XIll. Programowanie pilotow

W celu zaprogramowania pilotéw do centrali nalezy nacisna¢ raz przycisk ,PROG” ok. 1 sek., Dioda LED
centrali zaswieci sie przez 15 sekud, trwa tryb programowania pilotow. W tym czasie nalezy nacisna¢
dowolny przycisk na pilocie. Dioda centrali zacznie miga¢, po 5 sekundach dioda zgasnie, a centrala zapa-
migta przycisk pilota. Centrala posiada pamig¢ 25 pilotow.

W menu Parameter w pozycji nr 19 sg dostepne dwie opcje sterowania:

* Sterowanie pojedynczym przyciskiem — jeden klawisz odpowiada za sterowanie Otworz-OPEN; STOP;
Zamknij-CLOSE.

* Sterowanie trzema przyciskami - je$li zostanie wybrana opcja sterowania trzema przyciskami (Otworz-
-OPEN; STOP; Zamknij-CLOSE) po zaprogramowaniu pojedynczego przycisku, zostang zaprogramowane
kolejne dwa przyciski na pilocie. 1- Otworz-OPEN; 2- STOP; 3- Zamknij-CLOSE.
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Ptytka z radio-odbiorniekiem

Dioda Sygnalizacyjna

“PROG" Przycisk Programowania Pilota

Wybrany przycisk na pilocie
pracuje w schemacie; «

Otwérz/STOP/Zamknij/STOP

v

Trzu przuciski
Jdeden przucisk

\ oK \ Uréé

»  Przycisk 1 - Otwérz
Przycisk 2 — STOP

Przycisk 3 - Zamknij

000G O

XIV. Kasowanie pilotow

W celu kasowania pilotow nalezy nacisnag i przytrzymaé przycisk ,PROG”. Dioda LED centrali zaswieci sie,

nastepnie po 5 sekundach zgasnie. Mozna pusci¢ przycisk ,PROG”, zostato przeprowadzone kasowanie

wszystkich pilotow.

XV. Problemy i rozwigzania

System caty czas monitoruje prace napedu, jesli wystapi btad, system wstrzyma prace urzadzenia, jed-
noczes$nie wyswietlajgc w menu kod btedu. Uzytkownik moze wej$¢ do menu, aby uzyska¢ informacje o
btedzie i rozwigza¢ problem zgodnie ze wskazéwkami.



Nr  KOD PROBLEM ROZWIAZANIE
1 ERRO1 Elektroniczne ustawienia kraricowe nie Jesli ten btad pojawia sie po pierwszym uruchomieniu system, prosze
ustawione. Elektronic Limit Switch Is zaprogramowac ustawienia kraricowe, zgodnie z instrukcjg
Not Set
2. ERRO2 Bfedny Limit Trasy Trasa jest zbyt krotka, zbyt diuga lub dolna pozycja kranicowa jest
Travel Limit Failure powyzej gornej pozycji krancowej. Prosze zresetowac elektroniczne
pozycje kraricowe zgodnie z instrukcja.
3 ERRO3 Uszkodzenie encodera/ plytki elektroniki ~ Sprawdi, czy ztacza RJ45 na dwdch koricach linii enkodera s3 mocno
Absolute Encoder Limit potaczone, czy nie.
Wymien ptytke drukowang enkodera.
a4 ERRO4  Uszkodzenie encodera na silniku Sprawdz, czy 5-rdzeniowa wtyczka (szybko-ztgczka) jest podigczona.
Motor Encoder Failure Sprawdz, czy linia taczgca miedzy 5-rdzeniowg wtyczka, a zaciskiem jest
dobrze pofaczona.
Wymien enkoder silnika
5 ERRO5  Uszkodzenie silnika Sprawds, czy 4-rdzeniowa wtyczka (szybko-ztaczka) jest podtaczona.
Motor failure Sprawdsi, czy przewdd taczacy miedzy 4-zytowa wtyczkg a zaciskami
silnika jest luzny, czy nie.
Wymien silnik.
6 ERRO6 Zbyt duze napiecie Zmierzy¢ napiecie zasilajace. Upewnij sie, Ze napiecie wejsciowe jest
Overvoltage nizsze niz 250V.
7 ERRO7 Zbytduiy prad SprawdZ, balans bramy oraz ptynnoé¢ pracy bramy.
Overcurrent Sprawds, czy napiecie wejsciowe jest niskie.
8 ERRO8 Przecigzenie SprawdsZ, balans oraz ptynnos¢ pracy bramy.
Overload Zwiekszyc czas przyspieszania.
9  ERRO9 Niskie napiecie Zmierz napiecie wejsciowe (wejscie sygnatowe), upewnij sie, ze
Undervoltage napiecie wejsciowe jest nizsze niz 35 V.
10 ERR10 Awaria przekaznika Brak informacji z przekaznika. Wymien przekaznik.
Relay Failure
11 ERR11 Awaria kontrolera Sprawdi, czy potgczenie miedzy przemiennikiem a sterownikiem jest
Controller Failure poprawne, czy nie.
Wymier ptyte sterujaca.
12 ERR12 Awaria napedu Temperatura modutu napedowego jest zbyt wysoka.
Drive Failure Sprawdz, czy naped nie jest przecigzony.
Sprawd?Z, czy napiecie wejsciowe jest niskie.
Wymien ptyte napedu.
13 ERR13  System zablokowany Ustawiono limit ilosci otward, ktory zostat wykorzystany. Odblokowanie

System Locked

za pomoca prywatnego hasta.
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XVI. Gwarancja i deklaracja zgodnos$ci UE

Gwarancja obejmuje urzadzenie nabyte na teryto-
rium Polski i trwa 3 lata od daty jego produkcji. Je-
zeli w ciggu 3 lat od daty produkcji wystgpig usterki
W jego dziataniu z przyczyn zaleznych od produ-
centa, zostang one bezptatnie usuniete lub urza-
dzenie zostanie wymienione na nowe. Wykonanie
naprawy gwarancyjnej ani wymiana urzgdzenia w
ramach gwaranciji, nie powodujg przedtuzenia ter-
minu gwarancji.

Gwarancja producenta nie obejmuje: uszkodzenh
mechanicznych, uszkodzen termicznych, zalania,
uszkodzen wynikajacych z aktywnoSci silnych
pol, w tym pol elektromagnetycznych, przepieé
elektrycznych, z ingerencji uzytkownika oraz z
normalnego zuzycia w ramach normalnej pracy.
Odpowiedzialno$¢ producenta ograniczona jest do
detalicznej wartosci urzagdzenia wskazanej w cen-
niku producenta obowigzujgcym w dniu zgtoszenia
reklamacji. Producent nie odpowiada za utrate,
uszkodzenie lub zniszczenie urzadzenia wynikte
z innych przyczyn, niz wady w nim tkwigce oraz
nie odpowiada za szkody spowodowane wadami
produktu.

W szczegolnosci uprawnienia z tytutu gwaran-
cji nie obejmujg prawa do domagania si¢ zwrotu
utraconych zyskéw w zwigzku z awarig urzadze-
nia. Gwarancja na sprzedany towar nie wytacza,
nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien konsu-
menckich wynikajacych z przepisow bezwzglednie
obowigzujgcych.

Urzadzenie nalezy odesta¢ wraz z kartg gwaran-
cyjng i wypetnionym formularzem reklamacyjnym
na adres firmy. Wszystkie potrzebne materiaty do-
stepne do pobrania pod adresem: www.proxima.pl/
do-pobrania/.

Nie wyrzuca¢ urzadzenia ani baterii razem z
___ odpadami gospodarstwa domowego. Wedtug
Edyrektywy 2012/19/UE obowiazujacej w UE

urzadzenie podlega selektywnej zbiorce.

Proxima sp.j. jest niezaleznym producentem
automatyki bramowej. Nazwy innych produ-

centéw zostaty wymienione po to, aby wyja-
$ni¢ przeznaczenie urzadzenia.

Proxima Sp.|. z siedzibg w Toruniu przy ulicy Polnej 23A, ninigjszym o$wiadcza, ze przedstawione produk-
ty s zgodne z dyrektywg 2014/53/UE z dnia 16 kwietnia 2014 r. w sprawie harmonizacji ustawodawstw
panstw cztonkowskich dotyczacych udostepniania na rynku urzadzen radiowych.

Model i numer seryjny

Data sprzedazy, piecze¢ i podpis Instalatora

Data przegladu / naprawy

Zakres przeprowadzonych prac

Podpis osoby uprawnionej
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