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P> MDP_R to detektor wykrywajgcy w promieniu okoto 2m po-
jazdy zatrzymane (tez dtugotrwale) i pojazdy w ruchu do 20km/h.

> MDP_R sktada sie z sondy i sterownika ktore komunikujg
sie radiowo (dwukierunkowo) na odlegto$¢ kilkunastu metrow.

I>Zastepuje detektory indukcyjne, lecz jest od nich znacznie
tatwiejszy w montazu i serwisowaniu.

P> Sterownik posiada dwa kanaty przekaznikowe PK i umozli-
wia jednoczesng, niezalezng pracg z dwiema sondami.

> Dostepne scenariusze przekaznika PK kanatu sterownika
po przekroczeniu jednego z 9 progow detekcji sondy Wtabela:
Czas t = 0.0s - 0.3s -1s-3s -10s-1min -10min -1h
Czas T=0.3s -1s-3s -10s -1min -10min -1h

Aktywnosc pojazdu | Scenariusz-tryb-kanatu PK

Najazd - opézniony o tim-| Find gz _p—mmmmmm
puls T po wjezdzie FE et T
Zjazd - opdzniony o t Fodazd ===
impuls T po zjezdzie | A A ) S
Najazd i Zjazd - impuls T|Fodazd _r————1_..
po wjezdzie i t po zjezdzie FE orTe ot
Zatrzymany - gdy stop na| Fodazd rodt ruit
wigcej niz t - impuls T FE e —rToe
Obecny - impuls tak dtugi | Fdazed _r———-1_..
jak dtugo pojazd obecny FE ===t
Zmiana - opdzniony ot | Zmiana pola magnetycznego,
impuls T po zmianie nawet gdy obecny inny pojazd
Awaria sondy - impuls tak| Staba bateria w sondzie lub brak
dtugo jak awaria komunikacji radiowej z sondg

I> Sterownik sygnalizuje LEDami stan przekaznika kanatu oraz
poziom wykrytego pobudzenia podczas najazdu. Dodatkowo
aktywacje kanatu PK moze sygnalizowa¢ buzer sterownika.

P> Konfiguracja sonda odbywa sig za pomocg przycisku, diod
LED i buzera sterownika.

Magnetorezystancyjny Detektor Pojazdow_Radiowy

Zastepuije tradycyjna petle indukcyjna, ale jest od niej czulszy i tatwiejszy w montazu.

»Sonda MDP_R zawiera czujnik magnetorezystancyjny
wykrywajacy zaburzenia ziemskiego pola magnetycznego
wywotane obecnoscig pojazdu.

»>Sonda detekcyjna wysyta radiowo informacje o przekro-
czeniu ustawionego poziomu zmiany ziemskiego pola mag-
netycznego do sterownika i czeka na odpowiedz sterownika.
Jezeli sonda nie otrzyma odpowiedzi od sterownika, wysyta
te informacje kilkukrotnie w réznych odstepach czasowych.
»>Sterownik moze obstugiwa¢ dwie sondy i po odebraniu
informacji od sondy wysyta do niej potwierdzenie odbioru i
w zalezno$ci od konfiguraciji pobudza wtasciwe przekazniki
kanatéw, steruje diodami LED i ewentualnie buzerem.
»>Bateria sondy powinna dziata¢ przez 5 lat wykrywajac
1000 pojazdéw dziennie. Po tym czasie sonde mozna prze-
sta¢ do producenta ktéry wymieni baterie.

P W sterowniku mozna zarejestrowa¢ dwie sondy: sonde A i
sonde B. Do kazdego kanatu przekaznikowego mozna pod-
piaé programowo sondg A lub B.

Oznacza to, ze np. sonda A moze zosta¢ podpigta do kanatu
nr1, a sonda B do kanatu nr2. Mozna tez np. sonde A podpia¢
do kanatu nr1 i nr2.

Po co? - np. jeden kanat sygnalizuje najazd wykryty przez
sondg A, a drugi stabg baterig/brak komunikacji tez sondy
A, lub jeden kanat sygnalizuje najazd a drugi zjazd z sondy A.
» Sonda:

[>Sonde mozna zarejestrowaé tylko w jednym sterowniku.
Rejestracja sondy jednocze$nie jg kalibruje.

[>Kazdej zarejestrowanej sondzie mozna ustawi¢ poziom
detekeji po przekroczeniu ktérego sonda wysyta informacje
do sterownika.

[>Kazdg zarejestrowang sonde mozna podpiaé do jednego
lub do obu kanatow sterownika. Do kanatu moze by¢ podpie-
ta tylko jedna sonda.

» Kanat sterownika PK:

[>Do kanatu sterownika mozna podpia¢ programowo jedna,
zarejestrowang w sterowniku sonde A lub sondg B,

[>Kazdy kanat sterownika moze realizowa¢ jeden z siedmiu
scenariuszy (patrz - tabela po lewej stronie),

[>W kazdym kanale mozna ustawi¢ niezaleznie czasy ti T wy-
stepujace w scenariuszu kanatu (patrz - tabela po lewej stronie),
[>W kazdym kanale mozna programowo wtaczyé/wytaczy¢
akustyczng sygnalizacje rozpoczecia wykonywania scenariu-
sza dowolnego kanatu.

» Sygnalizacja diodami LED kanatow:

[>Nieaktywny kanat sygnalizuje czerwona dioda LED, a ka-
nat wykonujacy scenariusz sygnalizuje zielona diodg LED,



[>Dodatkowo, tylko po najazdzie, rozpoczecie wykonywania
scenariusza sygnalizowane jest najpierw mignigciem zielonej
diody LED kanatu. Liczba bfyskéw od 1 do 9 (9 maksimum)
oznacza warto$¢ pobudzenia sondy ktére wywotat najazd.
Jezeli scenariusz jest dtuzszy od migania zielonej diody (po-
dawania wartosci pobudzenia), to do kohca wykonywania
scenariusza zielona dioda LED kanatu $wieci $wiattem statym.
UWAGA: Kanat sterownika ignoruje nowy scenariusz pod-
czas scenariusza aktualnie wykonywanego.

» Sygnalizacja awarii:

Sonda co 5h godzin automatycznie wysyta transmisjg kon-
trolng wraz z poziomem stanu baterii. Jezeli sterownik nie
odbierze sygnatu kontrolnego w ciggu doby lub otrzyma
transmisje z informacjg o stabej baterii sondy to co 10minut
sygnalizuje awarie. Buzer sterownika najpierw serig krotkich
sygnatéw przyciagga uwage, a potem podaje numer btedu -
maksymalnie 4 btedy jednoczes$nie.

[>Jeden sygnat buzera - staba bateria sondy A,

[>Dwa sygnaty buzera - staba bateria sondy B,

[>Trzy sygnaty buzera - brak kontaktu radiowego z sondg A,
[>Cztery sygnaty buzera - brak kontaktu radiowego z sonda B.
Nacisnigcie przycisku sterownika koriczy akustyczna sygnali-
zacje btedu/btedéw sondy/sond.

Opaska zaciskowa Wywierci¢é w powierzchni jezdni
Sruba M6 — otwér o $rednicy 28-30mm
\ 4 1-2cm glebszy niz diugos¢ son-
dy. Umiesci¢ sonde plastikowg
$rubkg do gory. Nalezy unieru-
chomi¢ sonde w otworze wsu-
wajgc w szczeling pomiedzy
sondg a $ciang otworu np. jed-
ng lub kilka opasek zacisko-
wych w ten sposob aby mozli-
we byto ich tatwe usunigcie, np.
poprzez pociggniecie za nieob-
ciety mechanizm zapadkowy
opaski. Nastepnie zaslepi¢ ot-
wor nad sondg np. bitumitem.

Uszczelniacz —|
\4

Usuna¢ zaslepienie otworu, oczysci¢ otwor, delikatnie wykreci¢
plastykowg $rube M6 i ostroznie wkreci¢ w jej miejsce stalowa,
dtuzszg $rube M6. Wyciagna¢ opaske zaciskowg i z wyczu-
ciem ciggnac za stalowg $rube M6 wyciggna¢ sonde z otworu.

Sonde nalezy montowaé

na materiatach
(wtokno

- Im S | szklane, plastik, aluminium)
§| . —— < uZzywajac np. plastikowych
s uchwytéw do rur.
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Otwieranie obudowy:
podwazy¢ $rubokretem

\ @

SO

Przycisk konfigurujacy PRG
dostepny tez gdy obudowa
jest zamknigta

@

L

A

Parametr Wartosé

Otwoér do
wyprowadzenia
anteny sterownika

Mocowanie obudowy:
wkretami
lub opaska zaciskowg

Technologia detekcji magnetorezystancyjna
Wykrywania pojazdu do kilku metrow

Wyjscia sterownika 2x500 mA/30VDC

NO lub NC (gdy zasilany)

Temperatura pracy sondy | -40°C...60°C,

Zasilanie sondy 3V ER18505M - 5lat
Zasilanie sterownika 12-24VAC/DC / 100mA
Wymiary sondy: Srednica 27x101mm P69
Wymiary sterownika: 70x45x20mm

Czestotliwos¢ pracy: pasmo 433MHz <5mW ERP




PRZYKEAD Zeby zarejestrowaé wybrang sonde jako sonda B
w sterowniku nalezy:

[>Nacisna¢ 1raz przycisk sterownika, ustyszymy jeden syg-
nat buzera sterownika. Niezwtocznie nacisnaé 1raz przycisk
sterownika, ustyszymy dwa sygnaty buzera sterownika.
[>Mamy teraz 60s zeby pobudzi¢ wybrang sonde do wysta-
nia transmis;ji rejestrujace;.

[>Jezeli sterownik odebrat transmisje rejestrujaca to przez
60s zatacza co 1s swoj buzer i czeka na naci$nigcie przycisku
sterownika wsytajacego rozkaz kalibrowania sondy.

[>Jezeli w zasiegu dziatania sondy nie ma wykrywanego po-
jazdu nacisna¢ przycisk sterownika.

[>Szybkie sygnaty buzera sterownika, a nastepnie hymn kibi-
ca (dwa dtugie, trzy krétkie sygnaty) grany buzerm i btyskany

[>Aby pobudzi¢ wybrang sonde do transmisji rejestrujacej
nalezy 5 razy w ciagu 5s zblizy¢ do sondy najbardziej jak
mozna i oddali¢ na wyciagniecie reki dedykowany, dostar-
czany z detektorem magnes.

zielong diodg LED potwierdzajg rejestracje sondy jako sondy
B i przejscie sterownika do normalnej pracy.

PRG nacisniety Opis opcji Wartos¢ opciji
1x - 1x buzer Rejestracja W ciagu 60s nalezy 5 razy w ciggu 5s zblizy¢ do sondy A i oddali¢ na wyciagnie-
i kalibracja sondy A | cie reki dedykowany magnes. Gdy sterownik odebrat transmisjg rejestrujgca to
przez 60s zatgcza co 1s swoj buzer i czeka na naciénigcie przycisku sterownika
kalibrujgcego sonde. Hymn kibica grany buzerm i btyskany zielong dioda LED po-
twierdzajg rejestracje i kalibracje sondy i przej$cie sterownika do normalnej pracy.
1x - 2x buzer Rejestracja W ciaggu 60s nalezy 5 razy w ciggu 5s zblizy¢ do sondy B i oddali¢ na wyciagnie-
i kalibracja sondy B | cie reki dedykowany magnes. Gdy sterownik odebrat transmisje rejestrujgca to
przez 60s zatgcza co 1s swoj buzer i czeka na naciénigcie przycisku sterownika
kalibrujgcego sonde. Hymn kibica grany buzerm i btyskany zielong diodg LED po-
twierdzajg rejestracje i kalibracje sondy i przej$cie sterownika do normalnej pracy.
1x - 3x buzer Wyrejestrowanie W ciggu 60s nalezy zblizy¢ do sondy A lub B i oddali¢ na wyciagniecie reki dedy-
sondy A lub B kowany magnes. Potr6jny sygnat a potem hymn kibica grany buzerm i btyskany
zielong diodg LED potwierdzajg usunigcie sondy i przejcie sterownika do nor-
malnej pracy.

Obstuga menu odbiornika odbywa sig przy pomocy przycisku
PRG (dostepnego tez przez zamknietg obudowe) i sygnatow
buzera. W menu sterownika mozna:

P Skonfigurowa¢ kanat nr1 i nr2 czyli:

[>podpia¢ do kanatu sonde A lub B,

[>wybra¢ scenariusz kanatu (tryb kanatu) (127),

[>ustawic czas T (1z7) i czas t (1z8),

> whwyt sygnalizacje buzerem scenariusza przez kanat,

» Skonfigurowa¢ sondg A i B:

[>ustawi¢ warto$¢ zmiany pola magnetycznego (prog) po-
trzebny do rozpoczecia scenariusza kanatu,

P> Przywrdci¢ ustawienia fabryczne - RESET.

Przyktad: Ustawienie czasu t =1s kanatu nr2.

[>W stanie normalnej pracy nacisnaé i trzymac przycisk PRG
sterownika. Mozna ustysze¢ pie¢ gmm grup sygnatow buzera.
Po grupie dwoch sygnatéw buzera zwolni¢ przycisk PRG

Kanat nr2

[>Nastepnie mozna ustysze¢ pig¢ E= grup sygnatow buzera
sterownika. Po grupie czterech sygnatéw buzera nacisnac i

odbiornika

zwolni¢ przycisk PRG sterownika %

[>Nastepnie mozna ustysze¢ osiem ~— grup sygnatéw bu-
zera sterownika. Po grupie trzech sygnatow buzera

nacisna¢ i zwolni¢ przycisk PRG sterownika 51 :zer 3X,

[>Hymn kibica (dwa dtugie, trzy krotkie sygnaty) grany buze-
rem i btyskany zielong diody LED i potwierdza ustawienie cza-
su t=1s kanatu nr2 i przej$cie sterownika do normalnej pracy.

Po wejsciu w stan konfiguraciji sterownika i niewybraniu zadnej
opcji hymn kibica grany buzerem i byskany czerwong dioda
LED i informuje o przejsciu sterownika do normalnej pracy.

Szczegoty dotyczace gwarancii znajdujg sie na karcie gwaran-

cyjnej oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.
Zabrania si¢ wyrzucania tego urzadzenia razem z odpa-
dami domowymi. Wedtug dyrektywy WEEE obowigzujg-
cej w UE, to urzadzenie podlega selektywnej zbidrce.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:
Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza,ze urzadzenie
c jest zgodne z dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst

deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod adresem
internetowym: www.proxima.pl



Konfiguracja sterownika i sond

buzer 1x _W¥buzer 1x Mbuzer 2x  PNbuzer 3xPNbuzer 4xP¥buzer 5x |
[Sonda_ [l Tryb kanatu
3

' 2

3

Buzer RX
[ 2

buzer 1x
Buzer Tak

buzer 3x
Najazd i zjazd
3

Zatrzyman
y‘ y

buzer 5x
Obecn
3

Zmiana

buzer 7x
Bateria i radio

[Kanat nr1}
buzer 1x
Sonda A j !

: 2 [ 2 ) 2 ) 2
buzer 2x X buzer2x
Sonda B j 1 0. i

L 2
3
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buzer4x buzer4x buzer4x
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buzer 2x [Nbuzer 1x BYbuzer 2x  PNbuzer 3xEYbuzer 4xBYbuzer 5x |
Imm Sonda [ Tryb kanatu | bnalu CzT Czt Buz RX
L 2
buzer 1x  buzer 1x buzer 1x  buzeri1x buzer 1x
SondaA  Najazd 0.3s 0Os Buzer Tak
A 2 L 4 L 4 A 4 L 2
buzer2x  buzer 2x buzer2x  buzer2x buzer 2x
SondaB  Zjazd 1s 0.3s Buzer Nie
) 2 L 2 L 2
buzer 3x buzer 3x  buzer 3x
Najazdizjazd 3s 1s
) 2 ) 2 ) 2
buzer 4x buzer 4x  buzer 4x
Zatrzymany  10s 3s
) 2 ) 2 ) 2
buzer 5x buzer 5x  buzer 5x
Obecny 1min 10s
L 2 3 3
buzer 6x buzer 6x  buzer 6x
Zmiana 10min 1min
L 2 L 2 L 2
buzer 7x buzer 7x  buzer 7x
Bateriairadio 1h 10min

<
=
5

RESET - ustawienia fabryczne:—}
° Kanat nr1: Sonda A, Tryb: Najazd, T=1s, t=0.3s, Prog =3, Buzer = Tak
z Kanat nr2: Sonda B, Tryb: Najazd, T=1s, t=0.3s, Prog =3, Buzer = Tak

Proxima sp.j. 87-100 Torun, ul. Polna 23A tel. 56 660 2000, www.proxima.pl
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