RADIOLINIE inMASTER, outMASTER - PROGRAMOWANE PILOTEM RPP-30-3

Superheterodyna 200m - trzy kanaty - zasilanie 12-24V AC/DC - czas mono 0.1s-4h

1. Wtasciwosci

bardzo czuty (superheterodynowy), waskopa-
smowy (odporny na zaktdcenia) odbiornik radio-
wy zapewniajacy w otwartej niezaktdconej prze-
strzeni zasigg ponad 200m. W konkurencyjnych
rozwigzaniach stosowane sg odbiorniki superre-
akcyjne o mniejszej czutosci i szerokim pasmie ®
odbiorczym, co w obecnosci zaktocen dodatkowo
zmniejsza zasieg. Dwa odbiorniki superreakcyjne
w bliskiej odlegtosci zaktocajg sie wzajemnie,
za$ superheterodynowe nie,

trzy kanaty - dwa kanaty przekaznikowe i trzeci
tranzystorowy - 1A, wszystkie trzy kanaty moga
pracowa¢ jako monostabilne, monostabilne prze-
rywane (trzy czasy monostabilne - po jednym
dla kazdego kanatu), bistabilne, bistabilne przery-
wane i TDJN - Tak Dtugo Jak Naciskasz,
uniwersalne zasilanie 12-24V AC/DC (napigcie
stafe lub zmienne),

zgrabne zmiennokodowe piloty 0 nowoczesnym
wygladzie,

nowatorski niezwykle wygodny (bez dostepu
do radiolinii) sposéb programowania - konfigu-
racja zdalna za pomocga pilota MASTER - rolg
pilota MASTER moze petni¢ kazdy pilot wspotpra-
cujacy z radiolinia,

kazdy z przyciskow kazdego pilota moze dziataé
w inny sposéb - nie sterowac, sterowaé pierwszym,
drugim, trzecim lub dwoma/trzema kanatami razem,
mozliwo$¢ blokowania/odblokowywania pilotem
MASTER dziatania pozostatych pilotow,

pamie¢ max. 30 przyciskow - jezeli zaprogramo-
wane sg oba przyciski kazdego pilota, oznacza to 15 pilotéw, a jezeli
zaprogramowany jest tylko jeden przycisk pilota, oznacza to 30 pilotow,
czas pracy monostabilnej - od 0,1s do 25s - rozdzielczo$¢ 0.1s,
od 1s do 4min - rozdzielczo$¢ 1siod 1min do 4h - rozdzielczo$¢ 1min,
trzy szybko wybierane popularne konfiguracje pracy sterownika,
skracanie dziatania przekaznika w trybie monostabilnym - po ponow-
nym nacisnigciu przycisku,

wbudowany buzer - dziata zawsze podczas programowania
oraz moze potwierdza¢ dziatanie kanatéw nr 1inr 2,

kanat trzeci - moze pracowa¢ tak, jak kanaty 1i 2 (praca podsta-
wowa) lub dodatkowo potwierdza¢ dziatanie kanatow 112,
usuwanie pojedynczego pilota - usuwany pilot musi by¢ dostepny,
model inMASTER w obudowie wewnetrznej, model outMASTER
w obudowie zewngtrznej,

akustyczna sygnalizacja stabej baterii w pilocie.

2. Dziatanie sterownika

2.1. Sterowanie pilotem

Naci$niecie przycisku pilota steruje kanatem przypisanym do tego
przycisku. Aktywno$¢ kanatéw nr 1 i nr 2 sygnalizujg zielone diody
LED nriinr2.

Kazdy z przyciskow kazdego pilota moze dziata¢ w inny sposdb - nie-
sterowac, sterowaé pierwszym, drugim, trzecim lub dwoma / trzema
razem kanatami. Kazdy z trzech kanatow moze pracowaé niezaleznie
w jednym z trybow:
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puje po kazdym naciénieciu pilota,

- monostabilny - po naci$nieciu pilota przekaz-
’ nik pozostaje witgczony przez zaprogramowany
czas, (od 0.1s do 25s - rozdzielczo$¢ 0.1s, od 1s
do 4min - rozdzielczo$¢ 1s i od 1min do 4h - roz-
dzielczo$¢ 1min) drugie naciéniecie przycisku
podczas wigczonego przekaznika - wytacza prze-
kaznik (czas monostabilny ulega skroceniu),
TDJN (Tak Diugo Jak Naciskasz) - przekaznik
pozostaje wigczony tak dfugo, jak naciskamy pi-
lota + 0.8s. Czas 0.8s stuzy do eliminaciji przerwy
w dziataniu przekaznika wywotanego chwilowg
utratg zasiegu. Po 20s w celu oszczednosci baterii
pilot przestaje nadawac. Mozna oming¢ te niedo-
godno$¢ zwalniajac na moment przycisk podczas
trzymania co 5-20s. Kazde chwilowe zwolnienie
przycisku przedtuza nadawanie pilota o kolejne
20s, a przerwa w nadawaniu mniejsza niz 0.8s jest
ignorowana,

- bistabilny przerywany (1Hz) - przekaznik
zachowuje si¢ tak, jak w trybie bistabilnym,
z tym ze w czasie, gdy jest aktywny wiacza sig
na 0.5s i wytgcza na 0.5s,

- i monostabilny przerywany (1Hz) - przekaznik
zachowuje si¢ tak, jak w trybie monostabilnym
z tym, ze w czasie, gdy jest aktywny wigcza sig
na 0.5s i wytacza na 0.5s,

2.2. Sygnalizacja

Sygnalizacja aktywnosci kanatéw nr 1 i nr 2 moze
odbywac sie tylko buzerem, tylko syreng dotaczong
do kanatu nr 3 lub buzerem i syreng razem - opcja
programowana.

2.2.1. Jezeli Kanat pracuje jako bistabilny lub bistabilny przery-
wany, to kazdemu rozkazowi wiaczajacemu towarzyszy jeden krotki
(przekaznik pierwszy) lub dtugi (przekaznik drugi) sygnat buzera/
syreny, a kazdemu rozkazowi wytgczajgcemu kanat towarzyszg dwa
krotkie (przekaznik pierwszy) lub dwa dtugie (przekaznik drugi) sy-
gnaty akustyczne.

2.2.3. Jezeli kanat pracuje jako monostabilny lub monostabilny
przerywany, kazdemu rozkazowi wigczajgcemu towarzyszy taka sy-
gnalizacja, jak przy wiaczeniu kanatu w trybie bistabilnym. Uptyniecie
zaprogramowanego czasu monostabilnego nie jest sygnalizowane,
natomiast skrocenie pilotem czasu dziatania sygnalizowane jest tak,
jak wytaczenie kanatu bistabilnego.

2.2.4. Kanat pracuje jako TDJN - w tym trybie syrena nie potwier-
dza zadnej operacji - wyjatkiem jest sygnalizacja stabej baterii.

2.3. Sygnalizacja stabej baterii

Jezeli sterownik odbierze rozkaz z pilota, w ktérym nalezy wymieni¢
baterig i znajduje sie w stanie normalnej pracy, to buzer zasygnalizuje
ten fakt oSmioma krétkimi sygnatami.

Buzer sygnalizuje staba baterig zawsze, nawet wtedy, gdy nie po-
twierdza dziatania kanatow nr 1 i nr 2. Syrena - kanat nr 3 sygnalizuje
stabg baterie tylko wtedy, gdy witgczone jest potwierdzanie aktywno-
$ci kanatow wyjsciem nr 3. Jezeli kanat pracuje w trybie TDJN, staba
bateria sygnalizowana jest akustycznie przez caty czas naciskania.

? - tryb bistabilny - zmiana stanu przekaznika naste-




3. Programowanie radiolinii

Na ptytce radiolinii znajduje si¢ SWITCH i trzy diody LED. Podczas
NORMALNEJ PRACY diody LED 1 i 2 potwierdzajg wiaczenie prze-
kaznika kanatu nr 1 nr 2, a dioda LED nr 3 potwierdza odbiér pilota.
Podczas programowania diody LED nr 1, nr 2, nr 3 potwierdzajg na-
cisnigcie przycisku pilota MASTER odpowiednio nr 1, nr 2 i nr (1+2)
oraz sygnalizujg inne stany programowania.

SWITCH stuzy do trzech operacji — programowania pilota MASTER,
przywracania ustawien fabrycznych oraz przywracania fabrycznego
kodu dostepu 1-2-1-2.

Pilot MASTER jest pilotem, ktory stuzy do programowania radiolinii.
Nie mozna zaprogramowa¢ radiolinii bez uzycia pilota MASTER.
Zarejestrowanie pilota MASTER umozliwia, przy znajomosci kodu
dostepu, zaprogramowanie radiolinii oraz umozliwia blokowanie/
odblokowywanie dziatania pozostatych pilotow. Jezeli przyciski pilo-
ta MASTER maja aktywowa¢ kanaty radiolinii, nalezy je dodatkowo
odpowiednio wprogramowaé rozkazem 111-112-113, tak samo,
jak pozostate przyciski zwyktych pilotow.

Po zakonczeniu programowania rozkazem 213 mozna wykasowaé
pilotowi MASTER wtasciwo$¢ programowania. Woéwczas pilot,
ktéry chwilg temu byt MASTERem dziata jak zwykly pilot. Jezeli po-
tem zajdzie potrzeba przeprogramowania radiolinii, nalezy ponownie
wprogramowa¢ pilota MASTER. Pilotem MASTER moze by¢ nowy
pilot lub pilot juz wprogramowany.

Jezeli pilot MASTER po zakonczeniu programowania pozostaje pilo-
tem MASTER, wowczas przyciski 1 i 2 dziataja jak w zwyktym pilocie,
natomiast dziatanie przycisku nr (1+2) jest nieco inne.

W normalnym pilocie naci$nigcie przycisku nr (1+2) wywotuje natych-
miastowg reakcje kanatu. W pilocie MASTER kanat/kanaty zwigza-
ne z przyciskiem nr (1+2) dziatajg dopiero po zwolnieniu przycisku
nr (1+2). Przycisk nr (1+2) pilota MASTER nalezy nacisna¢ przez
ok. 1s i zwolni¢. Nie jest uciazliwe, ale wprowadza pewne opdZznienie
podczas aktywacji kanatu. Ograniczenia te wynikajg z faktu, ze dtugie
(5s) naciskanie przycisku nr (1+2) jest wykorzystywane do blokowa-
nia i programowania, a przejécie do tej opcji nie powinno po drodze
aktywowa¢ zadnego kanatu.

UWAGA. Nie jest mozliwe wykorzystanie przycisku nr (1+2) pilota
MASTER do sterowania kanatem pracujgcym w trybie TDJN.

Majac pilota MASTER mozna dalej programowac radiolinig i bloko-
waé dziatanie pilotow. Zeby to zrobi¢, nalezy najpierw wprowadzi¢
czterocyfrowy KOD DOSTEPU, a nastepnie przyciskami pilota MA-
STER wprowadzi¢ kod operacji i w zaleznosci od opcji programo-
wania dodatkowo nacisngé nowe przyciski pilota, przyciski pilota
MASTER lub przyciski kasowanych pilotow.

4. Dane techniczne

Lp NazwaioznaczenienaPCB Wartosé Uwagi

T R 12V-24V | napigcie state lub
1 | Zasilanie ~/+ ~/- ACIDC | zmienne
2 | Pobor pradu 15mA
3 Wyjscie nr 1ICM1-NC1-NO1 24V-AA przekaznik NO i NC - trzy
Wyjscie nr 2 CM2-NC2-NO2 styki CM-styk wspélny
- OC,1A | +DC zasilania i masa -
4 | Wyjscienr3  +S- DC zabezp. przed zwarciem

5. Wyprowadzenia
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ZASILANIE TAMPER SVRENA
12/24VAC/DC
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ZASILANIE COM2 NC2 NO2 COM1 NC1NO1 SYRENA
12/24VAC/DC

Lp Programowanie opcji radiolinii Dodatkowo
1 | nowe przyciski pilotow w kanale nr 1 | 111 | nowy przycisk pilota
2 | nowe przyciski pilotow w kanale nr2 | 112 | nowy przycisk pilota
3 | nowe przyciski pilotéw w kanale nr3 | 113 | nowy przycisk pilota
4 | tryby pracy kanatow 1-2-3 12 (nr kanatu pilot Master)
5 | czasy mono s kanatu 1-2-3 131(nr kanatu pilot Master)
6 | czasy mono min kanatu 1-2-3 132 (nr kanatu pilot Master)
7 | czasy mono 0.1s kanatu 1-2-3 133 (nr kanatu pilot Master)
8 | buzer potwierdza dziatanie kanatow | 211 | -----emoemoemoeeeae
9 | buzer nie potwierdza dziatanie kanatow | 212
10 | nie ma pilota MASTERa 213 |-
- zmiana kodu dostepu 22 (2 x nowy kod MASTER)
12 | kanat 3 - tylko praca podstawowa R e —
13 kanat 3 - praca podstawowa + po- e
| | twierdzenie aktywnosci kanatow 1i2
14 | rezerwa 233 |-
popularne ustawienia

15 | kanat 1-2-3 mono - czas 1s - buzer | 311 | -----eeemoemoemenoeae
potwierdza aktywno$¢ kanatow1-2
popularne ustawienia

16 kanat 1-2 mono - czas 1s - buzer ika- PR P
nat 3 bistabilny potwierdza aktywno$é
kanatow 1-2
popularne ustawienia

17 kanat 1 mono - czas 1s - kanat 2 bista- T N D
bilny - buzer i kanat 3 bistabilny
potwierdza aktywnos¢ kanatow 1-2

18 | kasowanie pojedynczych pilotow 321 | kasowane piloty
kasowanie wszystkich pilotow

19 wigcznie z pilotem MASTER, ol
pilot MASTER zachowuije jednak
zdolno$¢ do programowania radiolinii

20 | rezerwa - niewykorzystany 323 |

2 blokowanie - odblokowywanie wszyst- R P
kich pilotow oprocz pilota MASTER

6. Gwarancja
Szczegdty dotyczace gwaranciji znajdujg sie na karcie gwarancyjnej
oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.
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Programowanie radiolinii pilotem MASTER
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- aktywnos¢ kanatow1-2
< 312
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kanat 1-2 mono - czas 1s
- buzer i kanat 3 bistabilny
potwierdza aktywnos¢ kanatow 1-2

kanat 1 mono - czas 1s

- kanat 2 bistabilny

- buzer i kanat 3 bistabilny
potwierdza aktywnos¢ kanatow 1-2

KASOWANIE PILOTOW iotow K

nacisnaé y przycisk k ych p

- dowolna ilo$¢ kasowanych pilotow co 6s max

- kasowanie wszystkich pilotow
¢ 3 2 2 wiacznie z pilotem MASTER,
pilot MASTER zachowuje jednak

zdolno$¢ do programowania radiolinii

BLOKOWANIE/ODBLOKWYWANIE WSZYSTKICH
PILOTOW OPROCZ PILOTA MASTER
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odblokowane ne

Programowanie radiolinii switchem.

1. Rejestrowanie pilota MASTER - krotkie naci$nigcie switcha na ptytce drukowanej radiolinii zapala
diode kanatu1 i radiolinia czeka 5s na nacisnigcie przycisku nr 1 pilota ktéry bedzie MASTERem
(dowolny pojedynczy przycisk) - zapala sig dioda kanatu nr2, i radiolinia czeka 5s na naci$niecie
przycisku nr 2 tego samego pilota - zapala si¢ dioda kanatu nr3 . Przez 3s stychac sygnat buzerai po 3s
wszystkie diody gasna - radiolinia ma zdefiniowanego pilota MASTERA. Bez znaczenia jest czy pilot jest
zarejestrowany w pamieci czy nie. Jezeli w pamieci brak migjsca na nowego pilota to po nacisnieciu
przycisku nri dioda kanatu nr2 tylko krétko btyénie, a dioda kanatu trzeciego po naciénieciu przycisku
nr2 nie zareaguje. Ewentualny stary pilot MASTER jest nieaktywny.

2. Reset fabryczny - kasuje wszystkie piloty tacznie z pilotem MASTER i przywraca ustawienia kanatow
jak po rozkazie 313 (kanat 1 mono - czas 1s - kanat 2 bistabilny - buzer i kanat 3 bistabilny potwierdza
aktywno$¢ kanatow 1-2), oraz ustawia kod wejécia do programowania MASTERA na 1212. Reset fabryczny
wykonuije sig poprzez trzymanie switcha tak dfugo az po kolei zapalg sig wszystkie diody kanatow.

3. Przywracanie kodu fabrycznego 1212 wykonuije sig poprzez trzymanie switcha tak dtugo, az
zapali sig dioda kanatu nr2, zadne inne ustawienia nie zostang zmienione.

Reset fabryczny Przywracanie kodu fabrycznego 1212
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Znak zapytani numer przycisku bedacy j kanatu

S

czasu mono
w minutach

(1-2-142), po naclsmecnu przycisku dalsze tryby nie s3 wyswietlane ( na rys sg widoczne)

PROGRAMOWANIE CZASU MONO

czasu mono
w sekundach
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Z PILOTA MASTER

czasu mono
x 0.1sekundy
e B 0-e————do255...

[BMAEA Znak zapytania oznacza numer przycisku bedacy jednoczesnie numerem
kanatu (1-2-3), po nacisnigciu przycisku dalsze impulsy nie s wyswietlane.

DZIALANIE BUZERA | REZYGNACJA

ow 1-2-3

132'?>

133‘7>

* buzer potwi dziatanie k

dziatania k

4 x klawisze nowego kodu
pierwszy raz

rezygnacja z pilota MASTER

drugi raz

ZMIANA KODU DOSTEPU DO PROGRAMOWANIA
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