7. Dane techniczne

Lp NazwaioznaczenienaPCB Wartos¢ Uwagi
12V-24V |napiecie state lub
AC/DC _|zmienne

2 | Pobor pradu 15mA  |przekazniki wytaczone

1 | Zasilanie ~/+ ~/-

KOD Programowanie PINpilotem w trybie programatora

111 | rejestracja przyciskow pilotow zataczajacych kanat nr 1 i dalej
112 | rejestracja przyciskow pilotéw wytaczajacych kanat nr 1 i dalej
121 | rejestracja przyciskow pilotow zatgczajgcych kanat nr 2 i dalej
122 | rejestracja przyciskow pilotow wytaczajacych kanat nr 2 i dalej
131 | rejestracja przyciskéw pilotow zatgczajacych kanat nr 3 i dalej

24VDC- |przekaznik NO i NC - trzy
-1A styki COM-styk wspdlny
24VDC-  |konfigurowany zworg
-1A NO lub NC

3 | Wyjécie nr 1COM1-NC1-NO1

4 | Wyjscie nr K2-K3-K4

8. Wyprowadzenia
m_m Kanat1 Kanat2 Kanat3 Kanat4

A58

—
ZASILANIE TAMPER COM1NC1 NO1 K2 K3 K3

12/24VAC/DC
Wyjécia kanatow nr 2, 3 i 4 sg konfigurowane zworg NO lub NC
9. Gwarancja

Szczegoty dotyczace gwaranciji znajdujg sie na karcie gwarancyjnej oraz
na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania

10. Gwarancja

Szczegoty dotyczace gwarancji znajdujg sig na karcie gwaran-

cyjnej oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.
Zabrania sig wyrzucania tego urzadzenia razem z odpadami

domowymi. Wedtug dyrektywy 2012/19/UE (WEEE Il) obowia-
zujacej w UE, to urzadzenie podlega selektywnej zbiorce.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:

Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze sterownik PIN4 HCS
c E jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE. Pefny tekst zgodnosci

UE jest dostepny pod nastepujacym adresem internetowym:

www.proxima.pl w zakfadce - do pobrania.

PRQOXIMA

Proxima sp.j.
87-100 Torun, ul. Polna 23a
tel. 56 660 2000, www.proxima.pl

132 | rejestracja przyciskow pilotéw wytaczajacych kanat nr 3 i dalej
141 | rejestracja przyciskow pilotow zatgczajacych kanat nr 4 i dalej
142 | rejestracja przyciskow pilotow wytaczajgcych kanat nr 4 i dalej
151 | rejestracja przyciskow pilota MASTER dalej
161 | kasowanie pilota i wyjécie do normalnej pracy
211 | kanat 1 bistabilny
212 | kanat 1 monostabilny
213 | kanat 1 TDJN
214 | kanat 1 bistabilny przerywany
215 | kanat 1 monostabilny przerywany
221 | kanat 2 bistabilny
222 | kanat 2 monostabilny
223 | kanat2 TDJN
224 | kanat 2 bistabilny przerywany
225 | kanat 2 monostabilny przerywany
231 | kanat 3 bistabilny
232 | kanat 3 monostabilny
233 | kanat 3 TDJN
234 | kanat 3 bistabilny przerywany
235 | kanat 3 monostabilny przerywany
241 | kanat 4 bistabilny
242 | kanat 4 monostabilny
243 | kanat 4 TDUN
244 | kanat 4 bistabilny przerywany
245 | kanat 4 monostabilny przerywany
311xxx | czas monostabilny kanatu nr 1 w dziesigtnych sekundy xxx*
312xxx | czas monostabilny kanatu nr 1 w sekundach xxx*
313xxx | czas monostabilny kanatu nr 1 w minutach xxx*
321xxx | czas monostabilny kanatu nr 2 w dziesigtnych sekundy xxx*
322xxx | czas monostabilny kanatu nr 2 w sekundach xxx*
323xxx | czas monostabilny kanatu nr 2 w minutach xxx*
331xxx | czas monostabilny kanatu nr 3 w dziesigtnych sekundy xxx*
332xxx | czas monostabilny kanatu nr 3 w sekundach xxx*
333xxx | czas monostabilny kanatu nr 3 w minutach xxx*
341xxx | czas monostabilny kanatu nr 4 w dziesigtnych sekundy xxx*
342xxx | czas monostabilny kanatu nr 4 w sekundach xxx*
343xxx | czas monostabilny kanatu nr 4 w minutach xxx*
411 | pilot MASTER jest aktywny
412 | pilot MASTER jest nieaktywny
421 | buzer sygnalizuje wiaczenie/wytaczenie kanatow
422 | buzer nie sygnalizuje wigczenia/wytaczenia kanatow
431 | przywrécenie konfiguracji fabrycznej kanatow
kasowanie wszystkich pilotow sterownika, oprécz funkcji pro-
441 | gramatora PINpilota, ktory wysyta ten rozkaz, daje to mozliwo$¢
petnego ponownego zdalnego zaprogramowania sterownika
* xxxx jest liczbg od 1 do 255,
zeby zaprogramowac 3s kanatu nr 2 - KOD 3223,
zeby zaprogramowac 0.78s kanatu nr 3 - KOD 33178,
zeby zaprogramowa¢ 123min kanatu nr 4 - KOD 343123,

Podczas rejestracji przyciskow pilotéw, po naciénigciu dowolnego
przycisku PINpilota w trybie programatora bez wprowadzania KODu
sterownik przechodzi do normalnej pracy (przerywa rejestracje).

Sterownik Radiowy PROXIMA PIN4_HCS_PK

pilot standardowy, PINpilot, pilot MASTER, CODEpilot, dowolny pilot z uktadem HCS firmy Microchip,
PROXIMA jest niezaleznym producentem automatyki bram i rolet. Nazwy innych producentéw zostaty wymienione wy-

tacznie w celu wyjasnienia przeznaczenia produktu Proxima.
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Najwazmejsze zalety:

¢ kazdy przycisk (lub kombinacja przyciskow) kazdego pilota
moze inaczej sterowac radiolinig - wiaczaé, wytaczac lub zmie-
nia¢ niezaleznie stan jednego, dwoch, trzech lub wszystkich
czterech kanatow,

@ cztery kanaly przekaznikowe + buzer + (4+1) diody LED,

pie¢ trybow pracy kazdego kanatu: - tryb bistabilny, - monostabilny,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz), - bistabilny przerywany (1Hz) i mo-

nostabilny przerywany (1Hz),

@ czas monostabilny: (1-255) X (0.1s, 1s lub 1min),

50 pilotow zmiennokodowych KeeLog,

dbiornik waskopasmowy, superheterodynowy, do 200m zasiegu,

asilanie 12-24V AC/DC (napigcie state lub zmienne),

» optyczna i akustyczna sygnalizacja stabej baterii pilota.

Obstugiwany za pomoc3:

© pilot standardowy jedno-, dwu- lub czteroprzyciskowy,

© PINpilot umozliwia wysytanie trzech réznych rozkazéw po zwy-
ktym nacisnigciu przyciskow oraz wystanie trzech réznych rozkazéow
po wczesniejszym wprowadzeniu PINu. Oznacza to trzy wygodne
(ale dostgpne dla kazdego) rozkazy np. uzbréj alarm, otwérz brame
ogrodzeniowa oraz trzy rozkazy wymagajace PINu np. rozbréj alarm,
otworz brame garazowa. Dtugo$¢ PINu - od 1 do 6 cyfr.

PINpilot umozliwia réwniez kompletna zdalng konfiguracje radiolinii,

3 standardowy pilot zarejestrowany jako MASTER umozliwia kasowa-

nie, kopiowanie pilota oraz blokowanie/odblokowywanie indywidualne-

g0, jak i wszystkich pilotow jednocze$nie,

CODEpilot - dwa niezalezne jednokanatowe piloty ze zmiennym

kodem, CODEpilot nadaje po naci$nigciu przycisku <« lub P,

po wczesniejszym poprawnym wprowadzeniu kodu odpowiadajacego

klawiszowi < lub P>, obudowa zewnetrzna.

HCS_PILOT - dowolny pilot z uktadem HCS firmy Microchip i czgsto-

tliwosci 433.92MHz, np: Gorke, Elmes, Satel, Smilo, Tytan, SEO, Be-

ninca ze zmienym kodem, FAAC FIX, FAAC RC, CAME Space i wiele,

wiele innych.

o)

1. Dziatanie sterownika

Naciéniecie przycisku/kombinacji przyciskow zatacza/wytacza/zmienia
stan pojedynczego, dwoch, trzech lub czterech kanatow.

Dziatanie kazdego przycisku/kombinacji przyciskow kazdego pilota moze
by¢ inne.

Pilot dwuprzyciskowy moze wysta¢ 3 rozne rozkazy, pilot czteroprzycisko-
wy 14 rozkazoéw, PINpilot umozliwia wystanie szesciu roznych rozkazow.
Trzy rozkazy PINpilotem moze wysta¢ kazdy, a pozostate trzy rozkazy
tylko osoba znajaca PIN.

Kazdy z czterech kanatow moze pracowaé niezaleznie w jednym z trybow:
- tryb bistabilny — zmiana stanu przekaznika nastepuje po kazdym naci-
$nieciu zarejestrowanego przycisku pilota,

- monostabilny — po naciénieciu pilota przekaznik pozostaje wtaczony
przez zaprogramowany czas, (od 0.1s do 255min) - drugie naci$nigcie
przycisku podczas wiaczonego przekaznika przedtuza lub skraca dziata-
nie kanatu (opcja programowana),

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) — przekaznik pozostaje wiaczony tak
dtugo, jak naciskamy pilota + 0.8s. Czas 0.8s stuzy do eliminacji przerwy
w dziataniu przekaznika wywotanego chwilowg utrata zasiggu. Po 20s
w celu oszczednosci baterii pilot przestaje nadawaé. Mozna oming¢ tg
niedogodno$¢ zwalniajac na moment przycisk co 5-20s. Kazde chwilowe
zwolnienie przycisku przedtuza nadawanie pilota o kolejne 20s, a przerwa
w nadawaniu mniejsza niz 0.8s jest ignorowana,

- bistabilny przerywany (1Hz) - przekaznik zachowuije sig tak, jak w try-
bie bistabilnym, z tym, Ze w czasie, gdy jest aktywny wigcza si¢ na 0.5s
i wytacza na 0.5s,

- i monostabilny przerywany (1Hz) - przekaznik zachowuje sig tak,
jak w trybie monostabilnym z tym, ze w czasie, gdy jest aktywny wiacza
sig na 0.5s i wytacza na 0.5s.

Stan kanatu sygnalizowany jest zielong diodg - kanat aktywny - dioda zie-
lona $wieci. Dziatanie kanatow moze by¢ potwierdzane lub nie buzerem
w sterowniku.

Buzer jest aktywny zawsze podczas programowania.

Uzycie pilota ze stabg baterig sygnalizowane jest dtugim sygnatem buze-
ra, nawet jezeli wytaczone jest potwierdzane buzerem dziatanie pilotow.

2. Przyktady zastosowan

Sterownik PIN4 daje ogromne mozliwosci aplikacyjne czesto niedostepne
w innych rozwigzaniach. Oto przyktadowe zastosowania.

1. Czterech uzytkownikow ma cztery rézne piloty do obstugi swoich ka-
natow.

2. Kanat nr 1 steruje np. brama, alarmem. Kazda z trzech grup uzytkow-
nikow otwierajac brame, réwniez tylko wiacza kanaty nr 2, 3 lub 4. Ad-
ministrator wie, ze kto$ i z ktorej grupy otwierat brame, wytaczat alarm
- (pamig¢ zadziatania) Administrator tylko wytacza kanaty nr 2, 3i 4.

3. Dwa przyciski sterujg np. roleta/wyciagarka GORA/DOE w trybie TDJN.
4. Dwa przyciski zataczaja roleta GORA/DOE (kanaty bistabilne), a dwa
przyciski razem STOP. Pilot czteroprzyciskwy obstuguje dwie rolety.

5. Trzy przyciski steruja rolet gora GORA/STOP/DOK, czwarty PANIC.

6. Dwa przyciski razem wiaczaja, a dwa pozostate razem wytaczajg urza-
dzenie zapobiegajac przypadkowemu wiaczeniu/wytaczeniu. Dalej sa
dostepne cztery pojedyncze przyciski do innych zastosowan.

7. Alarm moze wiaczy¢ kazdy, a wigczy¢ i wytaczy¢ tylko administrator.

8. Mozna tworzy¢ proste uktady logiczne np. zeby otworzy¢ brame gara-
z0wg nalezy najpierw otworzy¢ brame ogrodzeniowa lub brame garazowg
mozna otworzy¢ tylko wtedy, gdy zamknieta jest brama ogrodzeniowa.




3. PiNpilot

Dziatanie i programowanie PINpilota jest opisane w oddzielnej instrukcji.

4. Pilot MASTER

Kazdy pilot, a doktadnie dwa dowolne przyciski kazdego pilota (rowniez
PINpilota) moga zosta¢ pilotem specjalnym, pilotem MASTER.

Pilot MASTER moze by¢ tylko jeden i mozna zdalnie z jego pomoca
(o ile funkcja MASTER nie jest programowo wytaczona) blokowaé/od-
blokowywaé¢ dziatanie pojedynczego npilota, blokowaé/odblokowywaé
wszystkie piloty, kasowaé i kopiowa¢ pojedyncze piloty.

Wszystkie przyciski’kombinacje przyciskow pilota MASTER dziataja,
jak przyciski zwyktego pilota, za wyjatkiem reakcji sterownika na réwno-
czesne naciéniecie obu przyciskow MASTER.

Sterownik reaguje nie na przyciénigcie obu przyciskow MASTER, tylko
na ich zwolnienie. Jest tak dlatego, ze przycisnigcie obu przyciskow moze
inicjowac dziatanie funkcji pilota MASTER.

4.1. Blokowanie/odblokowywanie pilotem MASTER dziata-
nie pojedynczego pilota

Zeby zablokowa¢ dowolnego zarejestrowanego pilota, nalezy w ciagu 5s
po jego uzyciu nacisna¢ przez 1s i zwolni¢ oba przyciski pilota MASTER
(dtugi sygnat buzera), a potem nacisna¢ i zwolni¢ przycisk pilota MASTER
zarejestrowany jako pierwszy (dtugi sygnat buzera).

Zeby odblokowag zablokowanego pilota, nalezy w ciagu 5s po jego uzyciu
nacisna¢ przez 1s i zwolni¢ oba przyciski pilota MASTER (dtugi sygnat bu-
zera), a potem nacisna¢ i zwolni¢ przycisk pilota MASTER zarejestrowany
jako drugi (dwa dtugie sygnaty buzera).

Naci$nigcie przycisku zablokowanego pilota (jezeli zataczone jest potwier-
dzanie buzerem dziatanie kanatéw) sygnalizowane jest trzema wiaczenia-
mi buzera.

4.2. Blokowanie/odblokowywanie pilotem MASTER dziata-
nia wszystkich pilotow

Zeby zablokowat wszystkie zarejestrowane piloty nalezy przez przez 5s
naciskac oba przyciski pilota MASTER (do zgasniecia na sterowniku dio-
dy czerwonej i jednego dtugiego sygnatu buzera), a nastepnie w ciggu
4s nacisna¢ przycisk zarejestrowany jako pierwszy (dtugi sygnat buzera)
- czerwona dioda LED zostaje wigczona na state.

Zeby odblokowaé wszystkie zarejestrowane piloty nalezy przez przez 5s
naciskac oba przyciski pilota MASTER (do zgasniecia na sterowniku diody
czerwonej i jednego dfugiego sygnatu buzera), a nastepnie w ciagu 4s
nacisna¢ przycisk zarejestrowany jako drugi (dwa dtugie sygnaty buzera)
- czerwona dioda LED gasnie.

4.3. Kasowanie pilotem MASTER dostepnego pilota

Jezeli przytrzymamy przez 5s oba przyciski pilota MASTER (do zga$niecia
na sterowniku diody czerwonej i jednego sygnatu buzera), a nastepnie
w ciggu 4s nacisniemy i zwolnimy dowolny przycisk pilota, ktérego chce-
my usuna¢ (dioda czerwona mignie dwa razy, buzer wtaczy sie rowniez
dwukrotnie), a nastepnie w ciagu 4s nacisniemy i zwolnimy dowolny przy-
cisk pilota MASTER (dioda czerwona mignie pig¢ razy, buzer wiaczy sig
réwniez pieciokrotnie), to pilot zostanie usuniety.

4.4. Kopiowanie pilotem MASTER dostepnego pilota
Przyciski w skopiowanym pilocie dziatajg identycznie, jak w pilocie kopio-
wanym - wzorcu, zalecane jest kopiowanie identycznych pilotow, mamy
wtedy pewnos$¢, ze przyciski pilota wzorca wystgpuja w pilocie kopia.
Pilot kopia nie moze by¢ zarejestrowany w systemie - jezeli wystepuje,
nalezy go przedtem wykasowac.

Jezeli przytrzymamy przez 5s oba przyciski pilota MASTER (do zga$nigcia
na sterowniku diody czerwonej i jednego sygnatu buzera), a nastgpnie
w ciggu 4s nacisniemy i zwolnimy dowolny przycisk pilota, ktérego chce-
my skopiowa¢ - wzorca (dioda czerwona mignie dwa razy, buzer wigczy
sig rowniez dwukrotnie), a nastgpnie w ciagu 4s nacisniemy i zwolnimy
dowolny przycisk nowego pilota - kopia (dioda czerwona mignie trzy razy,
buzer wiaczy sig rowniez trzykrotnie), to nowy pilot bedzie dziatat iden-
tycznie jak wzorzec.

Jezeli po nacisnigciu przycisku nowego pilota nie nastapi zadna reakcja,
a pilot jest sprawny i niezarejestrowany, oznacza to, ze zabrakto miejsca
w pamigci sterownika.

5. HCS_pllot - dowolny pilot z uktadem HCS firmy Microchip
z ustawionym bitem BSL0=0 i czestotliwosci 433.92MHz, np: Gorke, El-
mes, Satel, Smilo, FAAC FIX, FAAC RC, Tytan, SEO, Beninca ze zmienym
kodem, CAME Space i wiele innych.

6. Programowanie sterownika
Sterownik mozna programowa¢ na dwa sposoby: przyciskiem na ptytce
sterownika oraz PINpilotem pracujacym w trybie programatora.

6.1. Programowanie przyciskiem

Programowanie odbywa sig w czterech grupach.

Po naciénigciu i przytrzymaniu przycisku na ptytce sterownika czerwona

dioda LED btysnie raz, po 5s czerwona dioda LED bfy$nie dwukrotnie,

po kolejnych 5s czerwona dioda LED bty$nie trzykrotnie i w koricu po
kolejnych 5s czerwona dioda LED bfysnie czterokrotnie. Btyskom diody
towarzyszy dzwigk buzera.

Zwolnienie przycisku:

-po jednym btysku czerwonej diody LED - rejestrowanie pilotow, reje-
strowanie pilota MASTER i kasowanie pilota - punkt 6.1.1.

-po dwoch btyskach czerwonej diody LED - ustawienia trybéw pracy
kanatéw - punkt 6.1.2.

-po trzech btyskach czerwonej diody LED - ustawienia czasow kana-
téw, gdy pracuja jako monostabilne - punkt 6.1.3.

-a po czterech biyskach czerwonej diody LED - MASTER aktywny/
nieaktywny, buzer potwierdza/nie potwierdza aktywno$¢ kanatow, kaso-
wanie wszystkich pilotow i przywracanie fabrycznej konfiguracji sterow-
nika - punkt 6.1.4.

6.1.1. Rejestrowanie pilotow, rejestrowanie pilota MASTER
i kasowanie pojedynczego pilota - pierwsza grupa progra-
mowania

Nacisna¢ przycisk na sterowniku, btynie czerwona dioda LED, a nastep-

nie zwolni¢ przycisk. Po chwili - zapala si¢ zielona dioda LED kanatu

nr 1 - rejestracja przyciskow pilotow wtgczajacych kanat nr 1.

Kolejne naciskanie przycisku na sterowniku lub uptyniecie 10s przetacza

sekwencyjnie diody LED. Zarejestrowanie dowolnego przycisku pilota

przediuza o 10s czas oczekiwania sterownika

-miga zielona dioda LED kanatu nr 1 - rejestracja przyciskow pilotow
wytaczajacych kanat nr 1.

-zapala sig zielona dioda LED kanatu nr 2- rejestracja przyciskow pilo-
tow wigczajacych kanat nr 2.

-miga zielona dioda LED kanatu nr 2 - rejestracja przyciskow pilotow
wytaczajacych kanat nr 2.

-zapala sie zielona dioda LED kanatu nr 3 - rejestracja przyciskow pi-
lotow wigczajacych kanat nr 3.

-miga zielona dioda LED kanatu nr 3 - rejestracja przyciskow pilotow
wytaczajacych kanat nr 3.

-zapala si¢ zielona dioda LED kanatu nr 4 - rejestracja przyciskow
pilotow wiaczajacych kanat nr 4.

-miga zielona dioda LED kanatu nr 4 - rejestracja przyciskow pilotow
wytaczajacych kanat nr 4.

-zapala sig¢ czerwona dioda LED - sterownik przez 10s czeka na naci-
$nigcie i zwolnienie przycisku nr 1 dowolnego pilota, ktry ma petnic role
pilota MASTER. Jezeli przycisk nr 1 pilota MASTER zostat nacisnigty,
czerwona dioda LED zaczyna migac i sterownik czeka na wprowadzenie
przycisku nr 2 pilota MASTER. Jezeli pilot MASTER zostat poprawnie
zarejestrowany, zaczynajg miga¢ wszystkie diody. Jezeli rejestracja
MASTERa sig nie powiodta, stychac dtugi sygnat buzera i tez zaczynaja
migac¢ wszystkie diody.

-migajg wszystkie diody - nacisniety zarejestrowany pilot zostanie ska-
sowany,

-sterownik gra szesciotaktowg melodig zwang dalej hymnem kibica
sygnalizujgca przejécie sterownika do normalnej pracy.

Rejestracja przycisku/kombinacji przyciskow/pilota polega na przyci-
$nigciu i zwolnieniu wybranego przycisku (lub wybranych przyciskéw)
wybranego pilota. Podczas ciagtego zataczenia zielonej diody LED re-
jestrowane sg przyciski (lub kombinacje przyciskow) zataczajace kanat,
a podczas migania zielonej diody rejestrowane sg przyciski (lub kombina-
cje przyciskow) wytaczajace kanat.

Uwaga. Naciéniecie przycisku pilota zarejestrowanego w kanale mono-
stabilnym tylko jako zatgczajacy przedtuza dziatanie kanatu, a zarejestro-
wany w tym samym kanale réwniez jako wytaczajacy, skraca dziatanie
kanatu.

6.1.2. Ustawienia trybow pracy kanatow 1-4 - druga grupa
programowania

Nacisnag¢ i przytrzymac przycisk na ptytce sterownika, az czerwona dioda
bty$nie dwukrotnie (okoto 5s), a nastepnie zwolni¢ przycisk.

Zielona dioda LED kazdego z kanatéw po kolei btyska raz i zapala sig
czerwona dioda LED - btyska 2 razy i zapala sig czerwona dioda LED
- btyska 3 razy i zapala sig czerwona dioda LED - btyska 4 razy i zapala
sig czerwona dioda LED i btyska 5 razy i zapala sig czerwona dioda LED.
-Jedno migniecie zielonej diody oznacza tryb bistabilny,

-dwa mignigcia zielonej diody oznaczajg tryb monostabilny,

- trzy mignigcia zielonej diody oznaczaja tryb TDJN - Tak Diugo Jak Naciskasz,
- cztery mignigcia zielonej diody oznaczaja tryb bistabilny przerywany (1Hz),
- pig¢ mignie¢ zielonej diody oznacza tryb monostabilny przerywany (1Hz).

Wybdr trybu kanatu polega na nacisnigciu i zwolnieniu przycisku na ptytce
sterownika, gdy jest zapalona czerwona dioda LED, zaraz po odpowied-
nim btyénieciu zielonej diody LED odpowiedniego kanatu.

Po wybraniu trybu kanatu sterownik umozliwia wybér trybu kolejnego ka-
natu, a po zakoriczeniu ustawiania kanatéw gra hymn kibica i przechodzi
do normalnej pracy.

6.1.3. Ustawienia czasow zataczania kanatow, gdy pracuja
jako monostabilne - trzecia grupa programowania
Ustawienie czasu zataczania kanatow monostabilnych jest dwuetapowe:
najpierw wybieramy jednostke czasu odpowiedniego kanatu (0.1s-1s-
-1min), a potem ilo$¢ tych jednostek (1-255).

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na ptytce sterownika, az czerwona dioda
LED btysnie trzykrotnie (ok. 10s), a nastepnie zwolni¢ przycisk. Zielona
dioda LED kazdego z kanatéw po kolei btyska raz i zapala sig czerwona
dioda LED - btyska 2 razy i zapala si¢ czerwona dioda LED - btyska 3 razy
i zapala sie czerwona dioda LED.

-jedno migniecie zielonej diody oznacza jednostke 0.1s,

-dwa migniecia zielonej diody oznaczajg jednostke 1s,

-trzy mignigcia zielonej diody oznaczajg jednostke 1min

Wyb6r jednostek czasu kanatu polega na nacisnieciu i zwolnieniu przyci-
sku na ptytce sterownika, gdy jest zapalona czerwona dioda LED, zaraz
po odpowiednim btyénieciu zielonej diody LED odpowiedniego kanatu.
Po wybraniu jednostek czasu, zielona dioda LED wybranego kanatu miga
255 razy (towarzyszy jej sygnat buzera). Nalezy liczy¢ btyski. Wybor ilosci
jednostek czasu polega na nacisnieciu i zwolnieniu przycisku na ptytce ste-
rownika w momencie odpowiedniego btysniecia zielonej diody LED. Po wy-
braniuczasukanatu sterownikumozliwiaustawienie czasukolejnegokanatu,
a potem gra hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Uwaga. Ustawienia czaséw zataczania kanatow nie zmienia trybow ka-
natow, aby ustawiony czas zostat uzyty, kanat musi zosta¢ ustawiony jako
monostabilny lub monostabilny przerywany.

6.1.4 Ustawienie aktywny/nieaktywny MASTER, buzer po-
twierdza/nie potwierdza aktywno$¢ kanatow, kasowanie
wszystkich pilotow i przywracanie fabrycznej konfiguracji
sterownika - czwarta grupa programowania

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na ptytce sterownika, az czerwona dioda
bty$nie czterokrotnie (ok. 15s), a nastgpnie zwolni¢ przycisk.

1. Zielona dioda LED kanatu nr 1 btyska raz i zapala si¢ czerwona dioda
LED - btyska 2 razy i zapala sig czerwona dioda LED.

Naciéniecie i zwolnienie przycisku na ptytce sterownika, gdy jest zapa-
lona czerwona dioda LED, zaraz po jednym btysku - pilot MASTER jest
aktywny.

Naciéniecie i zwolnienie przycisku na ptytce sterownika, gdy jest zapalona
czerwona dioda LED, zaraz po po dwoch btyskach - pilot MASTER jest
nieaktywny.

2. Zielona dioda LED kanatu nr 2 btyska raz i zapala si¢ czerwona dioda
LED - btyska 2 razy i zapala sig czerwona dioda LED.

Naciéniecie i zwolnienie przycisku na ptytce sterownika, gdy jest zapalona
czerwona dioda LED, zaraz po jednym btysku - buzer sygnalizuje wigcze-
nie/wytaczenie kanatow.

Naciéniecie i zwolnienie przycisku na ptytce sterownika, gdy jest zapalona
czerwona dioda LED, zaraz po podwdjnym btysku - buzer nie sygnalizuje
wiaczenia/wytaczenia kanatow.

3. Zielona dioda LED kanatu nr 3 blyska raz i zapala sig czerwona dioda LED.
Naciéniecie i zwolnienie przycisku na ptytce sterownika, gdy jest zapalona
czerwona dioda LED, zaraz po podwojnym btysku - przywrécenie konfigu-
racji fabrycznej kanat nr 1, 2, 3i 4 monostabilny 1s, pilot MASTER aktywny
i buzer sygnalizuje wiaczenie/wytaczenie kanatow.

4. Zielona dioda LED kanatu nr 4 btyska raz i zapala si¢ czerwona
dioda LED. Naciénigcie i zwolnienie przycisku na ptytce sterownika,
gdy jest zapalona czerwona dioda LED, zaraz po jednym btysku - kasowa-
nie wszystkich pilotow sterownika.

6.2. Programowanie PIN pilotem w trybie programatora
Jest to wygodny i szybki sposb konfigurowania sterownika. PINpilot musi
by¢ zarejestrowany w dowolnym kanale lub jako pilot MASTER oraz PIN-
pilot musi by¢ ustawiony w trybie programatora.

6.2.1. Przestawienie PINpilota w tryb programatora

Nalezy minimum 15 razy szybko nacisna¢ przycisk F PINpilota - dioda LED
krotko btyska, nastepnie wprowadzi¢ PIN, dioda LED wielokrotnie szybko
btysnie przez 1s. Nacisna¢ przycisk F PINpilota dtuzej niz 2s (nalezy po-
czeka¢, az dioda LED zapali sig). Naciéniecie przycisku PINpilota w trybie
programatora potwierdzane jest bardzo szybkim miganiem diody LED.

6.2.2. Programowanie PINpilotem w trybie programatora
polega na wybraniu KODu (liczby trzy-, cztero-, pigcio- lub szeSciocy-
frowej), a nastepnie nalezy nacisna¢ przez co najmniej 1s dowolny
przycisk PINpilota.

Wprowadzanie pierwszej (najstarszej) cyfry KODu oznacza zawsze naci-
$niecie odpowiednig ilo$¢ razy przycisku F, wprowadzanie drugiej cyfry
KODu oznacza zawsze nacisnigcie odpowiednig ilos¢ razy przycisku K,
wprowadzanie trzeciej cyfry KODu oznacza zawsze naciénigcie odpo-
wiednig ilo$¢ razy przycisku F i tak dalej na przemian, az wprowadzone
zostang wszystkie cyfry KODu.

Pierwsze przycisnigcie pierwszej cyfry KODu powinno by¢ krotkie, a czas
pomigdzy cyframi (zmiana przycisku) nie powinien przekracza¢ 2s. Zero
wymaga 10 naciéniec. Sterownik optycznie i akustycznie potwierdza pra-
widtowe odebranie rozkazu konfigurujacego.

6.2.3. Przestawienie PINpilota w tryb PINpilota

Nalezy minimum 15 razy szybko nacisna¢ przycisk F PINpilota - dioda
LED krétko bfyska, nastgpnie wprowadzi¢ PIN, dioda LED wielokrotnie
szybko btyénie przez 1s. Nastepnie nalezy:

- krétko nacisna¢ przycisk K PINpilota. Po krétkim nacisnigciu w PINpi-
locie bez PINu dostepny jest zestaw I rozkazoéw (LED pali sig $wiattem
ciggtym podczas nadawania),

- lub dtugo nacisng¢ przycisk K PINpilota (dtuzej niz 2s - nalezy poczekac,
az dioda LED PIN pilota zapali sig). Po dfugim naciénigciu w PINpilocie
bez PINu dostgpny jest zestaw Il (LED miga podczas nadawania).



