Sterownik Radiowy NMx SYSTEM

naprawde maty, jedenkanat + buzer, 31 pilotow, 433.92MHz,12-24V AC/DC, trzy tryby pracy,
odczyt ilosci zaprogramowanych pilotow, akustyczna sygnalizacja stabej baterii pilota

Najwazniejsze zalety:
> sterownik wykonuje rozkazy pilotow tylko wybranego
producenta (tzw. piloty SYSTEMOWE) lub dodatkowo
takze rozkazy pilotow innych producentow (tzw. piloty
nieSYSTEMOWE),
Rozkazy pilotow wybranego producenta - SYSTEMO-
WYCH obstugiwane sg zawsze w sposob zapewniajacy
wysokie bezpieczenstwo przed kopiowaniem (obstuga
zmiennokodowa),
Rozkazy pilotéw innych producentow - nieSYSTEMO-
WYCH - obstugiwane sg w sposob niezabezpieczajacy
przed kopiowaniem (obstuga statokodowa),
> Naprawde Maty - najmniejszy na rynku,
© otwor montazowy - skuteczny montaz jednym wkretem
nawet na powierzchni kulistej lub opaska zaciskowa,
© jeden kanat przekaznikowy + buzer,
© trzy tryby pracy przekaznika:
- bistabilny z resetem,
- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz),
- monostabilny 1, 3, 5, 25s,
© 31 pilotow = zmiennokodowe KeeLoq SYSTEMOWE
+ (opcja programowana) piloty innych producentoéw
z uktadem HCS pracujacego w pasmie 434MHz - analizo-
wana jest cze$¢ stata transmisji (28bitéw - ponad 250min
kombinacii),
@ odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiegu,
© zasilanie 12-24V AC/DC (napiecie state lub zmienne),
@ mozna zarejestrowa¢ nawet 4 przyciski i 10 kombinacji
przyciskow pilota czteroprzyciskowego i dwa przyciski
i jedng kombinacjg przyciskéw pilota dwuprzyciskowego,
s akustyczne potwierdzanie odebrania sygnatu pilota (opcja
programowana) - inaczej dla pilota SYSTEMOWEGO
i inaczej dla pilota nieSYSTEMOWEGO,
@ akustyczna sygnalizacja przez jedng minute stabej baterii
pilota (opcja programowana),
© zarejestrowanym pilotem mozna zdalnie sklonowa¢ pilota
i akustycznie odczytac ilos¢ zaprogramowanych pilotow,

%
&

%
)

ko

©

o

©

S ©

ko

%
)

7 , '

\

antena 434MHz - opcja
1. Dziatanie sterownika
1.1. Naciéniecie zarejestrowanego przycisku (lub dowol-
nej zarejestrowanej kombinacji przyciskow) pilota wtacza/
zmienia stan kanatu. Kanat moze pracowa¢ w jednym
z trzech trybow:
- tryb bistabilny z resetem (reset - dwusekundowe naci-
skanie pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygod-
ne, gdy operujac pilotem nie widzimy reakgji),
- monostabilny - po naciénieciu pilota przekaznik pozo-
staje wigczony przez zaprogramowany czas 1, 3, 5, 25s,
nacisniecie przycisku pilota podczas zataczonego prze-
kaznika skraca czas jego zataczenia,
- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) - przekaznik pozostaje
wtaczony tak dfugo jak naciskamy przycisk pilota + 0.8s.
Czas 0.8s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu prze-
kaznika wywotanego chwilowg utratg zasiegu.
Po 20s, w celu oszczednosci baterii pilot przestaje nada-
wac. Mozna oming¢ ta niedogodnos¢ zwalniajgc na mo-
ment przycisk co 5-20s.
Kazde chwilowe zwolnienie i nacisniecie przycisku pilo-
ta przedtuza nadawanie pilota o kolejne 20s, a przerwa
w nadawaniu mniejsza niz 0.8s jest ignorowana,



1.2. Wiaczenie przekaznika dla trybu monostabilnego
i TDJN oraz dodatkowo wytaczenie przekaznika dla trybu
bistabilnego moze by¢ potwierdzane buzerem w ste-
rowniku.

Uzycie pilota SYSTEMOWEGO moze by¢ sygnalizowane
jednym sygnatem buzera, a uzycie pilota nieSYSTEMO-
WEGO moze by¢ sygnalizowane podwéjnym sygnatem
buzera (opcja programowana).

Buzer jest aktywny zawsze podczas programowania.
1.3. Uzycie pilota ze staba baterig moze by¢ sygnali-
zowane buzerem (cztery sygnaty co trzy sekundy przez
jedng minute). Uzycie pilota z dobrg baterig skraca sy-
gnalizacie.

1.4. Informacja o liczbie zarejestrowanych pilotow
Nalezy nacisng¢ i trzymac niezarejestrowany przycisk
lub niezarejestrowang kombinacje przyciskow zareje-
strowanego pilota przez 3s.

Po chwili stycha¢ dwie grupy sygnatéw buzera rozdzielo-
ne krotkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierw-
szej i drugiej grupie.

llo$¢ sygnatéw w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (dzie-
sigtki), a ilos¢ sygnatow w drugiej grupie to druga cyfra
(jednostki). Zero sygnalizowane jest pojedynczym prze-
dtuzonym sygnatem buzera.

Np: dwa sygnaty w pierwszej grupie i trzy w drugiej grupie
oznaczajg zarejestrowane 23 trzy piloty, a dtugi sygnat
w pierwszej grupie, a potem dwa krétsze w drugiej grupie
oznaczajg zarejestrowane 02 piloty. Mozliwa liczba pilo-
tow zarejestrowanych: 01-31.

2. Konfigurowanie sterownika

Programowanie sterownika odbywa sie przy pomocy

przycisku i sygnatow buzera w szeSciu grupach.

Po naci$nieciu i przytrzymaniu przycisku na pfytce ste-

rownika buzer sygnalizuje raz, po 4s buzer sygnalizuje

dwa razy, po kolejnych 4s buzer sygnalizuje trzy razy,

po kolejnych 4s buzer sygnalizuje cztery razy, po kolej-

nych 4s buzer sygnalizuje pie¢ razy i w korcu po 4s buzer

sygnalizuje sze$¢ razy. Zwolnienie przycisku:

- po jednym sygnale buzera - rejestrowanie przyciskow
i kombinacii przyciskow pilotéw - punkt 2.1.

- po podwojnym sygnale buzera - kasowanie pilotow
- punkt 2.2.

- po potréjnym sygnale buzera - ustawienia trybow pra-
cy przekaznika - punkt 2.3.

- po poczwornym sygnale buzera - ustawienia sygnali-
zowania buzerem - punkt 2.4.

- po pieciu sygnatach buzera - mozna wybra¢ czy klo-

nowanie pilota jest mozliwe i dziatajg tylko piloty SYSTE-

MOWE, czy dziataja piloty SYSTEMOWE i piloty nieSYS-

TEMOWE - punkt 2.5.

- a po szesciu sygnatach buzera - przywrécenie ustawien
fabrycznych i kasowanie catej pamieci pilotow - punkt 2.6.
2.1. Rejestrowanie przyciskow pilotow
Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a na-
stepnie po ustyszeniu jednego sygnatu buzera zwolni¢
przycisk.
0d tego momentu przez 10s sterownik czeka na nacisnie-
cie i zwolnienie przycisku pilota. Skuteczna rejestracja
potwierdzana jest pojedynczym (pilot SYSTEMOWY) lub
podwojnym (pilot nieSYSTEMOWY) sygnatem buzera.
Przyciskiem w pilocie jest pojedynczy przycisk lub do-
wolna, réwnoczesnie naci$nigta ich kombinacja - mak-
symalnie 14 dla pilota czteroprzyciskowego i 3 dla pilota
dwuprzyciskowego.
Uwaga: Przyciskiem nie jest rownoczesne nacisnigcie
czterech przyciskow pilota w pilocie czteroprzyciskowym.
Skuteczna rejestracja przedtuza czas oczekiwania na ko-
lejny przycisk o 10s.
Automatyczne zakonczenie rejestracji nastepuje 10s
po zarejestrowaniu ostatniego przycisku pilota i sygna-
lizowane jest szesciotonowa melodig zwang dalej
hymnem kibica.
Mozna recznie zakonczy¢ rejestracje przyciskow pilotow
naciskajac przycisk na sterowniku zaraz po rejestracji
ostatniego przycisku. Reczne zakonczenie rejestracji sy-
gnalizowane jest melodia - hymnem kibica, a nastep-
nie informacjg o liczbie zarejestrowanych pilotow
opisang w punkcie 1.4.
Mozna zarejestrowac tacznie 31 pilotéw. W kazdym pilo-
cie mozna zarejestrowac nawet 14 przyciskow i kombina-
cji przyciskow.
UWAGA: Jezeli sterownik nie reaguje buzerem na spraw-
nego pilota, oznacza to petng pamig¢ pilotéw 31. Mozna
sprawdzi¢ liczbe zarejestrowanych pilotéw - punkt 1.4.
2.2. Kasowanie pilotow
Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a nastep-
nie po ustyszeniu podwaojnego sygnatu buzera zwolni¢
przycisk.
0d tego momentu przez 10s sterownik czeka na nacisnie-
cie i zwolnienie przycisku pilota. Nacisniecie dowolnego
(nawet niezarejestrowanego) przycisku zarejestrowanego
pilota wyrejestrowuje wszystkie zarejestrowane przyciski
tego pilota. Kasowanie potwierdzane jest pojedynczym
(pilot SYSTEMOWY) lub podwdjnym (pilot nieSYSTEMO-
WY) sygnatem buzera.
Automatyczne zakonczenie kasowania nastepuje 10s
po wyrejestrowaniu ostatniego pilota i sygnalizowane jest
hymnem kibica.
Mozna recznie zakonczy¢ kasowanie pilotow naciska-
jac przycisk na sterowniku, zaraz po wyrejestrowaniu



ostatniego pilota. Reczne zakonczenie rejestracji sygna-

lizowane jest hymnem kibica, a nastgpnie informacja

o liczbie pozostatych w pamieci pilotow opisang

w punkcie 1.4.

2.3. Zmiana trybow pracy przekaznika

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, a nastep-

nie po ustyszeniu potrojnego sygnatu buzera zwolni¢

przycisk.

Nastepnie sterownik generuje sze$¢ pojedynczych sy-

gnatow buzera. Nacisniecie przycisku sterownika po za-

kofczeniu:

- pierwszego sygnatu buzera - tryb bistabilny,

- drugiego sygnatu buzera - tryb TDJN - Tak Dtugo
Jak Naciskasz,

- trzeciego sygnatu buzera - tryb monostabilny 1s,

- czwartego sygnafu buzera - tryb monostabilny 3s,

- pigtego sygnatu buzera - tryb monostabilny 5s,

- szostego sygnatu buzera - tryb monostabilny 25s.

Naci$nieciu przycisku towarzyszy hymn kibica sygnalizu-

jacy przejscie sterownika do normalnej pracy.

2.4. Zmiana sygnalizacji buzerem

Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk na sterowniku, a nastep-

nie po ustyszeniu poczwornego sygnatu buzera zwolni¢

przycisk.

Nastepnie sterownik generuje cztery pojedyncze sygnaly

buzerem. Nacisnigcie przycisku sterownika po zakonczeniu:

- pierwszego sygnatu buzera - buzer wytgczony,

- drugiego sygnatu buzera - buzer potwierdza tylko dzia-
tanie przekaznika,

- trzeciego sygnatu buzera - buzer potwierdza tylko sta-
ba baterie pilota,

- czwartego sygnatu buzera - buzer potwierdza dziatanie
przekaznika i stabg baterie pilota.

Naci$nieciu przycisku towarzyszy hymn kibica sygnalizu-

jacy przejscie sterownika do normalnej pracy.

2.5. Zarzadzanie klonowaniem i obstuga pilotow nie-

SYSTEMOWYCH

Nacisng¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a na-

stepnie po ustyszeniu sygnatu sktadajacego sie z pieciu

dzwiekow buzera zwolni¢ przycisk.

Nastepnie sterownik generuje cztery pojedyncze sygnaty

buzerem. Naciéniecie przycisku sterownika po zakohczeniu:

- pierwszego sygnatu buzera - mozna zdalnie klonowa¢
zarejestrowanego pilota zrodtowego,

- drugiego sygnatu buzera - nie mozna zdalnie klonowa¢
zarejestrowanego pilota zrodfowego,

- trzeciego sygnatu buzera - dziatajg tylko piloty SYS-
TEMOWE,

- czwartego sygnatu buzera - dziatajg piloty SYSTEMO-
WE i piloty nieSYSTEMOWE.

Naci$nigciu przycisku towarzyszy hymn kibica sygnalizu-
jacy przejscie sterownika do normalnej pracy.

2.6. Kasowanie pamigci pilotow i przywrocenie usta-
wien fabrycznych

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a nastep-
nie po ustyszeniu sygnatu sktadajacego sie z szesciu
dzwigkow buzera zwolni¢ przycisk.

Pamie¢ pilotow jest pusta, sterownik pracuje jako mono-
stabilny 1s, buzer potwierdza dziatanie pilota oraz stabg
baterie, rejestrowane sg piloty SYSTEMOWE i nieSYSTE-
MOWE, mozna zdalnie klonowac piloty.

3. Zdalnie klonowanie pilota

Przyciski w sklonowanym npilocie dziatajg identycznie
jak w pilocie - wzorcu, zalecane jest kopiowanie identycz-
nych pilotéw, mamy wtedy pewnos¢, ze przyciski pilota
wzorca wystepujg w nowym pilocie.

Nowy pilot nie moze by¢ zarejestrowany w sterowniku
- jezeli wystepuije, nalezy go przedtem wykasowac.
Nalezy zgodnie z punktem 2.5. wybra¢ mozliwo$¢ zdal-
nego klonowania pilota.

Nalezy w poblizu sterownika przez minimum 5s naciskac
dowolny przycisk NOWEGO pilota, az sterownik wig-
czy na chwile buzer. W ciggu trzech sekund nalezy roz-
poczaé trzykrotne jednosekundowe naciskanie do-
wolnego przycisku zarejestrowanego pilota wzorca,
wigcza sig na 3s buzer, teraz ponownie nalezy nacisngc
na 1s dowolny przycisk NOWEGO pilota, buzer prze-
rywa sygnalizacie.

4. Dane techniczne

Nazwa Wartos¢  Uwagi
1 | Zasilanie 12V-24V  |napiecie state
AC/DC lub zmienne
2 | Pobérpradu | 15mA przekaznik wytaczony
3 | Wyjscie 24V-1A przekaznik NO
4 | Czestotliwos¢ | 433.92MHz |modulacja OOK




Buzer Funkcja Nacisnigcie przycisku sterownika po:
jeden Rejestrowanie przyci- | Mozna zarejestrowa¢ nawet 4 przyciski i 10 kombinacji przyciskow pilota czteroprzyciskowe-
sygnat skow pilota go oraz dwa przyciski i jedng kombinacje przyciskow pilota dwuprzyciskowego. Rejestracja
przycisku/kombinacji przedtuza o 10s czas oczekiwania na rejestracjg nastepnego przycisku.
podwdjny | Kasowanie pilotow Naciénigcie dowolnego (nawet niezarejestrowanego) przycisku zarejestrowanego pilo-
sygnat ta kasuje pilota. Kasowanie potwierdzane jest sygnatem buzera. Nastegpnie przez 10s
mozna kasowac nastepne piloty.
potrojny | Tryby pracy przekaznika | 1 - tryb bistabilny,
sygnat 2 - fryb TDJN - tak dtugo jak naciskasz,
3 - tryb monostabilny 1s,
4 - tryb monostabilny 3s,
5 - tryb monostabilny 5s,
6 - tryb monostabilny 25s,
poczworny | Sygnalizacja buzerem | 1 - buzer wytgczony,
sygnat 2 - buzer potwierdza tylko dziatanie przekaznika,
3 - buzer potwierdza tylko stabg baterie pilota,
4 - buzer potwierdza dziatanie przekaznika i stabg bateri¢ pilota,
pie¢ Mozliwo$¢ zdalnego 1 - mozna zdalnie klonowaé zarejestrowanego pilota,
sygnatéw | klonowania pilota 2 - nie mozna zdalnie klonowac zarejestrowanego pilota,
i obstuga pilotow 3 - dziatajg tylko piloty SYSTEMowe,
nieSYSTEMowch 4 - dziatajg piloty SYSTEMowe i nieSYSTEMOWE,
szes¢ Kasowanie pamigci 1- pamig¢ pilotow jest pusta, sterownik pracuje jako monostabilny 1s, buzer po-
sygnatow | pilotw i przywrécenie twierdza dziatanie pilota oraz stabg baterig, rejestrowane sg piloty SYSTEMowe
ustawien fabrycznych i nieSYSTEMowe, mozna zdalnie klonowa¢ piloty.

5. Ustawienia fabryczne

Sterownik pracuje jako monostabilny 1s, buzer potwier-
dza dziatanie pilota oraz stabg baterie, rejestrowane sa
piloty SYSTEMowe i piloty nieSYSTEMowe, mozna
klonowa¢ zdalnie pilota.

6. Wyprowadzenia

Y 12/24V
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Przekaznik Antena Zasilanie

PRQOXIMA

ELECTRONICS

Proxima sp.j. 87-100 Torun, ul. Polna 23a, tel. 56 660 2000, www.proxima.pl

7. Gwarancja

Szczegoty dotyczace gwarancji znajdujg sig na karcie
gwarancyjnej oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce
- do pobrania.

Jak wskazuje symbol zamieszczony obok, zabrania si¢ wyrzucania urzadze-
E nia razem z odpadami domowymi. Nalezy wiec przeprowadzic ,selektywng
zbiorke odpadow”, zgodnie z metodami przewidzianymi przez obowigzujace
przepisy lub oddac urzadzenie do sprzedawcy podczas dokonywania zakupu
nowego ekwiwalentnego urzadzenia.
UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:

Proxima sp.. niniejszym o$wiadcza, ze urzadzenie sterownik NMx SYSTEM jest zgodne
zdyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod naste-
pujacym adresem internetowym: www.proxima.pl w zakfadce - do pobrania.
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